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1 HINWEISE ZUR DOKUMENTATION

1.1 AUFBEWAHRUNG DER UNTERLAGEN

Die Bedienungsanleitung ist ein integraler Bestandteil des Produkts. Bewahren Sie diese
Bedienungsanleitung sowie alle mitgeltenden Unterlagen so auf, dass sie bei Bedarf zur
Verfligung stehen.

1.2 CE-KENNZEICHNUNG

Die STEGO Elektrotechnik GmbH bestatigt die Konformitdt des Stromsensors zur UL2808
und EN 61010-1. Eine entsprechende Konformitdtserkldrung wurde ausgestellt. Sie finden
diese auf unserer Hompage.

1.3 VERWENDETE SYMBOLE

Warnung! Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Hinweises zu
Tod oder schwerer Verletzung fiihren kann.

f} Warnung! Gefahrliche Situation, die bei Nichtbeachtung des Hinweises zu
I

Tod oder schwerer Verletzung fiihren kann.

Wichtiger Hinweis
Bei Nichtbeachtung sind Fehlfunktionen oder Storungen maglich.

> Handlungsanweisung

2 SICHERHEITSHINWEISE

Die Installation darf nur von qualifiziertem Elektro-Fachpersonal unter Einhaltung der
landesiiblichen Stromversorgungsrichtlinien durchgefiihrt werden (IEC 60364).

Die technischen Angaben auf dem Typenschild sind unbedingt einzuhalten.

Bei erkennbaren Beschadigungen oder Funktionsstorungen, darf das Gerat nicht repariert
oder in Betrieb genommen werden (Gerdt entsorgen).

Am Gerdt diirfen keine Verdnderungen oder Umbauten vorgenommen werden.

3 BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Der Smart Sensor Strom dient zur kontaktlosen Messung von Wechselstrémen
(AC-Strom) einer Leitung, indem der zu messende Leiter durch die Offnung gefiihrt
wird. Der gemessene Strom wird digital aufgearbeitet und entweder iiber die
analoge oder die 10-Link-Schnittstelle ausgegeben.

Die Leistung und die Energie werden intern berechnet und tiber 10-Link-Schnitt-
stelle ausgegeben. Der Sensor darf nur in stationdren, geschlossenen Gehdusen fiir
elektrische Gerdte verwendet werden.

A\

3.1 EINSATZ-/LAGERBEREICH

Angaben kann zu Sach- und/oder Personenschdden fiihren.

Das Gerat ist fiir Umgebungsluft in trockenen Innenraumen geeignet. (s. Kap. 5 Technische
Daten)

3.2 BESCHRANKUNG DES EINSATZBEREICHES

Das Gerdt darf nur in einer Umgebung betrieben werden, die Verschmutzungsgrad
2 (oder besser) nach IEC 61010 sicherstellt. Verschmutzungsgrad 2 bedeutet, dass
nur nicht leitfahige Verschmutzung auftreten darf. Gelegentlich muss jedoch mit
voriibergehender Leitfahigkeit durch Betauung gerechnet werden.

Verwendung nur in Umgebungen mit max. 90% rel. Feuchte (IP30 beachten)

Das Gerdt darf nicht in aggressiver Umgebungsluft betrieben werden.

Das Gerdt darf bis zu einer Héhe von 4000 m betrieben werden.
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Warnung!Die Missachtung von Anwendungshinweisen oder technischen

4 GERATEBESCHREIBUNG

4.1 UBERSICHT

Das Gerdt verfiigt tiber eine 10-Link-Kommunikationsschnittstelle. Zum Auslesen und
Verarbeiten der Daten ist eine 10-Link-fahige Baugruppe (I0-Link-Master) erforderlich. Das
Gerdt kann ebenfalls direkt an ein analoges Messgerdt oder eine Steuerung angeschlossen
werden.

(lipbefestigung

Offnung fiir zu messenden Stromleiter
Klemmschieber zur Fixierung des Stromleiters
M12-Stecker

2WN -

4.2 BETRIEB IM10-LINK-MODUS

Um 10-Link zu nutzen, muss das Gerat an einen 10-Link-Master angeschlossen werden.
Im 10-Link-Modus findet eine bidirektionale Kommunikation zwischen Master und Gerat
statt. Das Gerdt wird iber den Master in die Steuerungsebene integriert, die Kommuni-
kationsparameter werden ausgetauscht und es erfolgt der zyklische Datenaustausch der
Prozessdaten.

4.3 BETRIEB IM SI0-MODUS (STANDARD-1/0-MODUS)

Im SI0-Modus arbeitet ein Sensor als herkdmmlicher Schalter und unterstiitzt nur analoge
oder digitale Fin- und Ausgangssignale. Eine Kommunikation Giber [0-Link zwischen dem
Sensor und dem Master findet in diesem Modus nicht statt.

Der Sensor muss zur Parametrierung an einen 0-Link-Master angeschlossen werden, fiir
den Betrieb ist dieser jedoch nicht erforderlich (s. Kap. ,Inbetriebnahme”).

Im SI10 Modus kdnnen nicht alle Funktionen und Eigenschaften des Gerdts genutzt werden.



4.4 AUSGANGSFUNKTIONEN — SCHALTAUSGANG

o Hinweis! Uber 10-Link kann die Schaltlogik invertiert werden. Die
folgenden Beispiele gelten fiir die Schaltlogik HIGH (0-> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
—>‘ Hyst ‘4—
4
ssC v 1
0-f T » Messwert
4 inaktiv aktiv
sP1

Das Schaltverhalten wird Giber einen Grenzwert SP1 und eine Hysterese definiert. Die
Hysterese muss innerhalb des Erfassungsbereichs liegen.

Bei steigendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange sich der Messwert
zwischen dem Anfang des Erfassungsbereichs und dem Grenzwert SP1 befindet. Ist der
Messwert groRer als der Grenzwert SP1, wird der Schaltausgang aktiv.

Bei sinkendem Messwert ist der Schaltausgang aktiv, solange sich der Messwert zwischen
dem Ende des Erfassungsbereichs und dem Grenzwert SP1 abziiglich der eingestellten
Hysterese befindet. Liegt der Messwert darunter, wird der Schaltausgang inaktiv.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
ssC 4

1
0 inaktiv

0

» Messwert
aktiv

sP2  sP1

Das Schaltverhalten wird Giber einen Einschaltpunkt SP1 und einen Ausschaltpunkt SP2
definiert.

Bei steigendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange sich der Messwert zwi-
schen dem Anfang des Erfassungsbereichs und dem Einschaltpunkt SP1 befindet. Steigt
der Messwert tiber den Einschaltpunkt SP1, wird der Schaltausgang aktiv.

Bei sinkendem Messwert ist der Schaltausgang aktiv, solange sich der Messwert zwischen
dem Ende des Erfassungsbereichs und dem Ausschaltpunkt SP2 befindet. Sinkt der Mess-
wert unter den Ausschaltpunkt SP2, wird der Schaltausgang inaktiv.

Window Mode
Schaltzustand
4 —>‘ Hyst |€— —»‘ Hyst |€—
ssC v Window 4
0~} g » Messwert
4 inaktiv aktiv inaktiv
sP2 sP1

Im Window Mode werden fiir den Schaltausgang die Schaltpunkte SPT und SP2 gesetzt.
Das Schaltfenster (Bereich zwischen SP1 und SP2) und die Hysterese miissen innerhalb des
Erfassungsbereichs liegen.

Bei steigendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange sich der Messwert
zwischen dem Anfang des Erfassungsbereichs und der Fenstergrenze SP2 befindet. Der
Schaltausgang bleibt aktiv, bis der Messwert iiber die Fenstergrenze SP1 zuziiglich der
Hysterese steigt. Dariiber wird der Schaltausgang wieder inaktiv.

Bei sinkendem Messwert ist der Schaltausgang inaktiv, solange sich der Messwert
zwischen dem Ende des Erfassungsbereichs und der Fenstergrenze SP1 befindet. Der
Schaltausgang bleibt aktiv, bis der Messwert unter die Fenstergrenze SP2 abziiglich der
Hysterese sinkt. Darunter wird der Schaltausgang wieder inaktiv.

Weitere Informationen zur Parametrierung im SI0-Mode finden Sie im Kap. ,Parameter”
auf Seite 6.

Betriebsanleitung Messen

5 TECHNISCHE DATEN

‘ 10-Link ‘ Analog
MaBe 86x35x46,5mm (LxBxH)
Gewicht 100g
Gehause Kunststoff nach UL94 V-0
Strommessbereich AC 0-100A
Frequenzmessbereich 50/60Hz
Schleifenwiderstand 00 <R<5000Q

Schnittstellen Spezifikationen

Schnittstelle 10-Link 4-20mA
Betriebsspannung Vs +24VDC(18...30VD() +24VDC(16...30VDC)
Leistungsaufnahme (max) 0,55W 1w

Rundstecker M12, IEC61076-2-
101, 4-polig, A-kodiert, max. 20 m
Kabellange fir 10-Link und max. 30
m Kabelldnge fiir SI0-Mode

Rundstecker M12, IEC 61076-2-101,
4-polig, A-kodiert

Anschlussart

Messtoleranz +0,5A +0,5A

CATIII <300V
(Messungen in der Gebdudeinstallation: Stationdre Verbraucher,
Verteileranschliisse, ...)

Messkategorie

Elektrische SchutzmaBnah-
men

Verpolungsschutz, Kurzschlussfest, Uberspannungsschutz

Umgebungsbedingungen

Lagertemperatur -40 bis 485 °C (-40 bis +185 °F)

Einsatz-/Lagerfeuchtigkeit max. 90 % rF (nicht kondensierend)

Einsatztemperatur -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

Schutzart IP30

Verschmutzungsgrad 2

Einsatzhohe

max. 4000 m

6 MONTAGE

Die Montage erfolgt tiber einen Clip auf der Riickseite des Gerdtes direkt auf 35 mm
DIN-Schiene (Hutschienenmontage, EN 60715) oder alternativ tiber das Zubehdr STEGO-
Fix Plus (mit Schraub-, Kleb- oder Magnetbefestiqung).

o Hinweis Bitte beachten Sie bei der Montage die Beschrankung des
Einsatzbereichs.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage




Installation

Die zu messende Stromleitung wird durch einen Klemmschieber mit Rastfunktion im Gerdt

fixiert.

/N

Warnung!
Die zu messende Stromleitung muss basisisoliert sein.

Einbaulage
Beliebig, empfohlen ist vertikal mit elektrischem Anschluss (M12-Stecker) nach unten.

7 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Das Gerdt darf nur von einer Elektrofachkraft unter Einhaltung der landesiiblichen

Stromversorgungsrichtlinien installiert werden.Der Sensor muss mit einem SELV-Netzteil

entsprechend einer der folgenden Normen versorgt werden: IEC 60950-1, IEC 62368-1
oder IEC61010-1.

/N

7.1 STECKERBELEGUNG

schalten und gegen Wiedereinschalten zu sichern.

Warnung! Vor der Installation des Gerates ist die Anlage spannungsfrei zu

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 ANSCHLUSSBEISPIELE

10-Link Variante

Fieldbus PLC

Fan
Smart Sensor Strom 10-Link Master

£S5076

Heater

Smart Sensor Strom
£S5 076

Variante 4...20 mA (analog)

Heater
Smart Sensor Strom
£SS076
8 INBETRIEBNAHME
8.1 10-LINK VARIANTE

Fiir die Parametrierung des Gerdtes ist entweder ein PC mit USB I0-Link Master oder eine
entsprechend konfigurierte 10-Link Umgebung erforderlich. Das Gerét kann sowohl im
10-Link-Modus als auch im SI0-Modus (Standard-I/0-Modus) betrieben werden.

>

vV vV vVYvVvy VY

Computer, Software und Master vorbereiten (Bedienungsanleitungen der jeweiligen
Gerdte beachten)

Gerdt mit USB 0-Link Master verbinden

Laden Sie die I0DD-Datei unter folgendem Link herunter: https://www.stego-group.
com/de/downloads bzw. https://ioddfinder.io-link.com/

Lesen Sie die I0DD-Datei in Ihre Steuerungssoftware ein.

Fiihren Sie die Parametrierung des Gerdtes durch (weitere Informationen siehe
Kapitel "l0-Link-Parameter")

Bei Betrieb im SI0-Modus: USB 10-Link Master entfernen und Gerdt in Betrieb
nehmen.

Priifen Sie, ob die durchgefiihrte Parametrierung vom Gerdt akzeptiert wurde, ggf.
muss der Sensor nochmal ausgelesen werden

8.2 VARIANTE 4...20 MA (ANALOG)

SchlieBen Sie das Gerat direkt iiber den M12-Stecker an die (analogen) Eingange einer
Steuerung oder eines Messgerates an.




9 10-LINK PARAMETER

9.1 ALLGEMEINE DATEN

Herstellername

STEGO Elektrotechnik GmbH

Hersteller ID 0x04C6/1222d

Hersteller www.stego.de

Produkt ID £SS 07600.2-0

Device ID 400

10-Link Variante 11

Bitrate (om2

Min Zykluszeit 10 ms

SI0 Mode ja

Datenhaltung ja

Supported profiles Smart Sensor Profil SSP4.1.1, Common profile, Indentification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

9.2 IDENTIFIKATION

Hinweis: Wenn die Hersteller ID (Vendor ID) und Device ID in Ihrem SPS-System referenziert ist, dann ist sichergestellt, dass der angeschlossene Device-Typ korrekt, die
10-Link Datenspeicherung aktiviert ist und Ihre Anwendung weiterhin funktioniert, auch wenn Ihr Device gegen ein Nachfolgemodell ausgetauscht wurde.

Die Gerdteinformationen sind das elektronische Typenschild des Sensors. Sie kinnen nur ausgelesen und nicht verandert werden. Bei neuem AnschlieBen des 10-Link Gerdtes bzw. bei
jedem Neuanlauf der Kommunikation fiihrt der 10-Link Master Port die eingestellte Validierung der Identifikationsdaten des 10-Link Gerdtes durch.

Parametername Beschreibung Index Subindex Datentyp Standardwert
Vendor Name Herstellername 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Herstellertext 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name Gerdtename 18 0x00 StringT [ 64] £SS076

Product ID ID-Nummer des Gerates 19 0x00 StringT [ 64] £S5 07600.2-00
Product Text Gerdtebeschreibung 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Seriennummer 21 0x00 StringT [16]

Hardware Revision Version Hardware 2] 0x00 StringT [ 641

Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]

Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] *xx

Function Tag Gerdt mit funktionsspezifischen Informationen kennzeichnen. 25 0x00 StringT [32] orx

Location Tag Gerdt mit ortsabhdngigen Informationen kennzeichnen. 26 0x00 StringT [32] X

9.3 PARAMETER

Im 10-Link-Modus kénnen alle Parameter sowohl bei der Inbetriebnahme als auch im laufenden Betrieb iiber die Steuerung verdndert werden.

[ ]
| Hinweis: Das Andern von Parametern wihrend des Betriebs kann die Funktionsweise der Anlage beeintrachtigen.
PARAMETER (ALLGEMEIN)
Parametername Beschreibung Subindex Bitoffset Datentyp
Unit for electric current Beispiel fiir den Einzelwert Teach (Single Value Teach) im Window 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
Mode. mA (1)
Werkseinstellung: 0
Unit Code Zeigt den eindeutigen Code filr die physische Einheit an. 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
11 [mA]
Time to save electric energy Eingabe des Zeitraums, um die berechnete elektrische Energie zu 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
speichern. (rw)
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0..600
Teach Select Wahit den Schaltsignalkanal aus, fiir den ein Teach-Verfahren 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
angewandt werden soll. (rw) SSCT(1),
$SC2(2),
Teach Result Zeigt die vollstandigen Ergebnisinformationen des Lernvorgangs, 59 0x00 RecordT

einschlieBlich des aktuellen Status und der Ergebnisflags. (ro)

Betriebsanleitung Monitoring



PARAMETER MEASUREMENT DATA CHANNEL (MD()

Parametername Beschreibung Subindex Bitoffset Datentyp
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Zeigt den aktuellen Messwert des Sensors an. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Zeigt den Erkennungsstatus eines Objekts oder eines Messwerts 0x03 0 BooleanT false = Low
unterhalb/oberhalb eines Schwellenwerts an. true = High
SSC.2 - Switching Signal Zeigt den Erkennungsstatus eines Objekts oder eines Messwerts 0x04 1 BooleanT false = Low
unterhalb/oberhalb eines Schwellenwerts an. true = High
MDC Data Information Deskriptor fiir Informationen iiber die Messdaten, die 16512 0x00 RecordT
iiber den 10-Link-Kommunikationskanal iibertragen
werden. (read only)
Lower Value Unterer Wert des Messbereichs 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value Oberer Wert des Messbereichs 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code standardisierter Code fiir physikalische Einheit 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Exponent(n) eines Multiplikators (mit Basis 10) fiir automatischen 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
Handhabung der Prozessdaten fiir den Strom (Faktor gleich 10scale) 1firmA
PARAMETER SMART SENSOR PROFILE (SSP)
Parametername ‘ Beschreibung ‘ Index ‘ Subindex ‘ Datentyp ‘ Einzelwerte
$SC.1 Param Definiert die Sollwerte fiir den Schaltsignal-Kanal 1. (read/write) 60 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Legt den Sollwert 1 fiir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Legt den Sollwert 2 fiir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$SC.1 Config Definiert die Konfigurationsparameter fiir den Schaltsignal-Kanal 1. 61 0x00 RecordT
(read/write)
Logic Definiert die logische Darstellung des Schaltsignals SSCin den Prozessdaten. 0x01 UlntegerT_8 0= High active,
1= Low active
Mode Legt den Auswertemodus fiir das Schaltsignal SSC fest. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3=Two point
Hysteresis Definiert die Hysterese an den Schaltpunkten. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000
$SC.2 Param Definiert die Sollwerte fiir den Schaltsignal-Kanal 2. (read/write) 62 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Legt den Sollwert 1 fiir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Legt den Sollwert 2 fiir den Schaltsignal-Kanal fest. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$SC.2 Config Definiert die Konfigurationsparameter fiir den Schaltsignal-Kanal 2. 63 0x00 RecordT
(read/write)
Logic Definiert die logische Darstellung des Schaltsignals SSCin den Prozessdaten. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active
Mode Legt den Auswertemodus fiir das Schaltsignal SSC fest. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1 =Single point,
2=Window,
3=Two point
Hysteresis Definiert die Hysterese an den Schaltpunkten. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Ein Setpoint (SP1, SP2) wird {iber einen einzigen Befehl eingestellt, der die Erfassung des aktuellen Wertes, die Bereichspriifung, die Berechnung und die Aktivierung des Setpoints
auslost. Wahrend des Teachvorgangs sollte der Messwert konstant sein, um eine konsistente Ermittlung des Teachwertes zu gewahrleisten. (s. Kap.,Kommandos”)

Beispiel fiir den Einzelwert-Teach (Single Value Teach) im Single Point Mode:

Command reaction:
JJeach SP1“ = e-ccecccccccaaa-- » SP1

Beispiel fiir den Einzelwert Teach (Single Value Teach) im Window Mode.

Command reaction:
Jleach SP2“  ====--ce-o--- » SP2
sTeach SP1“  =emeceececceecccecceceecme oo » SP1

Betriebsanleitung Monitoring |6



9.4 DIAGNOSEDATEN

Die Diagnosedaten liefern kontinuierlich Informationen tiber den Zustand des Sensors und der iiberwachten Umgebung. Dabei unterbrechen vom I0-Link Device ausgeldste Events die
Ubertragung von Parameterdaten (Prio Diagnosedaten). Diagnosedaten sind nur leshar (read only).

DIAGNOSEDATEN (ALLGEMEIN)

Parametername Beschreibung Subindex Bitoffset Datentyp Einzelwerte
Error Count Fehlerzahler 32 0x00 UlntegerT_16
Device Status Geratestatus 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status Gerateabhéngige Zusatzinformationen (Fehler/Warnun- 37 0x00 ArrayT [6]
gen/Meldungen)
Detailed Device Status [1] Ausgabe von Fehlern/Warnungen/Meldungen 0x01 120 OctetStringT 3] s.,Events und Meldungen”
Detailed Device Status [2] 0x02 % OctetStringT [3]
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT 3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 QOctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
Operating Hours Betriebsstundenzahler (Basiseinheit 0,001 h) 75 0x00 UlntegerT_32 0
Power-On Counter Einschaltzahler 76 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Power Leistung zur Berechnung der elektrischen Energie. 78 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Energy Variable zeigt den Verbrauch der Last iber die Zeit. 79 0x00 UlntegerT_32 0
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with 80 0x00 IntegerT_32 0
system command.
5SC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with 81 0x00 IntegerT_32 0
system command.
Parameter Config Fault Collection Liste der fehlerhaft parametrierten Indexe 512 0x00 ArrayT
Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K(0),
Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 $SC.1 Param, Index (60,
Parameter config fault collection - index [3] 3 12 UlntegerT_16 $SC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 $5C.2 Param, ndex (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),
Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Flectric current mode, Index ( 66 ),
Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 Time to save electric energy, Index ( 67),
Parameter config fault collection - index [7] 7 48 UlntegerT_16 Mains voltage to calculated electric
Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 power (77)
Parameter config fault collection - index (9] 9 16 UlntegerT_16
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DIAGNOSEDATEN (STROM)
Parametername Beschreibung Subindex ‘ Bitoffset ‘ Datentyp Faktor fiir Anzeige- Einheit
wert
Electric current maximum Zum Speichern des maximal gemessenen elektrischen Stroms 90 0x00 UlntegerT_16
Histogram Zeit, in der der Istwert dieses Gerats zwischen diesem Bereich lag. 100 RecordT [h]
0,1...49A/100......4900 mA Dauer der Haufigkeiten im Bereich 0,1 bis 99,9 A (100 bis 99900 mA) 1 608 UlntegerT_32 0.000277778
5,0...9,9 A /5000...9900 mA 2 576 UlntegerT_32
10,0..14,9 A /10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32
15,0..19,9 /A /15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32
20,0..24,9 A/ 20000...24900 mA 5 480 UlntegerT_32
25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32
30,0...34,9 A/30000...34900 mA 7 416 UlntegerT_32
35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32
40,0..44,9 A/ 40000..44900 mA 9 352 UlntegerT_32
45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32
50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA 1 288 UlntegerT_32
55,0...59,9 A/ 55000..59900 mA 12 256 UlntegerT_32
60,0...64,9 A/ 60000...64900 mA 13 24 UlntegerT_32
65,0..69,9 A/ 65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32
70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32
75,0..79,9 A/ 75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32
80,0...84,9 A/ 80000...84900 mA 17 9% UlntegerT_32
85,0..89,9 A /85000..89900 mA 18 64 UlntegerT_32
90,0...94,9 A /90000...94900 mA 19 32 UlntegerT_32
95,0...99,9 A /95000..99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 EVENTS UND MELDUNGEN

Die Meldungen werde {iber die Variable Detailed Device Status [x] ausgegeben (s.,9.4 Diagnosedaten”)..

Name ‘ Beschreibung ‘ Wertebereich ‘ Type ‘ Event Code
Protocol Test Event Kann fiir Testzwecke verwendet werden und mit dem Systembefehl '1" ausgeldst und mit "2 geldscht werden. false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Kann fiir Testzwecke verwendet werden und mit dem Systembefehl ‘3" ausgeldst und mit '4' geloscht werden. false/true Warnung 6201
Process Data Event Bereichsiiberschreitung von prozessvariablen - Prozessdaten unsicher (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Schaltsignal gedndert false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 Schaltsignal gedndert false/true Warnung 6205
Electric energy Maximalwert der elektrischen Energie erreicht false/true Warnung 6207
Electric current Stromstérke zu hoch false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogrammdaten: maximale Zeit erreicht false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Ereigniscode oder Id unbekannt false/true Warnung 6298
9.6 KOMMANDOS
Die Kommandos sind nur schreibbar (Write Only). Das Zuriicksetzen aller Werte erfordert ein Passwort, stego”.
Parametername ‘ Beschreibung ‘ Index ‘ Subindex ‘ Datentyp ‘ Einzelwerte
Production Password Passwort zur Verwendung der Produktionskommandos. (Write Only) 4000 0x00 Stringl [ 16]
Production Command parameters. 4001 0x00 UlntegerT_8
Store production settings Produktionseinstellungen speichern 1
Reset production Settings Zuriicksetzen aller Produktionsdaten 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Zuriicksetzen aller Daten (Max., Zahler, Histogrammdaten ...) 3
Reset all SSC.n Counter Zuriicksetzen aller SSC.n Zahler 4
Reset electric current Max Zuriicksetzen des Werts fiir den maximal gemessenen Strom 5
System Command Systemkommandos 16 UlntegerT_8 0to63,
132t0 159
Device Reset Ausldsen eines Warmstarts. Das Gerdt wird in den Ausgangszustand versetzt. Dabei wird die Kommunikation 128
vom Gerdt unterbrochen und dann vom Master wieder aufgenommen.
Application Reset Die Parameter der technologiespezifischen Anwendung werden auf Standardwerte gesetzt. Die Identifika- 129
tionsparameter bleiben unverandert. Es wird ein Upload in den Datenspeicher des Masters durchgefiihrt,
wenn dies in der Portkonfiguration des Masters aktiviert st.
Back to the Box Die Parameter des Gerdts werden auf die werkseitigen Standardwerte gesetzt und die Kommunikation wird 131
bis zum ndchsten Einschalten gesperrt. Hinweis: Trennen Sie das Gerdt direkt vom Master-Port!
System Command Teach SP1 Bestimmen Sie den Sollwert 1in einem einzigen Teachvorgang. 65
System Command Teach SP2 Bestimmen Sie den Sollwert 2 in einem einzigen Teachvorgang. 66
Switch electric Current Unit System Umschalten der Einheit des elektrischen Stroms von Ampere [A] auf Milliampere [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Umschalten der Einheit des elektrischen Stroms von Milliampere [mA] auf Ampere [A]. 251
Command
Reset electric energy Elektrische Energie auf Null zuriicksetzen 252
Reset mains voltage Netzspannung auf Standardwert zurlicksetzen 253
Reset time to save the electric energy Zuriicksetzen der Zeit zum Speichern der elektrischen Energie auf den Standardwert 254
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10 WARTUNG UND ENTSORGUNG PLATZ FUR NOTIZEN

Es sind keine Malnahmen fiir Wartung und Instandhaltung notwendig. Das Gerdt ist nach
Gebrauch umweltgerecht gemdl den giiltigen nationalen Bestimmungen zu entsorgen.

11 GARANTIE

Die Gewadhrleistungsfrist fiir die Gewahrleistungsanspriiche des Kaufers betrdgt bei neu
hergestellten beweglichen Sachen und bei Werkleistungen an beweglichen Sachen ein
Jahr; bei Vertrdgen {iber die Lieferung gebrauchter Sachen sechs Monate. Die Gewahrleis-
tungsfrist beginnt bei Ablieferung der Sache und bei Werkleistungen nach deren Abnahme
zulaufen. Mehr Informationen finden Sie online unter https://de.stego.de/agb

o Hinweis Bei Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung, unsachgemafer
Verwendung, Veranderung oder Beschddigung des Gerdtes ibernimmt der
Hersteller keine Haftung.
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1 NOTES ON DOCUMENTATION

1.1 STORAGE OF DOCUMENTS

The operating instructions are an integral part of the product. Keep these operating
instructions and all other applicable documents in a safe place so that they are available
when required.

1.2 CELABEL

STEGO Elektrotechnik GmbH confirms the conformity of the current sensor with UL2808
and EN 61010 1. A corresponding declaration of conformity has been issued. You can find
them on our homepage.

1.3 SYMBOLS USED

ﬁ Warning! Dangerous situation which can lead to death or serious injury if
the instructions are not followed.

f} Warning! Dangerous situation which can lead to death or serious injury if
the instructions are not followed.

° Important note
Failure to observe these instructions may result in malfunctions or faults.

> Instruction for action

2 SAFETY INSTRUCTIONS

The installation may only by performed by qualified electricians in compliance with the
national power supply quidelines (IEC 60364).

The technical specifications on the nameplate must be observed.

In the event of noticeable damage or malfunction, the device must not be repaired or put
into operation (dispose of the device).

No modification or reconstruction of the device may be performed.

3 INTENDED USE

The Current Smart Sensor is used for the contactless measurement of alternating
currents (AC current) in a cable by feeding the conductor to be measured through
the opening. The measured current is processed digitally and output either via the
analogue or the I0-Link interface.

The power and energy are calculated internally and output via the I0-Link interface.
The sensor must only be used in stationary, sealed housings for electrical devices.

é Warning! Non-compliance with the instructions for use or technical
specifications can lead to property damage and/or personal injury.

3.1 OPERATION/STORAGE AREA

The device is designed for ambient air in dry indoor areas. (See section 5 "Technical data")

3.2 LIMITATION OF THE AREA OF APPLICATION

The device may only be operated in an environment that ensures degree of cont-
amination 2 (or better) in accordance with IEC 61010. Degree of contamination 2
means that only non-conductive contamination may occur. Occasionally, however,
temporary conductivity due to condensation must be expected.

Use only in environments with max. 90% relative humidity (observe IP30).

The device may not be operated in aggressive ambient air.

The device may be operated up to an altitude of 4,000 metres.
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4  DEVICE DESCRIPTION

4.1 OVERVIEW

The device has an 10-Link communication interface. An 10-Link-capable module (I0-Link
master) is required to read and process the data. The device can also be connected directly
to an analogue measuring device or a control system.

(lip fastening

Opening for conductor to be measured
(lamp pusher for fixing the conductor
M12 connector

2WN -

4.2 OPERATION IN 10 LINK MODE

To use 10-Link, the device must be connected to an [0-Link master. In 10-Link mode,
bidirectional communication takes place between the master and the device. The device
is integrated into the control level via the master, the communication parameters are
exchanged and the cyclical data exchange of the process data takes place.

4.3 OPERATION IN SIO MODE (STANDARD | 0 MODE)

In SI0 mode, a sensor works as a conventional switch and only supports analogue or
digital input and output signals. Communication via I0-Link between the sensor and the
master does not take place in this mode.

The sensor must be connected to an I0-Link master for parameter assignment, but this is
not required for operation (see section ,Commissioning”).

Not all functions and features of the device can be used in SIO mode.



4.4 OUTPUT FUNCTIONS SWITCHING OUTPUT

o Note! The switching logic can be inverted via I0-Link. The following
examples apply to the switching logic HIGH (0-> 1)

5 TECHNICAL DATA

Single Point Mode
Schaltzustand
N —>‘ Hyst |¢—
1
e K
0~ 5 » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

‘ 10-Link ‘ Analogue
Dimensions 86x35x46,5mm (LxBxH)
Weight 100g
Housing Plastic as per UL94 V-0
AC current measuring range 0—100A
Frequency measuring range 50/60Hz
Loop resistance 00<R<5000

Interface specifications

The switching behaviour is defined via a limit value SP1 and a hysteresis. The hysteresis
must be within the detection range.

If the measured value increases, the switching output is inactive as long as the measured
value is between the start of the detection range and the limit value SP1. If the measured
value is greater than the SP1 limit value, the switching output becomes active.

If the measured value falls, the switching output is active as long as the measured value
isbetween the end of the detection range and the limit value SP1, minus the set hysteresis.
If the measured value is lower, the switching output becomes inactive.

Two Point Mode

Schaltzustand
4

ssC 4

1 h
0 inaktiv b | aktiv

0

» Messwert

SP2 SP1
The switching behaviour is defined via a switch-on point SP1and a switch-off point SP2.
If the measured value increases, the switching output is inactive as long as the measured
value is between the start of the detection range and the switch-on point SP1. If the
measured value increases above the switch-on point SP1, the switching output becomes
active.
If the measured value falls, the switching output is active as long as the measured value
is between the end of the detection range and the switch-off point SP2. If the measured
value falls below the switch-off point SP2, the switching output becomes inactive.

Window Mode
Schaltzustand
A4 —»‘ Hyst |€— —»‘ Hyst |€—
sSC v Window 4
01 ' = » Messwert
4 inaktiv | aktiv inaktiv
P2 sP1

In window mode, the switching points SP1 and SP2 are set for the switching output. The
switching window (range between SP1and SP2) and the hysteresis must be within the
detection range.

If the measured value increases, the switching output is inactive as long as the measured
value is between the start of the detection range and the window limit SP2. The switching
output remains active until the measured value increases above the window limit SP1 plus
the hysteresis. Above this, the switching output becomes inactive again.

If the measured value falls, the switching output is inactive as long as the measured value
is between the end of the detection range and the window limit SP1. The switching output
remains active until the measured value falls below the window limit SP2 minus the
hysteresis. Below this, the switching output becomes inactive again.

You can find more information on parameter assignment in SI0 mode in section,,Parame-

u

ter.
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Interface 0-Link 4-20mA
Operating voltage Vs +24VDC(18...30VD() +24VDC(16...30VDC)
Power consumption (max.) 0,55W 1w

Connection type Round plug M12, IEC61076-2- 101,
4-pole, A-coded, max. 20-m cable
length for I0Link and max. 30-m

cable length for SI0 mode

Round plug M12, IEC61076-2- 101,
4-pole, A-coded

Measuring tolerance +05A +0,5A

Measurement category CATIII <300V
(Measurements in the building installation: stationary loads, distribu-

tion connections, etc.)

Electrical protection measures | Reverse polarity protection, short-circuit proof, overvoltage protection

Ambient conditions

Storage temperature =40 bis 485 °C (-40 bis +185 °F)

Operating/storage humidity Max. 90% RH (non-condensing)

Operating temperature -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

Protection class IP30

Degree of contamination 2

Operating altitude max. 4000 m
6 ASSEMBLY

Installation is performed directly on a 35-mm DIN rail (top-hat rail mounting, EN 60715)
using a clip on the back of the device or alternatively using the STEGO-Fix Plus accessory
(with screw, adhesive or magnetic attachment).

Notice Please note the restrictions on the area of application during
installation.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

(e




Installation
The power cable to be measured is fixed in the device by a clamp pusher with a latching
function.

/N

Warning!
The power cable to be measured must have basic insulation.

Installation position
As desired. A vertical placement with electrical connection (M12 connector) facing
downwards is recommended.

7 ELECTRICAL CONNECTION

The device may only be installed by a qualified electrician in compliance with the national
power supply guidelines.The sensor must be supplied with a SELV power supply unitin

accordance with one of the following standards: IEC 60950-1, IEC 62368-1 or IEC 61010-1.

Warning! Before installing the device, the system must be disconnected
from the mains and secured against being switched on again.

/N

7.1 PLUGASSIGNMENT

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 CONNECTION EXAMPLES

10-Link variant

Fieldbus pLC

A A

i
‘E@] Smart Sensor Strom
! £SS 076

Smart Sensor Strom
£S5 076

Fan
10-Link Master

Heater

Variant 4...20 mA (analog)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

8 INSTALLATION

8.1 10-LINKVARIANT

For the parameter assignment of the device, either a PC with USB 10-Link master or an
appropriately configured 10-Link environment is required. The device can be operated both
in 10-Link mode and in SI0 mode (standard 1/0 mode).

P Prepare the computer, software and master (observe the operating instructions for
the respective devices).

Connect device to USB 10-Link master.

Download the 10DD file from the following link: https://www.stego-group.com/
downloads / https://ioddfinder.io-link.com/

Import the 10DD file into your control system software.

(arry out the parameter assignment of the device (for further information, see the
section "l0-Link parameters").

For operation in SI0 mode: Remove USB 10-Link and put device in operation.
(heck that the performed parameter assignment has been accepted by the device;
the sensor may need to be read out again.

vV VvV VY

8.2 VARIANT 4...20 MA (ANALOG)

Connect the device directly to the (analogue) inputs of a control system or measuring
device via the M12 connector.



9 10 LINK PARAMETERS

9.1 GENERAL DATA

Manufacturer name STEGO Elektrotechnik GmbH
Manufacturer ID 0x04C6/1222d
Manufacturer URL www.stego.de

Product ID £SS 07600.2-0

Device ID 400

10-Link variant 11

Bitrate om2

Min. cycle time 10 ms

SI0 Mode Yes

Data storage Yes

Supported profiles Smart sensor profile SSP4.1.1, common profile, identification and diagnosis, measurement data channel (standard resolution)

9.2 IDENTIFICATION

Notice: If the manufacturer ID (vendor ID) and device ID are referenced in your PLC system, this ensures that the connected device type is correct, [0-Link data storage is
activated and your application continues to function, even if your device has been replaced with a successor model.

The device information is the electronic nameplate of the sensor. It can only be read and not changed. The 10-Link master port performs the set validation of the identification data of the
|0-Link device when the I0-Link device is reconnected or every time the communication restarts.

Parameter name Description Index Subindex Data type Standard value
Vendor Name Manufacturer name 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Manufacturer text 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name Device name 18 0x00 StringT [ 64] £SS076
Product ID ID number of the device 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00
Product Text Device description 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Serial number 21 0x00 StringT [16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]
Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx
Function Tag Label device with function-specific information. 25 0x00 StringT [32] Frx
Location Tag Label device with location-dependent information. 26 0x00 StringT [32] xxx
9.3 PARAMETER
In 10-Link mode, all parameters can be changed both during commissioning and during operation via the control system.
(]
| Notice: Changing parameters during operation can impair the functionality of the system.
PARAMETERS (GENERAL)
Parameter name Description Index Subindex Data type Value
Unit for electric current Example of single value teach in window mode: 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
mA (1)
Factory setting: 0
Unit Code Displays the unique code for the physical unit. 0x00 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Input of the time period to store the calculated electrical energy. (rw) 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0...600
Teach Select Selects the switching signal channel for which a teach procedure is to 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
be used. (rw) SSCT(1),
§5C2(2),
Teach Result Shows the complete result information of the leaming process, 59 0x00 RecordT
including the current status and the result flags. (ro)
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PARAMETER MEASUREMENT DATA CHANNEL (MD()

Parameter name Description Subindex Bit offset Data type
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Displays the current measured value of the sensor. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Displays the detection status of an object or a measured value 0x03 0 BooleanT false = Low
below/above a threshold value. true = High
SSC.2 - Switching Signal Displays the detection status of an object or a measured value 0x04 1 BooleanT false = Low
below/above a threshold value. true = High
MDC Data Information Descriptor for information about the measurement 16512 0x00 RecordT
data that is transmitted via the 10-Link communication
channel. (read only)
Lower Value Lower value of the measuring range 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value Upper value of the measuring range 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code Standardised code for physical unit 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Exponent(s) of a multiplier (with base 10) for automatic handling of 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
the process data for the current (factor equal to 10scale) 1firmA
PARAMETER SMART SENSOR PROFILE (SSP)
Parameter name ‘ Description ‘ Index ‘ Subindex ‘ Data type ‘ Einzelwerte
$SC.1 Param Defines the setpoint values for switching signal channel 1. (read/write) 60 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Defines the setpoint 1 for the switching signal channel. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Defines the setpoint 2 for the switching signal channel. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$SC.1 Config Defines the configuration parameters for switching signal channel 1. 61 0x00 RecordT
(read/write)
Logic Defines the logical representation of the switching signal SSCin the process data. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active
Mode Defines the evaluation mode for the switching signal SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3 =Two point
Hysteresis Defines the hysteresis at the switching points. 0x03 IntegerT_32 010 1000
$SC.2 Param Defines the setpoint values for switching signal channel 2. (read/write) 62 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Defines the setpoint 1 for the switching signal channel. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Defines the setpoint 2 for the switching signal channel. 0x02 IntegerT_32 0to 10000
$5C.2 Config Defines the configuration parameters for switching signal channel 2. 63 0x00 RecordT
(read write)
Logic Defines the logical representation of the switching signal SSCin the process data. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active
Mode Defines the evaluation mode for the switching signal SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1 =Single point,
2 =Window,
3=Two point
Hysteresis Defines the hysteresis at the switching points. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

A setpoint (SP1, SP2) is set via a single command that triggers the recording of the current value, the range check, the calculation and the activation of the setpoint. During the teaching
process, the measured value should be constant to ensure consistent determination of the teach value. (See section,Commands”)

Example of single value teach in single point mode:

Command reaction:
,Teach SP1“

Example of single value teach in window mode:

Command reaction:
,Teach SP2“
,Teach SP1“
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9.4 DIAGNOSTIC DATA

The diagnostic data continuously supplies information regarding the condition of the sensor and the monitored environment. In this process, events triggered by the I0-Link device
interrupt the transmission of parameter data (prio diagnostic data). Diagnostic data is read only.

DIAGNOSTIC DATA (GENERAL)

Parameter name Description Subindex Bit offset Data type Individual values
Error Count Error counter 32 0x00 UlntegerT_16
Device Status Device status 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status Additional device-dependent information (errors/warnings/ 37 0x00 ArrayT [6]
messages)
Detailed Device Status [1] Output of errors/warmings/messages 0x01 120 OctetStringT [3] See, Events and messages”
Detailed Device Status [2] 0x02 9% OctetStringT [3]
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT 3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT 3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
Operating Hours Operating hours counter (base unit 0.001h) 75 0x00 UlntegerT_32 0
Power-On Counter Activation counter 76 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Power Power for calculating the electrical energy. 78 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Energy Variable shows the consumption of the load over time. 79 0x00 UlntegerT_32 0
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system 80 0x00 IntegerT_32 0
command.
5SC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system 81 0x00 IntegerT_32 0
command.
Parameter Config Fault Collection List of indexes with parameters assigned incorrectly 512 0x00 ArrayT
Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60 ),
Parameter config fault collection - index [3] 3 112 UlntegerT_16 $SC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 552 Param, Index (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),
Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Electric current mode, Index
Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 (66),
Parameter config fault collection - index [7] 7 4 UlntegerT_16 Time to save electric energy,
Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 Index (67),
Parameter config fault collection - index (9] 9 16 UlntegerT_16 Ma\'ns. voltage o calculted
electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DIAGNOSTIC DATA (CURRENT)

Parameter name Description Subindex ‘ Bit offset ‘ Data type ‘ Factor for ‘ Unit
display value

Electric current maximum For storing the maximum measured electrical current 90 0x00 UlntegerT_16

Histogram Time in which the actual value of this device was between this range. 100 RecordT [h]

0,1...49A/100......4900 mA Duration of the frequencies in the range 0.1t0 99.9 A (100 to 99,900 mA) 1 608 UlntegerT_32 0.000277778

50...9,9 A /5000...9900 mA 2 576 UlntegerT_32

10,0...14,9 A /10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32

15,0..19,9 /A /15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32

20,0...24,9 A/ 20000...24900 mA 5 480 UlntegerT_32

25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32

30,0..349 A /30000...34900 mA 7 416 UlntegerT_32

35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32

40,0...44,9 A/ 40000...44900 mA 9 352 UlntegerT_32

45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA 1 288 UlntegerT_32

55,0...59,9 A/ 55000..59900 mA 12 256 UlntegerT_32

60,0...64,9 A/ 60000...64900 mA 13 24 UlntegerT_32

65,0..69,9 A/ 65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32

70,0...74,9 A /70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32

75,0..79,9 A /75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32

80,0...84,9 A /80000...84900 mA 17 9 UlntegerT_32

85,0...89,9 A /85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32

90,0..94,9 A /90000...94900 mA 19 32 UlntegerT_32

95,0..99,9 A /95000...99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 EVENTS AND ANNOUNCEMENTS

The messages are output via the variable Detailed Device Status [x] (see,9.4 Diagnostic data”)..

Name ‘ Description ‘ Value range ‘ Type ‘ Event Code
Protocol Test Event (an be used for test purposes and triggered with the system command '1" and deleted with 2" false/true Warnung 6200
Protocol Test Event (an be used for test purposes and triggered with the system command '3' and deleted with '4. false/true Warnung 6201

Process Data Event Process variable range exceedance — process data uncertain (OL) false/true Warnung 35856

SSC.1 Switching Signal SSC.1 switching signal changed false/true Warnung 6202

SSC.2 Switching Signal SSC.2 switching signal changed false/true Warnung 6205

Electric energy Maximum electrical energy value reached false/true Warnung 6207

Electric current Current too high false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogram data: maximum time reached false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Event code or D unknown false/true Warnung 6298

9.6 COMMANDS

The commands are write only. The resetting of all values requires the password "stego”.

Parameter name

Description

Subindex

Data type

Individual
values

Production Password Password for using the production commands. (Write Only) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command Production commands (password required) ... The Command production is used to 4001 0x00 UlntegerT_8
reset parameters.
Store production settings Save production settings 1
Reset production Settings Reset all production data 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Reset all data (max., counter, histogram data ... . ) 3
Reset all SSC.n Counter Reset all SSC.n counters 4
Reset electric current Max Reset the value for the maximum measured current 5
System Command System commands 16 UlntegerT_8 0to63,
13210 159
Device Reset Trigger of a warm start. The device is put in the starting condition. Communication is interrupted by the 128
device and then resumed by the master.
Application Reset The parameters of the technology-specific application are set to default values. The identification parameters 129
remain unchanged. An upload is carried out to the master's data memory if this is activated in the port
configuration of the master.
Back to the Box The device parameters are set to the factory default values and communication is blocked until the next time 131
the device is switched on. Note: Disconnect the device directly from the master port!
System Command Teach SP1 Determine setpoint 1in a single teach process. 65
System Command Teach SP2 Determine setpoint 2 in a single teach process. 66
Switch electric Current Unit System Unit switchover of the electrical current from amperes [A] to milliamperes [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Unit switchover of the electrical current from milliamperes [mA] to amperes [A]. 251
Command
Reset electric energy Reset electric energy to zero 252
Reset mains voltage Reset mains voltage to default value 253
Reset time to save the electric energy Reset time to save the electric energy to default value 254
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10 MAINTENANCE AND DISPOSAL SPACE FOR NOTES

No maintenance or servicing measures are necessary. After use, the device must be dispo-
sed of in an environmentally friendly manner in line with applicable national requlations.

11 WARRANTY

The warranty period for the buyer’s warranty claims is one year for newly manufactured
moveable items and for work performed on moveable items; for contracts for the delivery
of used items it is six months. The warranty period will commence upon delivery of the
item and, in the case of work performed, upon acceptance thereof. You can find more
information online at https://www.stego-group.com/agb.

o Notice The manufacturer accepts no liability for non compliance with these
operating instructions, improper use and modification or damage to the
device.

Monitoring operating instructions
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1 REMARQUES RELATIVES A LA DOCUMENTATION

1.1 CONSERVATION DES DOCUMENTS

Le mode d'emploi fait partie intégrante du produit. Conservez ce mode d'emploi ainsi
que tous les documents qui I'accompagnent de maniére a pouvoir les consulter en cas de
besoin.

1.2 MARQUAGE CE

La société STEGO Elektrotechnik GmbH confirme la conformité du capteur de courant
aux normes UL2808 et EN 61010-1. Une déclaration de conformité correspondante a été
établie. Vous la trouverez sur notre site Internet.

1.3 SYMBOLES UTILISES

ﬁ Avertissement! Situation dangereuse pouvant entrainer la mort ou des
blessures graves en cas de non-respect de la consigne.
f} Avertissement! Situation dangereuse pouvant entrainer la mort ou des
blessures graves en cas de non-respect de la consigne.
. Remargue importante
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des dysfonctionnements ou
des pannes.

> Instructions d'action

2 CONSIGNES DE SECURITE

Linstallation ne doit étre réalisée que par un personnel électricien qualifié dans le respect
des directives concernant I'approvisionnement en électricité en vigueur dans les différents
pays (CE1 60364).

Les données techniques indiquées sur la plague signalétique doivent étre impérativement
respectées.

En cas de dommages ou de dysfonctionnements visibles, I'appareil ne doit pas étre réparé
0u mis en service (mettre I'appareil au rebut).

Aucune modification ou transformation ne doit étre effectuée sur I'appareil.

3 UTILISATION CONFORME

«  Lecapteur de courant intelligent sert a mesurer sans contact les courants alternatifs

(CA) d’une ligne électrique en faisant passer le conducteur a mesurer par I'ouverture.

Le courant mesuré est traité numériquement et affiché soit via l'interface analo-
gique, soit via 'nterface 10-Link.

«Lapuissance et I'énergie sont calculées en interne et affichées via 'interface 10-Link.
Le capteur ne doit étre utilisé que dans des boitiers fixes et fermés pour appareils
électriques.

é Avertissement!Le non-respect des consignes d'utilisation ou des
indications techniques peut entrainer des dommages matériels et/ou
corporels.

3.1 ZONE D'UTILISATION/DE STOCKAGE

['appareil est adapté a un usage dans I'air ambiant, dans des endroits secs en intérieur (voir

chap. 5 Caractéristiques techniques).

3.2 RESTRICTION DE LA ZONE D’UTILISATION

- L'appareil ne doit &tre exploité que dans un environnement assurant un degré de
pollution 2 (ou supérieur) conformément a la norme CEl 61010. Degré de pollution
2 signifie que seule une pollution non conductrice est autorisée. Occasionnellement,
il faut toutefois s'attendre & une conductivité temporaire causée par la condensation.

Mode d'emploi de surveillance

Utilisation uniquement dans des environnements avec une humidité relative de
90 % maximum (respecter I'P30).

['appareil ne doit pas étre utilisé dans une atmosphere agressive.

['appareil doit étre utilisé jusqu'a une altitude de 4 000 m.

4 DESCRIPTION DE L'APPAREIL

4.1 VUED'ENSEMBLE

L'appareil dispose d'une interface de communication I0-Link. Un module compatible
[0Link (maitre 10-Link) est nécessaire pour la lecture et le traitement des données.
L'appareil peut également étre raccordé directement a un appareil de mesure analogique
ou a un systeme de commande.

Fixation par dlip

Quverture pour le conducteur électrique a mesurer
Poussoir de serrage pour fixer le conducteur électrique
Connecteur M12

BWN -

4.2 FONCTIONNEMENT EN MODE 10-LINK

Pour utiliser 10-Link, I'appareil doit étre raccordé a un maitre I0-Link. En mode 10-Link,
une communication bidirectionnelle a lieu entre le maitre et |'appareil. Lappareil est
intégré dans le niveau de commande via le maitre, les paramétres de communication sont
échangés et 'échange cyclique des données de processus a lieu.

4.3 FONCTIONNEMENT EN MODE SI0 (MODE E/S STANDARD)

En mode SI0, un capteur fonctionne comme un interrupteur classique et prend en charge
uniquement des signaux d'entrée et de sortie analogiques ou numériques. Une communi-
cation via 0-Link entre le capteur et le maitre n'a pas lieu dans ce mode.

Le capteur doit étre raccordé a un maitre I0-Link pour le paramétrage, mais ce dernier n'est
pas nécessaire pour le fonctionnement (voir chap.,Installation”).

En mode SIO, certaines fonctions et caractéristiques de I'appareil ne peuvent pas étre
utilisées.
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4.4 FONCTIONS DE SORTIE — SORTIE DE COMMUTATION

o Remarque! La logique de commutation peut étre inversée via I0-Link. Les
I exemples suivants s'appliquent a la logique de commutation
HIGH (0-> 1)
Single Point Mode
Schaltzustand _" Hyst |«—
4 Y
ssC v 4
0~ 5 » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

Le comportement de commutation est défini par une valeur limite SP1 et une hystérésis.
['hystérésis doit se trouver dans la plage de détection.

Lorsque |a valeur de mesure augmente, la sortie de commutation est inactive tant que

la valeur de mesure se trouve entre le début de la plage de détection et la valeur limite
SP1. Sila valeur de mesure est supérieure a la valeur limite SP1, la sortie de commutation
devient active.

Lorsque la valeur de mesure diminue, la sortie de commutation est active tant que la
valeur de mesure se trouve entre la fin de la plage de détection et Ia valeur limite SP1
moins I'hystérésis réglée. Sila valeur de mesure est inférieure, a sortie de commutation
devient inactive.

Two Point Mode

Schaltzustand

14
SSC v *%

inaktiv 5

» Messwert

o

aktiv

SP2 SP1
Le comportement de commutation est défini par un point d‘activation SP1 et un point de
désactivation SP2.
Lorsque la valeur de mesure augmente, la sortie de commutation est inactive tant que la
valeur de mesure se trouve entre le début de la plage de détection et le point d'activation
SP1. Sila valeur de mesure dépasse le point d'activation SP1, la sortie de commutation
devient active.
Sila valeur de mesure diminue, la sortie de commutation est active tant que la valeur de
mesure se trouve entre la fin de la plage de détection et le point de désactivation SP2.
Sila valeur de mesure descend en dessous du point de désactivation SP2, la sortie de
commutation devient inactive.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»| Hyst |«— —>| Hyst |«—
SSC Window
B | | ) » Messwert
4 inaktiv i aktiv ] inaktiv
sP2 sP1

Dans le mode « Window Mode », les points de commutation SP1 et SP2 sont définis pour
la sortie de commutation. La fenétre de commutation (zone entre SP1 et SP2) et I'hystéré-
sis doivent se trouver dans la plage de détection.

Lorsque la valeur de mesure augmente, la sortie de commutation est inactive tant que la
valeur de mesure se trouve entre le début de la plage de détection et |a limite de fenétre
SP2. La sortie de commutation reste active jusqu‘a ce que la valeur de mesure dépasse la li-
mite de fenétre SP1 plus I'hystérésis. Au-dela, la sortie de commutation redevient inactive.
Lorsque la valeur de mesure diminue, la sortie de commutation est inactive tant que la
valeur de mesure se trouve entre la fin de la plage de détection et |a limite de fenétre SP1.
La sortie de commutation reste active jusqu‘a ce que la valeur de mesure descende en
dessous de |a limite de fenétre SP2 moins I'hystérésis. En dessous, la sortie de commuta-
tion redevient inactive. Vous trouverez de plus amples informations sur le paramétrage en
mode SI0 au chap. ,Parameter”.

Mode d'emploi de surveillance

5 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

‘ 10-Link ‘ Analogique
Dimensions 86x35x46,5mm (LxBxH)
Poids 100g
Boitier Matiere plastique selon UL94 V-0
Plage de mesure du courant 0—-100A
(A
Plage de mesure de la 50/60Hz
fréquence
Résistance de boucle 00<R<5000
Spécifications des interfaces
Interface 10-Link 4-20mA
Tension de service Vs +24VDC(18...30VD() +24VDC(16...30VDQ)
Puissance absorbée (max) 0,55W W
Type de raccordement Connecteur coaxial M12, CE161076- | Connecteur coaxial M12, CEl 61076~
2-101, 4 poles, codage A, longueur 2-101, 4 poles, codage A
de cable max. 20 m pour 10-Link et
longueur de cable max. 30 m pour
le mode SIO
Tolérance de mesure +0,5A +05A
Catégorie de mesure CATIII <300V
(mesures dans l'installation du batiment : consommateurs stationnai-
res, raccords des distributeurs...)
Mesures de protection Protection contre lnversion de polarité, protection contre les
électrique courts-circuits, protection contre les surtensions
Conditions ambiantes
Température de stockage -40 bis +85 °C (-40 bis +185 °F)
Humidité de fonctionnement/ | Max. 90 % d'HR (non condensant)
de stockage
Température de fonctionne- -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)
ment
Indice de protection IP30
Degré de pollution 2
Altitude d'utilisation max. 4000 m

Le montage seffectue directement sur un rail DIN de 35 mm (montage sur profilé chapeau,
EN60715) al'aide d'un clip situé a I'arriére de I'appareil ou, en alternative, a l'aide de I'ac-
cessoire STEGO-Fix Plus (avec fixation par vis, fixation par adhésif ou fixation magnétique).

° Avis Veuillez tenir compte de la restriction de la zone d'utilisation lors du
montage.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage




Installation
Le cable électrique a mesurer est fixé dans I'appareil a I'aide d'un poussoir de serrage avec
endliquetage.

/N

Avertissement!
Le cable électrique a mesurer doit avoir une isolation de base.

Position de montage
Position au choix, il est recommandé de fixer le capteur verticalement avec le raccord
électrique (connecteur M12) vers le bas.

7 RACCORDEMENT ELECTRIQUE

L'appareil doit étre installé uniquement par un personnel électricien qualifié dans le respect
des directives concernant I'approvisionnement en électricité qui sont en vigueur dans le
pays.Le capteur doit étre alimenté avec un bloc d'alimentation SELV, conformément aux
normes suivantes : CEl 60950-1, CE1 623681 ou CEI 61010-1.

/N

7.1 AFFECTATION DES BROCHES

Avertissement! Avant d'installer I'appareil, l'installation doit étre mise
hors tension et protégée contre toute remise en marche.

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 EXEMPLES DE RACCORDEMENT
VARIANTE 10-LINK

) Fieldbus PIC

Smart Sensor Strom
ESS 076

Smart Sensor Strom
£SS 076

fan

10-Link Master

Heater

VARIANTE 4-20 mA (ANALOGIQUE)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

8 INSTALLATION

8.1 VARIANTE I0-LINK

Pour le paramétrage de I'appareil, il faut soit un PC avec un maitre USB 10-Link, soit un
environnement 10-Link configuré en conséquence. L'appareil peut étre utilisé aussi bien en
mode 0-Link quen mode SIO (mode E/S standard).

Préparer 'ordinateur, le logiciel et le maitre (consulter les modes d'emploi des
appareils respectifs)

Connecter I'appareil au maitre USB 10-Link

Téléchargez le fichier 10DD a I'aide du lien suivant : https://www.stego-group.com/
de/downloads ou https://ioddfinder.io-link.com/

Importez le fichier 0DD dans votre logiciel de commande.

Effectuez le paramétrage de I'appareil (pour de plus amples informations, voir
chapitre « Parametres |0-Link »)

En cas de fonctionnement en mode SIO : retirer le maitre USB 10-Link et mettre
I'appareil en service.

Vérifiez si le paramétrage effectué a été accepté par 'appareil, le cas échéant, le
capteur doit étre lu une nouvelle fois.

vV vV vVvVvY VYV VY

8.2 VARIANTE 4-20 MA (ANALOGIQUE)

Raccordez I'appareil directement aux entrées (analogiques) d'un systéme de commande
ou d'un appareil de mesure via le connecteur M12.



9 PARAMETRES I0-LINK

9.1 DONNEES GENERALES

Nom du fabricant STEGO Elektrotechnik GmbH
D du fabricant 0x04C6/1222d

URL du fabricant www.stego.de

D du produit £S5 07600.2-0

Device ID 400

VARIANTE 10-LINK 1.1

Port om2

Durée de cycle min. 10 ms

SI0 Mode oui

Conservation des données oui

Profils pris en charge Smart Sensor Profile SSP 4.1.1, Common profile, Identification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

Avis: si 'ID du fabricant (Vendor ID) et I'D de I'appareil sont référencés dans votre systeme API, il est garanti que le type d'appareil raccordé est correct, que la mémorisati-
on des données 10-Link est activée et que votre application continue de fonctionner, méme si votre appareil a été remplacé par un modele plus récent.

9.2 IDENTIFICATION

Les informations sur 'appareil constituent a plaque signalétique électronique du capteur. Elles peuvent uniquement étre lues et ne peuvent pas étre modifiées. Lors d'un nouveau raccor-
dement de I'appareil 10-Link ou a chaque nouveau démarrage de la communication, le port maitre [0-Link effectue la validation réglée des données d'identification de I'appareil 10-Link.

Nom du paramétre Description Index Sous-index Type de données Valeur par défaut
Vendor Name Nom du fabricant 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Texte du fabricant 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name Nom de I'appareil 18 0x00 StringT [ 64] £SS076
Product ID Numéro d'identification de I'appareil 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00
Product Text Description de I'appareil 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Numéro de série 21 0x00 StringT [16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]
Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx
Function Tag dentifier I'appareil avec des informations spécifiques a la fonction. 25 0x00 Stringl [32] o
Location Tag Identifier I'appareil avec des informations liées a la localisation. 26 0x00 StringT [32] xxx
9.3 PARAMETRES
En mode 10-Link, tous les parametres peuvent étre modifiés via le systéme de commande, aussi bien lors de la mise en service quen cours de fonctionnement.
(]
| Avis: La modification des parametres en cours de fonctionnement peut affecter le fonctionnement de I'installation.
PARAMETRES (GENERAUX)
Nom du paramétre Description Index Sous-index Offset Type de Valeur
(bit) données
Unit for electric current Exemple d'apprentissage d'une valeur unique (Single Value Teach) en 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
mode Window : mA (1)
Configuration d'usine: 0
Unit Code Indique le code unique de I'unité de mesure. 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Saisie du délai pour sauvegarder [énergie électrique calculée. 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
(lecture-écriture)
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0..600
Teach Select Sélectionne le canal de signal de commutation pour lequel une 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
procédure d'apprentissage doit étre appliquée. (lecture-écriture) SSCT(1),
SSC2(2),
Teach Result Affiche les informations completes sur les résultats de I'apprentissage, 59 0x00 RecordT
y compris I'état actuel et les indicateurs de résultat. (lecture seule)
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PARAMETRES MEASUREMENT DATA CHANNEL (MDC)

Nom du paramétre

Description

Sous-index

Type de
données

Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Affiche la valeur de mesure actuelle du capteur. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Affiche I'état de détection d'un objet ou d'une valeur de mesure en 0x03 0 BooleanT false = Low
dessous/au-dessus d'une valeur seuil. true = High
SSC.2 - Switching Signal Affiche I'état de détection d'un objet ou d'une valeur de mesure en 0x04 1 BooleanT false = Low
dessous/au-dessus d'une valeur seuil. true = High
MDC Data Information Descripteur pour les informations sur les données de 16512 0x00 RecordT
mesure transmises via le canal de communication
10-Link. (read only)
Lower Value Valeur inférieure de la plage de mesure 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value Valeur supérieure de la plage de mesure 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code (ode standardisé pour I'unité de mesure 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Exposant(s) d'un multiplicateur (en base 10) pour la gestion 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
automatique des données de processus pour le courant (facteur égal 1fir mA
a 10scale)

PARAMETRES SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Nom du paramétre Description Sous-index Type de Einzelwerte
données

SSC.1 Param Définit les valeurs de consigne pour le canal du signal de commutation 1. (read/write) 60 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Détermine la valeur de consigne 1 pour le canal du signal de commutation. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000

Setpoint SP2 Détermine la valeur de consigne 2 pour le canal du signal de commutation. 0x02 IntegerT_32 01010000

$SC.1 Config Définit les paramétres de configuration pour le canal du signal de commutation 1. (read/ | 61 0x00 RecordT

write)

Logic Définit Ia représentation logique du signal de commutation SSC dans les données de processus. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active

Mode Détermine le mode d'évaluation pour le signal de commutation SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3 =Two point

Hysteresis Définit I'hystérésis aux points de commutation. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

$SC.2 Param Définit les valeurs de consigne pour le canal 2 du signal de commutation. (read/write) 62 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Détermine la valeur de consigne 1 pour le canal du signal de commutation. 0x01 IntegerT_32 01010000

Setpoint SP2 Détermine la valeur de consigne 2 pour le canal du signal de commutation. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000

$SC.2 Config Définit les paramétres de configuration pour le canal du signal de commutation 2. (read/ | 63 0x00 RecordT

write)

Logic Définit a représentation logique du signal de commutation SSC dans les données de processus. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active

Mode Détermine le mode d*évaluation pour le signal de commutation SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3 =Two point

Hysteresis Définit I'hystérésis aux points de commutation. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Un point de commutation (SP1, SP2) est réglé par une seule commande qui déclenche I'acquisition de la valeur actuelle, le contrle de la plage, le calcul et I'activation du point de
commutation. Pendant le processus d'apprentissage, a valeur de mesure doit étre constante afin de garantir une détermination cohérente de la valeur d'apprentissage (voir chap.,Kom-
mandos”).

Exemple d'apprentissage d'une valeur unique (Single Value Teach) en mode Single Point :

Command reaction:
,Teach SP1“

Exemple d'apprentissage d'une valeur unique (Single Value Teach) en mode Window :

Command reaction:
Teach SP2“
Teach SP1“
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9.4 DONNEES DE DIAGNOSTIC

Les données de diagnostic fournissent en continu des informations sur I'état du capteur et de Ienvironnement surveillé. Les événements déclenchés par I'appareil [0-Link interrompent la
transmission des données de parametres (données de diagnostic Prio). Les données de diagnostic peuvent uniquement étre lue (lecture seule).

DONNEES DE DIAGNOSTIC (GENERALES)

Nom du paramétre Description Sous-in- Type de données Valeurs individuelles
dex

Error Count Compteur deerreurs R 0x00 UlntegerT_16

Device Status Etat de I'appareil 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4

Detailed Device Status Informations supplémentaires dépendant de I'appareil (erreurs/aver- 37 0x00 ArrayT [6]

tissements/messages)

Detailed Device Status [1] Emission d'erreurs/d‘avertissements/de messages 0x01 120 OctetStringT [3] voir, Evénements et messages”

Detailed Device Status [2] 0x02 % OctetStringT [3]

Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT 3]

Detailed Device Status [4] 0x04 48 QOctetStringT [3]

Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT 3]

Operating Hours Compteur d'heures de fonctionnement (unité de base 0,001 h) 75 0x00 UlntegerT_32 0

Power-On Counter Compteur de mise en marche 76 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Power Puissance pour calculer I€nergie électrique. 78 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Energy Variable indiquant la consommation de la charge dans le temps. 79 0x00 UlntegerT_32 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system command. 80 0x00 IntegerT_32 0

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system command. 81 0x00 IntegerT_32 0

Parameter Config Fault Collection Liste des index mal paramétrés 512 0x00 ArrayT

Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60),

Parameter config fault collection - index [3] 3 112 UlntegerT_16 $SC.1 Config, Index (61),

Parameter config fault collection - index [4] 4 9 UlntegerT_16 552 Param, Index (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),

Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Electric current mode, Index

Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 (66),

Parameter config fault collection - index [7] 7 48 UlntegerT_16 Time to save electric energy,

Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 Index (67),

Parameter config fault collection - index [9] 9 16 UlntegerT_16 Ma\'ns. voltage o calclated

electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DONNEES DE DIAGNOSTIC (COURANT)

Nom du paramétre Description Sous-index ‘ Type de ‘ Facteur pour la valeur Unité
données d'affichage
Electric current maximum Pour enregistrer le courant électrique maximal mesuré 90 0x00 UlntegerT_16
Histogram Temps pendant lequel la valeur réelle de cet 100 RecordT [h]
appareil se situait dans cette plage.
0,1..49A/100......4900 mA Durée des fréquences dans la plage de 0,12 99,9 A (100 a 608 UlntegerT_32 0.000277778

50...9,9A/5000...9900 mA 99900 mA)
10,0...14,9 A/ 10000...14900 mA
15,0...19,9 A/ 15000...19900 mA
20,0..24,9 A/ 20000...24900 mA 480 UlntegerT_32
25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 448 UlntegerT_32

1
2 576 UlntegerT_32
3
4
5
6
30,0...34,9 A/30000...34900 mA 7 416 UlntegerT_32
8
9
1
1
1
1
1
1
1

544 UlntegerT_32
512 UlntegerT_32

35,0..39,9A/35000...39900 mA 384 UlntegerT_32
40,0..44,9 A/ 40000...44900 mA 352 UlntegerT_32
45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 0 320 UlntegerT_32
50,0...54,9 A /50000...54900 mA 288 UlntegerT_32
55,0..59,9 A /55000...59900 mA 256 UlntegerT_32
60,0..64,9 A/ 60000...64900 mA 224 UlntegerT_32
65,0..69,9 A/ 65000...69900 mA 4 192 UlntegerT_32
70,0..74,9 A/ 70000...74900 mA 5 160 UlntegerT_32

~

o

75,0..79,9 A/ 75000...79900 mA 6 128 UlntegerT_32
80,0..84,9 A /80000...84900 mA 17 9% UlntegerT_32
85,0..89,9 A /85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32
90,0..94,9 A /90000...94900 mA 19 32 UlntegerT_32
95,0..99,9 A /95000...99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 EVENEMENTS ET MESSAGES

Les messages sont émis via la variable Detailed Device Status [x] (voir,9.4 Données de diagnostic”)..

Name ‘ Description Gamme de ‘ Type ‘ Event Code
valeurs

Protocol Test Event Peut étre utilisé a des fins de test et déclenché par la commande systéme 1" et supprimé avec ‘2" false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Peut étre utilisé a des fins de test et déclenché par la commande systeme '3" et supprimé avec ‘4. false/true Warnung 6201
Process Data Event Dépassement de la plage des variables de processus - données de processus incertaines (surcharge) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Signal de commutation modifié false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 Signal de commutation modifié false/true Warnung 6205
Electric energy Valeur maximale de Iénergie électrique atteinte false/true Warnung 6207
Electric current Intensité courant trop élevée false/true Warnung 6208
Histogramm data Données de I'histogramme : temps maximal atteint false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Code événement ou identifiant inconnu false/true Warnung 6298

9.6 COMMANDES

Les commandes sont accessibles en écriture seule (Write Only). La réinitialisation de toutes les valeurs nécessite un mot de passe " stego "

Nom du paramétre Description Sous-index Type de Valeurs indivi-
données duelles
Production Password Mot de passe pour utiliser les commandes de production. (Write Only) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command Commandes de production (mot de passe requis) ... The Command productionisusedto | 4001 0x00 UlntegerT_8
reset parameters.
Store production settings Enregistrer les paramétres de production 1
Reset production Settings Réinitialisation de toutes les données de production 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Réinitialisation de toutes les données (max., compteur, données d'histogramme ....) 3
Reset all SSC.n Counter Réinitialisation de tous les compteurs SSC.n 4
Reset electric current Max Réinitialisation de la valeur « courant maximal mesuré » 5
System Command Commandes systéme 16 UlntegerT_8 0to63,
13210 159
Device Reset Déclenche un démarrage a chaud. Uappareil est ramené a son état initial. La communication est alors 128
interrompue par I'appareil puis reprise par le maftre.
Application Reset Les parametres de 'application spécifique a a technologie sont remis aux valeurs par défaut. Les parametres 129
d'identification restent inchangés. Un téléchargement est effectué dans la mémoire de données du maitre, si
cela est activé dans la configuration de port du maftre.
Back to the Box Les parametres de 'appareil sont réinitialisés aux valeurs par défaut définies en usine et la communication 131
est bloquée jusqu'a Ia prochaine mise sous tension. Remarque : déconnectez directement I'appareil du port
maitre !
System Command Teach SP1 Déterminez la valeur de consigne 1 en une seule opération d'apprentissage. 65
System Command Teach SP2 Déterminez la valeur de consigne 2 en une seule opération d'apprentissage. 66
Switch electric Current Unit System Commutation de 'unité du courant électrique de ampeéres [A] a milliamperes [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Commutation de I'unité du courant électrique de milliamperes [mA] a ampéres [A]. 251
Command
Reset electric energy Remettre [€nergie électrique a zéro 252
Reset mains voltage Réinitialiser la tension du réseau a sa valeur par défaut 253
Reset time to save the electric energy Réinitialiser le temps de sauvegarde de I€nergie électrique a la valeur par défaut 254

Mode d'emploi de surveillance
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10 ENTRETIEN ET MISE AU REBUT

Aucune mesure d'entretien et de réparation n'est nécessaire. Apres usage, I'appareil doit
étre mis au rebut conformément aux dispositions nationales en vigueur en matire de
protection de I'environnement.

11 GARANTIE

Le délai de garantie pour les droits de garantie de |'acheteur est d’un an pour les biens
meubles fabriqués a Iétat neuf et pour les prestations de service sur des biens meubles ; de
six mois pour les contrats portant sur la livraison de biens d'occasion. Le délai de garantie
commence a courir a I livraison du bien et, dans le cas de prestations de service, apres sa
réception. Vous trouverez plus d'informations en ligne sur https://de.stego.de/agb

o Avis Le fabricant décline toute responsabilité en cas de non-respect des
présentes instructions de service, d'utilisation non conforme, de modification
ou de détérioration de I'appareil.

Mode d'emploi de surveillance
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1 NOTAS SOBRE LA DOCUMENTACION

1.1 CONSERVACION DE LOS DOCUMENTOS

El manual de instrucciones es una parte integral del producto. Conserve este manual de
instrucciones y toda la documentacin vigente de una manera que esté disponible cuando
sea necesario.

1.2 MARCADO CE

STEGO Elektrotechnik GmbH confirma la conformidad del sensor de corriente con UL2808
y EN61010-1. Se ha emitido una declaracion de conformidad correspondiente. La encont-
rard en nuestra pagina web.

1.3 SIMBOLOS EMPLEADOS

jAdvertencia! Situacion peligrosa que puede provocar la muerte o
lesiones graves sino se siguen las instrucciones.

f} jAdvertencia! Situacion peligrosa que puede provocar la muerte o
(]

lesiones graves sino se siguen las instrucciones.

Nota importante
I En caso de no sequir las instrucciones pueden producirse fallos de funciona-
miento o averfas.

> Indicacién de accion

2 INDICACIONES DE SEGURIDAD

La instalacion slo puede ser llevada a cabo por electricistas profesionales y cualificados
teniendo en cuenta las directivas aplicables en cada pais sobre suministro eléctrico (IEC
60364).

Deben observarse las especificaciones técnicas de la placa de caracteristicas.

En caso de dafios visibles o fallos en el funcionamiento, el dispositivo no debe repararse ni
ponerse en servicio (desechar el dispositivo).

Estd prohibido realizar modificaciones o transformaciones en el dispositivo.

3 USO PREVISTO

- Hlsensorinteligente de corriente se utiliza para la medicién sin contacto de corri-
entes alternas (corriente CA) de una linea, guiando el conductor que se va a medir
a través de la abertura. La corriente medida se procesa digitalmente y se emite a
través de la interfaz analdgica o de 10-Link.

- Lapotenciay la energia se calculan internamente y se emiten a través de la interfaz
10-Link. El sensor solamente debe emplearse en carcasas cerradas y fijas para
equipos eléctricos.

A\

3.1 CAMPO DE APLICACION/AREA DE ALMACENAMIENTO

nes técnicas puede ocasionar dafios materiales y/o lesiones personales.

El dispositivo es adecuado para aire ambiental en dreas interiores secas. (v. cap. 5 Datos
técnicos)

3.2 LIMITACION DEL AMBITO DE APLICACION

-l dispositivo tinicamente debe utilizarse en un entorno que asequre al grado de
contaminacion 2 (o mejor) seqtn IEC61010. El grado de contaminacién 2 significa
que solamente puede originarse suciedad no conductora. Sin embargo, ocasional-
mente habrd que contar con una conductividad provisional por la condensacion.

- Empleo sélo en entornos con un méx. de 90 % de humedad rel. (observar IP30)

-l dispositivo no debe funcionar con aire ambiental agresivo.

Supervision de instrucciones de funcionamiento

jAdvertencia!No sequir lasinstrucciones de aplicacion o las especificacio-

El dispositivo se puede accionar hasta una altura de 4000 m.

4 DESCRIPCION DEL DISPOSITIVO

4.1 VISTA GENERAL

El dispositivo tiene una interfaz de comunicacion 10-Link. Se requiere un mddulo
compatible con 10-Link (maestro 10-Link) para leer y procesar los datos. Fl dispositivo
también se puede conectar directamente a un aparato de medicién analdgico 0 a un
sistema de mando.

Fijacion con clip

Abertura para los conductores de corriente a medir
Corredera de apriete para fijar el conductor de corriente
Conector M12

BWN -

4.2 FUNCIONAMIENTO EN MODO 10-LINK

Para usar 10-Link, el dispositivo debe estar conectado a un maestro 10-Link. En el modo
10-Link se produce una comunicacion bidireccional entre el maestro y el dispositivo. I
dispositivo se integra en el plano de control a través del maestro, se intercambian los
pardmetros de comunicacion y se lleva a cabo el intercambio de datos ciclico de los datos
de proceso.

4.3 FUNCIONAMIENTO EN EL MODO SI0 (MODO DE E/S ESTANDAR)

En el modo SIO, un sensor funciona como un interruptor convencional y sélo admite
sefiales de entrada y salida analdgicas o digitales. En este modo no se produce una comu-
nicacion a través de 10-Link entre el sensor y el maestro.

El sensor debe estar conectado a un maestro |0-Link para la parametrizacidn, pero esto no
es necesario para el funcionamiento (v. cap. ,Instalacion”).

En el modo SIO no se pueden utilizar todas las funciones y propiedades del dispositivo.
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4.4 FUNCIONES DE SALIDA — SALIDA DE CONMUTACION

o iNota! La ldgica de conmutacion se puede invertir a través de 10-Link. Los
siguientes ejemplos se aplican a la ldgica de conmutacion ALTA (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |4—
1
SSC v 4
0~ T » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

El comportamiento de conmutacion se define a través de un valor limite SP1y una histére-
sis. La histéresis debe estar situada dentro del rango de deteccion.

Siel valor de medicion aumenta, a salida de conmutacion estard inactiva siempre y cuan-
do el valor de medicidn se sittie entre el inicio del rango de deteccion y el valor limite SP1.
Siel valor de medicion es mayor que el valor limite SP1, Ia salida de conmutacion se activa.
Siel valor de medicion disminuye, la salida de conmutacién estard activa siempre y cuando
el valor de medicion se sitte entre el final del rango de deteccion y el valor limite SP1,
restando I histéresis ajustada. Si el valor de medicién se sittia por debajo, la salida de
conmutacién se inactiva.

Two Point Mode

Schaltzustand

4

ssC 4

» Messwert

o -

inaktiv aktiv

sP2 Pl
El comportamiento de conmutacion se define a través de un punto de conexién SP1y un
punto de desconexion SP2.

Siel valor de medicion aumenta, la salida de conmutacion estard inactiva siempre y
cuando el valor de medicion se sitte entre el inicio del rango de deteccion y el punto de
conexién SP1. Si el valor de medicion aumenta por encima del punto de conexién SP1, la
salida de conmutacion se activa.

Siel valor de medicion disminuye, la salida de conmutacién estard activa siempre y cuando
el valor de medicion se sitte entre el final del rango de deteccion y el punto de desco-
nexion SP2. Si el valor de medicién disminuye por debajo del punto de desconexién SP2, la
salida de conmutacion se inactiva.

Window Mode
Schaltzustand
A4 —»‘ Hyst |<— —>| Hyst |«
SSC ‘ Window
0T | ) » Messwert
4 inaktiv | aktiv ] inaktiv
sP2 sP1

En el modo ventana se establecen los puntos de conmutacion SP1y SP2 para la salida de
conmutacién. La ventana de conmutacion (rango entre SP1y SP2) y la histéresis deben
estar dentro del rango de deteccion.

Siel valor de medicion aumenta, la salida de conmutacion estard inactiva siempre y cuan-
do el valor de medicidn se sittie entre el inicio del rango de deteccion y el limite de ventana
SP2. La salida de conmutacién permanece activa hasta que el valor de medicién aumente
por encima del limite de ventana SP1, sumando la histéresis. Mds alld de ese valor, la salida
de conmutacion se inactiva de nuevo.

Siel valor de medicion disminuye, la salida de conmutacién estard inactiva siempre y
cuando el valor de medicion se sitde entre el final del rango de deteccion y el limite de
ventana SP1. La salida de conmutacién permanece activa hasta que el valor de medicion
disminuya por debajo del limite de ventana SP2, restando la histéresis. Por debajo de ese
valor, |a salida de conmutacién se inactiva de nuevo. Para obtener més informacion sobre
la parametrizacion en el modo S10, véase el cap.,Parameter” en la pdgina 6

Supervision de instrucciones de funcionamiento

5 DATOS TECNICOS

| 10-Link | Analégico
Dimensiones 86x35x46,5mm (LxBxH)
Peso 100g
Carcasa Plastico segun UL94V-0
Rango de medicion de 0—-100A
corriente CA
Rango de medicion de 50/60Hz
frecuencia
Resistencia de bucle 0Q<R<500Q
Especificaciones de interfaz
Interfaz 10-Link 4-20mA
Tension de servicio Vg +24VDC(18...30VD() +24VDC(16...30VDQ)
Consumo de potencia (max.) 0,55W W

Conector redondo M12, IEC 61076~
2-101, de 4 polos, codificacién A,
longitud de cable mdx. 20 m para
[0-Link y longitud de cable méx. 30
m para el modo SI0

Conector redondo M12, IEC 61076-2-
101, de 4 polos, codificacion A

Tipo de conexion

Tolerancia de medicion +0,5A +05A

CATIII <300V
(Mediciones en la instalacion de edificios: consumidores fijos, conexio-
nes del distribuidor...)

Categoria de medicion

Medidas de proteccion
eléctricas

Proteccion contra polarizacion inversa, cortocircuito y sobretension

Condiciones ambientales

Temperatura de almacena-
miento

-40 bis 485 °C (-40 bis +185 °F)

Humedad de utilizacion/alma- | méx. 90 % HR (no condensante)

cenamiento

Temperatura de aplicacion -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

Tipo de proteccién IP30

Grado de contaminacion 2

max. 4000 m

Altura de utilizacion

6 MONTAJE

El montaje se realiza mediante un clip en la parte posterior del dispositivo directamen-

te sobre riel DIN de 35 mm (montaje sobre riel de perfil de sombrero, EN 60715) o,
alternativamente, a través del accesorio STEGO-Fix Plus (con fijacion por tornillo, pegada o
magnética).

Aviso Por favor, tenga en cuenta la limitacién del dmbito de aplicacién

durante el montaje.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

130



Instalacion
La linea de corriente a medir se fija en el dispositivo por medio de una corredera de apriete
con funcion de encaje.

/N

jAdvertencia!
La linea de corriente a medir debe tener un aislamiento basico.

Posicion de montaje

Cualquiera, se recomienda en vertical con la conexién eléctrica (conector M12) hacia abajo.

7 CONEXION ELECTRICA

El dispositivo solo debe ser instalado por un técnico electricista cumpliendo las directivas
sobre suministro eléctrico aplicables en cada pais.El sensor debe alimentarse con una
fuente de alimentacién SELV conforme a una de las normas siguientes: IEC 60950-1, IEC
62368-101EC61010-1.

/N

7.1 ASIGNACION DE CONECTORES

jAdvertencia! Antes de instalar el dispositivo, la instalacion debe
desconectarse de la tensidn y asequrarse contra una reconexion.

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a

Supervision de instrucciones de funcionamiento

7.2 EJEMPLOS DE CONEXION
VARIANTE 10-LINK

Fieldbus pLC

A A

i
‘E@] Smart Sensor Strom
! £SS 076

Smart Sensor Strom
£S5 076

Fan
10-Link Master

Heater

VARIANTE 4-20 mA (ANALOGICA)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

8 INSTALACION

8.1 VARIANTE I0-LINK

Para la parametrizacion del dispositivo se requiere un PC con un maestro [0-Link USB o un
entorno 10-Link configurado del modo correspondiente. £l dispositivo se puede accionar
tanto en modo I0-Link como en modo SIO (modo de E/S estdndar).

P> Preparar el ordenador, el software y el maestro (prestar atencion a los manuales de
instrucciones de los dispositivos respectivos)

Unir el dispositivo con el maestro 10-Link USB

Descargue el archivo [0DD en el siguiente enlace: https://www.stego-group.com/
de/downloads o https://ioddfinder.io-link.com/

Lea el archivo 10DD en su software de mando.

Realizar la parametrizacion del dispositivo (para mds informacidn, véase el capitulo
«Pardmetros 10-Link»)

En caso de funcionamiento en el modo SIO: Retirar el maestro 10-Link USB'y poner en
servicio el dispositivo.

Compruebe si la parametrizacién realizada ha sido aceptada por el dispositivo; dado
el caso, el sensor deberd ser leido de nuevo

vV vV vVYvVvy VY

8.2 VARIANTE 4-20 MA (ANALOGICA)

Conecte el dispositivo directamente a las entradas (analdgicas) de un sistema de mando o
dispositivo de medicion a través del conector M12.



9 PARAMETRO I0-LINK

9.1 DATOS GENERALES

Nombre del fabricante

STEGO Elektrotechnik GmbH

D del fabricante 0x04C6/1222d
URL del fabricante www.stego.de
D del producto £SS07600.2-0
Device ID 400

VARIANTE 10-LINK 11

Tasa de bits (Om2

Tiempo de ciclo min. 10 ms

510 Mode Si

Conservacion de datos Si

Perfiles compatibles

Perfil de sensor inteligente SSP 4.1.1, perfil comdn, identificacién y diagndstico, canal de datos de medicién (resolucion esténdar)

o Aviso: Si el ID del fabricante (Vendor D) y el ID del dispositivo estdn referenciados en su sistema PLC, entonces se garantiza que el tipo de dispositivo conectado es correcto,
que el almacenamiento de datos 10-Link estd activado y que su aplicacion continuard funcionando incluso aunque su dispositivo haya sido reemplazado por un modelo

sucesor.

9.2 IDENTIFICACION

La informacion del dispositivo es la placa de caracteristicas electrénica del sensor. Solamente puede leerse y no puede modificarse. Cuando el dispositivo 10-Link se conecta de nuevo o en
cada reinicio de la comunicacion, el puerto del maestro 10-Link realiza la validacién de los datos de identificacion del dispositivo 10-Link.

Nombre del parametro Descripcion indice Subindice Tipo de datos Valor estandar
Vendor Name Nombre del fabricante 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Texto del fabricante 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name Nombre del dispositivo 18 0x00 StringT [ 64] £SS 076

Product ID Ntimero de identificacion del dispositivo 19 0x00 StringT [ 64] £SS07600.2-00
Product Text DESCRIPCION DEL DISPOSITIVO 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Ndmero de serie 21 0x00 StringT [16]

Hardware Revision Version del Hardware 22 0x00 StringT [ 64]

Firmware Revision Version del Firmware 23 0x00 StringT [ 64]

Application-specific Tag 24 0x00 StringT [32] e

Function Tag Identificar el dispositivo con informacion especifica de funcion. 25 0x00 StringT [32] Frx

Location Tag dentificar el dispositivo con informacion dependiente de la ubicacién. 26 0x00 StringT [32] oxx

9.3 PARAMETROS

En el modo 10-Link, todos los pardmetros se pueden modificar a través del sistema de mando, tanto durante la puesta en servicio como durante el funcionamiento.

[ ]
| Aviso: £l cambio de pardmetros durante el funcionamiento puede afectar al modo de funcionamiento de la instalacion.

PARAMETRO (GENERAL)
Nombre del parametro Descripcion indice Subindice Offset de Tipo de datos
bit
Unit for electric current Ejemplo de ensefianza de valor tnico (Single Value Teach) en modo 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
ventana: mA (1)
Configuracion de fébrica: 0
Unit Code Muestra el cddigo inequivoco de la unidad fisica. 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Introduccién del perfodo de tiempo para almacenar la energfa eléctrica | 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
calculada. (rw)
Mains voltage Tension de red a potencia eléctrica calculada. 77 0x00 UlntegerT_16 0..600
Teach Select Selecciona el canal de sefial de conmutacidn para el que se debe 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
aplicar un procedimiento de ensefianza. (rw) SSCI(T),
§5C2(2),
Teach Result Muestra la informacion completa de los resultados del proceso de 59 0x00 RecordT
aprendizaje, incluidos el estado actual y los indicadores de resultado.
(r0)
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PARAMETRO DEL CANAL DE DATOS DE MEDICION (MDC)

Nombre del parametro Descripcion indi Subindice Offset de Tipo de datos
bit
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Muestra el valor de medicion actual del sensor. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Muestra el estado de deteccién de un objeto o de un valor de 0x03 0 BooleanT false = Low
medicién por debajo/por encima de un valor umbral. true = High
SSC.2 - Switching Signal Muestra el estado de deteccion de un objeto o de un valor de 0x04 1 BooleanT false = Low
medicién por debajo/por encima de un valor umbral. true = High
MDC Data Information Descriptor para informacion sobre los datos de medicion | 16512 0x00 RecordT

que se transmiten a través del canal de comunicacion
10-Link. (read only)

Lower Value Valor inferior del rango de medicién 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value Valor superior del rango de medicién 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code (6digo estandarizado para la unidad fisica 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Exponente(s) de un multiplicador (con base 10) para el manejo 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
automdtico de los datos de proceso para la corriente (factor igual a 1fir mA
10escala)

PARAMETRO PERFIL DE SENSOR INTELIGENTE (SSP)

SSC.1 Param Define los valores tedricos para el canal de seial de conmutacion 1. (read/write) 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Establece el valor tedrico 1 para el canal de sefial de conmutacién. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000

Setpoint SP2 Establece el valor tedrico 2 para el canal de sefial de conmutacién. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000

$SC.1 Config Define los parametros de configuracion para el canal de sefial de conmutacion 1. (read/write) 61 0x00 RecordT

Logic Define la representacion ldgica de la sefial de conmutacion SSC en los datos de proceso. 0x01 UlntegerT_8 0= High active,
1= Low active

Mode Establece el modo de evaluacion para la sefial de conmutacién SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1 =Single point,
2 =Window,
3 =Two point

Hysteresis Define la histéresis en los puntos de conmutacion. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

$SC.2 Param Define los valores tedricos para el canal de seiial de conmutacion 2. (read/write) 62 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Establece el valor tedrico 1 para el canal de sefial de conmutacién. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000

Setpoint SP2 Establece el valor tedrico 2 para el canal de sefial de conmutacién. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000

$SC.2 Config Define los parametros de configuracion para el canal de sefial de conmutacion 2. (read/write) 63 0x00 RecordT

Logic Define la representacion l6gica de la sefial de conmutacion SSC en los datos de proceso. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active

Mode Establece el modo de evaluacién para la sefial de conmutacién SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1= Single point,
2 =Window,
3=Two point

Hysteresis Define la histéresis en los puntos de conmutacion. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Un valor de consigna (SP1, SP2) se ajusta por medio de un comando tnico que activa la deteccion del valor actual, la comprobacién del rango, el célculo y 1a activacién del valor de
consigna. Durante el proceso de ensefianza, el valor de medicién deberfa ser constante para garantizar una determinacion consistente del valor de ensefianza. (v. cap.,Kommandos”)

Ejemplo de ensefianza de valor dnico (Single Value Teach) en modo de punto dnico:

Command reaction:
,JJeach SP1Y eeeeeecccccaaaaas » SP1

Ejemplo de ensefianza de valor dnico (Single Value Teach) en modo ventana:

Command reaction:
Jleach SP2“  ====-s-e-o--- » SP2
oseach SP1Y  =eeeecccccccccscsssssssee - » SP1
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9.4 DATOS DE DIAGNOSTICO

Los datos de diagndstico proporcionan continuamente informacién sobre el estado del sensor y el entorno monitorizado. De ese modo, los eventos desencadenados por el dispositivo
[0-Link interrumpen la transferencia de datos de pardmetros (datos de diagndstico prioritarios). Los datos de diagndstico solo pueden leerse (read only).

DATOS DE DIAGNOSTICO (GENERAL)

Nombre del parametro Descripcion Subindice ‘ Offset ‘ Tipo de datos Valores individuales
de bit

Error Count Contador de errores 32 0x00 UlntegerT_16

Device Status Estado del dispositivo 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

QOut of specification 2

Functional check 3

Failure 4

Detailed Device Status Informacion adicional dependiente del dispositivo (errores/advertencias/ | 37 0x00 ArrayT [6]

mensajes)

Detailed Device Status [1] Emision de errores/advertencias/mensajes 0x01 120 OctetStringT [3] v., Eventos y mensajes”

Detailed Device Status [2] 0x02 9% OctetStringT [3]

Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT 3]

Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]

Operating Hours Contador de horas de servicio (unidad base 0,001 h) 75 0x00 UlntegerT_32 0

Power-On Counter Contador de encendidos 76 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Power Potencia para el célculo de la energfa eléctrica. 78 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Energy La variable muestra el consumo de la carga a lo largo del tiempo. 79 0x00 UlntegerT_32 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system command. 80 0x00 IntegerT_32 0

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system command. 81 0x00 IntegerT_32 0

Parameter Config Fault Collection Lista de indices parametrizados erroneamente 512 0x00 ArrayT

Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60),

Parameter config fault collection - index [3] 3 2 UlntegerT_16 $5C.1Config, Index (61),

Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 $5C2 Param, ndex (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),

Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Flectric current mode, Index

Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 (66),

Parameter config fault collection - index [7] 7 4 UlntegerT_16 Time to save electric energy,

Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 Index (67),

Parameter config fault collection - index [9] 9 16 UlntegerT_16 Ma'\ns. voltage t calculated

— electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DATOS DE DIAGNOSTICO (CORRIENTE)

Nombre del pardametro Descripcion ‘ indice Subindice Offset de Tipo de datos Factor para el valor de Unidad
bit visualizacion

Electric current maximum Para almacenar la corriente eléctrica maxima medida 90 0x00 UlntegerT_16

Histogram Tiempo en el que el valor real de este dispositivo | 100 RecordT [h]
estaba entre este rango.

0,1..49A/100......4900 mA Duracion de las frecuencias en el rango de 0,1 99,9 A (100 1 608 UlntegerT_32 0.000277778

5,0...9,9/A/5000...9900 mA 99900 mA) 2 576 UlntegerT_32

10,0..14,9 A/ 10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32

15,0...19,9 A/ 15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32

20,0..24,9 A/ 20000...24900 mA 5 480 UlntegerT_32

25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32

30,0..34,9 A /30000...34900 mA 7 416 UlntegerT_32

35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32

40,0..44,9 A/ 40000...44900 mA 9 352 UlntegerT_32

45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA 1 288 UlntegerT_32

55,0..59,9 A /55000...59900 mA 12 25 UlntegerT_32

60,0..64,9 A/ 60000...64900 mA 13 24 UlntegerT_32

65,0..69,9 A/ 65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32

70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32

75,0..79,9 A/ 75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32

80,0..84,9 A /80000...84900 mA 17 9% UlntegerT_32

85,0..89,9 A/ 85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32

90,0..94,9 A /90000...94900 mA 19 32 UlntegerT_32

95,0..99,9 A /95000...99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 EVENTOSY MENSAJES

Los mensajes se emiten a través de |a variable Detailed Device Status (estado detallado del dispositivo) [x] (v.,9.4 Datos de diagndstico”).

Name ‘ Descripcion Rango de ‘ Type ‘ Event Code
valores

Protocol Test Event Se puede emplear con fines de prueba y se puede activar con el comando del sistema '1'y borrar con 2. false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Se puede emplear con fines de prueba y se puede activar con el comando del sistema '3'y borrar con 4" false/true Warnung 6201
Process Data Event Rebasamiento del rango de variables de proceso - datos de proceso no sequros (L) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 sefial de conmutacion cambiada false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 sefial de conmutacion cambiada false/true Warnung 6205
Electric energy Vialor méximo de a energia eléctrica alcanzado false/true Warnung 6207
Electric current Intensidad de la corriente demasiado alta false/true Warnung 6208
Histogramm data Datos del histograma: tiempo méximo alcanzado false/true Warnung 6209
Unknown Event Code (0digo de evento o ID desconocido false/true Warnung 6298

9.6 COMANDOS

Los comandos sélo se pueden escribir (

Write Only). El restablecimiento de todos los valores requiere una contrasefia " stego ".

Nombre del parametro Descripcion ‘ indice Subindice Tipo de datos Valores indivi-
duales
Production Password (ontrasefia para emplear los comandos de produccion. (Write Only) 4000 0x00 Stringl [ 16]
Production Command Comandos de produccion (se requiere contrasefa)... The Command production isused to | 4001 0x00 UlntegerT_8
reset parameters.
Store production settings Guardar los ajustes de produccion 1
Reset production Settings Restablecer todos los datos de produccién 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Restablecer todos los datos (mdx., contador, datos del histograma... ) 3
Reset all SSC.n Counter Restablecer todos los contadores SSC.n 4
Reset electric current Max Restablecer el valor para la corriente mdxima medida 5
System Command Comandos del sistema 16 UlntegerT_8 0to63,
13210 159
Device Reset Activar un arranque en caliente. £l dispositivo se devuelve a su estado original. Para ello, se interrumpe la 128
comunicacion del dispositivo y luego se reanuda por el maestro.
Application Reset Los pardmetros de la aplicacion especifica de la tecnologia se establecen a los valores estandar. Los pardmet- 129
ros de identificacion permanecen sin cambios. Se realiza una carga a la memoria de datos del maestro, si estd
habilitado en a configuracién de puertos del maestro.
Back to the Box Los pardmetros del dispositivo se ajustan a los valores esténdar de fabrica y la comunicacion se bloguea 131
hasta el siguiente encendido. Nota: jDesconecte el dispositivo directamente del puerto del maestro!
System Command Teach SP1 Determine el valor tedrico 1en un Unico proceso de ensefianza. 65
System Command Teach SP2 Determine el valor tedrico 2 en un dnico proceso de ensefianza. 66
Switch electric Current Unit System Cambiar la unidad de la corriente eléctrica de amperios [A] a miliamperios [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Cambiar la unidad de la corriente eléctrica de miliamperios [mA] a amperios [A]. 251
Command
Reset electric energy Restablecera energia eléctrica a cero 252
Reset mains voltage Restablecer la tension de red al valor estdndar 253
Reset time to save the electric energy Restablecer el tiempo para almacenar la energfa eléctrica al valor estindar 254
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10 MANTENIMIENTO Y ELIMINACION ESPACIO PARA NOTAS

No se necesitan medidas de mantenimiento y conservacion. Cuando finalice su uso, el
aparato deberd desecharse de forma respetuosa con el medio ambiente conforme a las
disposiciones nacionales vigentes.

11 GARANTIA

El periodo de garantia para los derechos de garantia del comprador es de un afio para los
bienes muebles de nueva fabricacion y para las prestaciones de obra realizadas en bienes
muebles; para los contratos de entrega de bienes usados es de seis meses. El periodo de
garantia comienza con la entrega del articulo y, para las prestaciones de obra, después de
su aceptacién. Encontrard mds informacién en linea en https://de.stego.de/agb

e Aviso Fl fabricante no asumird ninguna responsabilidad en caso de no
respetar este manual de instrucciones, uso indebido, modificacion o dafios en
el dispositivo.
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1 NOTE SULLA DOCUMENTAZIONE

1.1 CONSERVAZIONE DEI DOCUMENTI

Le istruzioni d'uso sono parte integrante di questo prodotto. Conservare queste istruzioni
d'uso e tuttii documenti allegati in modo da averli a disposizione per eventuali successive
consultazioni.

1.2 CONTRASSEGNO CE

La STEGO Elektrotechnik GmbH dichiara la conformita del sensore di corrente alle UL2808
e EN61010-1. E stata prodotta la relativa Dichiarazione di conformita. Potete trovarla sulla
nostra home page.

1.3 SIMBOLI UTILIZZATI
ﬁ Attenzione! Situazione di pericolo che in caso di mancato rispetto dell'av-
vertenza pu provocare lesioni gravi o morte.

f} Attenzione! Situazione di pericolo che in caso di mancato rispetto dell'av-
vertenza pud provocare lesioni gravi o morte.
o Avvertenza importante
II' mancato rispetto pud provocare quasti ed errori di funzionamento.

> Istruzioni

2 AVVERTENZE PER LA SICUREZZA

L'installazione deve essere eettuata esclusivamente da elettricisti qualicati e nel rispetto
delle direttive locali per I'alimentazione elettrica (IEC 60364).

Rispettare assolutamente le indicazioni tecniche riportate sulla targhetta del modello.

In caso di danni evidenti o quasti del funzionamento il dispositivo non deve essere riparato
né messo in funzione (smaltire il dispositivo).

Non sono ammesse modiche o trasformazioni del dispositivo:

3 UTILIZZO CONFORME

.

Lo Smart Sensor Strom Serve per misurare senza contatto le correnti alternate
(corrente AC) di un cavo, inserendo il cavo da misurare nell'apposito foro. La corrente
misurata viene elaborata in modo digitale e inviata tramite l'interfaccia analogica o
l'interfaccia 10-Link

- Lapotenza e I'energia sono calcolate internamente e distribuite tramite interfaccia
10-Link. Il sensore pud essere impiegato esclusivamente negli involucri stazionari e
chiusi die dispositivi elettrici.

A\

3.1 AMBITO DI IMPIEGO/CONSERVAZIONE

ni tecniche puo provocare danni materiali e/o lesioni personali.

Il dispositivo & idoneo per 'atmosfera in ambienti interni asciutti. (vedi cap. 5 Speciche
tecniche)

3.2 LIMITAZIONE DELLAMBITO DI IMPIEGO

- Il dispositivo puo essere utilizzato solo in ambienti in cui sia garantito il grado di
inguinamento 2 (o migliore) ai sensi della IEC 61010. Il grado di inquinamento 2
signica che & ammesso solo un leggero inquinamento privo di conduzione. Tuttavia,
va prevista di tanto in tanto una temporanea conduttivita dovuta alla condensazio-
ne.

- Utilizzo solo in ambienti con max. il 90% di umidita relativa (rispettare IP30)

- Il dispositivo non deve essere utilizzato in ambienti con atmosfere aggressive.

- I dispositivo puo essere utilizzato solo no a un‘altezza di 4000 m.
Istruzioni d'uso ESS 076

Attenzione!ll mancato rispetto delle avvertenze sull'uso o delle indicazio-

4 DESCRIZIONE DEL DISPOSITIVO

4.1 PANORAMICA

Il dispositivo dispone di un‘interfaccia di comunicazione 10-Link. Per rilevare ed elaborare i
dati & necessaria un'unita compatibile con 10-Link (master [0-Link). Il dispositivo puo esse-
re collegato anche direttamente a uno strumento di misurazione analogico o un controllo

Fissaggio mediante clip

Foro per il cavo di corrente da misurare

Morsetto clamp pusher per ssare il cavo di corrente
Connettore M12

2WN -

4.2 FUNZIONAMENTO IN MODALITA I0-LINK

Per utilizzare 10-Link, il dispositivo deve essere collegato a un master [0-Link. In modalita
10-Link avviene una comunicazione bidirezionale tra master e dispositivo. Il dispositivo vie-
ne integrato tramite il master nel livello di controllo, | parametri di comunicazione vengono
scambiati e ha luogo lo scambio ciclico dei dati di processo.

4.3 FUNZIONAMENTO IN MODALITA SI0 (MODALITA 1/0 STANDARD)

In modalita SI0 un sensore funziona come un comune interruttore e supporta soltanto seg-
naliin ingresso e in uscita analogici o digitali. In questa modalita non c'¢ comunicazione
tramite 10-Link tra sensore e master.

II'sensore deve essere collegato a un master I0-Link per la parametrizzazione, mentre per il
funzionamento questo non & necessario (vedi cap.,Messa in esercizio”).

In modalita SIO non tutte le funzioni e proprieta del dispositivo possono essere utilizzate.
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4.4 FUNZIONI DI USCITA - USCITA DI COMMUTAZIONE

o Nota! Attraverso [0-Link & possibile invertire la logica di commutazione. i
sequenti esempi si riferiscono alla logica di commutazione HIGH (0-> 1)

5 SPECICHE TECNICHE

Single Point Mode
Schaltzustand
N —>‘ Hyst |¢—
1
e K
0~ 5 » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

Il comportamento di commutazione viene denito attraverso un valore limite SP1 e unfiste-
resi. Listeresi deve rientrare nella gamma di rilevazione.

Se il valore misurato & in aumento, 'uscita di commutazione & inattiva ntanto che il valore
misurato si trova tra l'inizio della gamma di rilevazione e il valore limite SP1. Se il valore
misurato & superiore al valore limite SP1, 'uscita di commutazione si attiva.

Se il valore misurato diminuisce, I'uscita di commutazione ¢ attiva ntanto che il valore
misurato si trova tra la ne della gamma di rilevazione e il valore limite SP1 meno l'isteresi
impostata. Se il valore misurato scende al di sotto, 'uscita di commutazione diventa
inattiva.

Two Point Mode

Schaltzustand
4

ssC 4

inaktiv 5

» Messwert

o -

aktiv

SI.’Z SP1
Il comportamento di commutazione viene denito attraverso un punto di accensione SP1 e
un punto di spegnimento SP2.
Se il valore misurato & in aumento, I'uscita di commutazione ¢ inattivantanto che il valore
misurato si trova tra l'inizio della gamma di rilevazione e il punto di accensione SP1. Seil
valore misurato aumenta al di sopra del punto di accensione SP1, l'uscita di commutazione
diventa attiva.
Se il valore misurato diminuisce, I'uscita di commutazione ¢ attiva ntanto che il valore
misurato si trova tra la ne della gamma di rilevazione e il punto di spegnimento SP2. Se l
valore misurato scende al di sotto del punto di spegnimento SP2, I'uscita di commutazione
diventa inattiva.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |<4— —>‘ Hyst |€—
ssC v Window 4
0~} 5 g » Messwert
4 inaktiv | aktiv ] inaktiv
P2 sP1

In modalita Window vengono impostati i punti di commutazione SP1 ed SP2 per |'uscita

di commutazione. La nestra di commutazione (gamma tra SP1 ed SP2) e l'isteresi devono
rientrare nella gamma dirilevazione.

Se il valore misurato & in aumento, I'uscita di commutazione € inattiva ntanto che il valore
misurato si trova tra Iinizio della gamma di rilevazione e il limite nestra SP2. L'uscita di
commutazione resta attiva no a che il valore misurato non sale al di sopra del limite nestra
SP1 pitisteresi. Al di sopra, I'uscita di commutazione diventa di nuovo inattiva.

Se il valore misurato diminuisce, I'uscita di commutazione ¢ inattiva ntanto che il valore
misurato si trova tra la ne della gamma i rilevazione e il limite nestra SP1. L'uscita di com-
mutazione resta attiva no a che il valore misurato non scende al di sotto del limite nestra
SP2 meno l'steresi. A di sotto, I'uscita di commutazione diventa di nuovo inattiva.

Per ulteriori informazioni sulla parametrizzazione in modalita 10 consultare il cap.,Parame-

u

ter”.

Istruzioni d'uso ESS 076

| 10-Link | Analogico
Dimensioni 86x35x46,5mm (LxBxH)
Peso 100g
Involucro Plastica secondo UL94 V-0
Gamma di misurazione della 0—-100A
corrente AC
Gamma di misurazione della 50/60Hz
frequenza
Resistenza all'abrasione 00<R<5000
Speciche delle interfacce
Interfaccia 10-Link 4-20mA
Tensione di esercizio Vs +24VDC(18...30VD() +24VDC(16...30VDQ)
Potenza assorbita (max) 0,55W W
Tipo di collegamento Spinatonda M12, IEC61076-2-101, | Spina tonda M12, IEC61076-2-101, 4
4 poli, codica A max. lunghezza cavo | poli, codifica A
20 m per 10-Link e max. lunghezza
cavo 30 m per la modalita SI0
Tolleranza di misurazione +0,5A +05A
Categoria di misurazione CATIII <300V

(Misure per l'installazione nell'edicio: utenze stazionarie, collegamenti
dei distributori, ...)

Misure di sicurezza elettriche Protezione dall‘inversione di polarita, resistenza a cortocircuito,

protezione da sovratensione

Condizioni ambientali

Temperatura di stoccaggio -40 bis +85 °C (-40 bis +185 °F)

Umidita in utilizzo/stoccaggio | max. 90 % u.r. (senza condensa)

Temperatura di utilizzo -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

Grado di protezione IP30

Grado di inquinamento 2

Altezza d’uso max. 4000 m

6 MONTAGGIO

I montaggio avviene mediante una clip ubicata sul retro del dispositivo direttamente sulla
quida DIN 35 mm (montaqggio su quida, EN 60715) o in alternativa con |'accessorio STEGO-
Fix Plus (ssaggio con magnete, con vite 0 mediante incollaggio).

° Avviso Durante il montaggio tenere presente i limiti dell'ambito di
impiego.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage
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Installazione
I cavo di corrente da misurare viene ssato nel dispositivo tramite un morsetto con funzione
di arresto.

A Attenzione!
Il cavo di corrente da misurare deve essere isolato.

Punto di montaggio
A scelta, si consiglia verticale con attacco elettrico (connettore M12) rivolto verso il basso.

7 ATTACCO ELETTRICO

Il dispositivo deve essere installato esclusivamente da un elettricista qualicato e nel rispetto
delle direttive locali sull'alimentazione elettrica.ll sensore deve essere alimentato con un
alimentatore SELV ai sensi di una delle sequenti norme: IEC 60950-1, IEC 6236810 IEC
61010-1.

A Attenzione! Prima dell'installazione del dispositivo, Iimpianto deve
essere senza tensione e messo in sicurezza contro una riaccensione
accidentale.

7.1 OCCUPAZIONE DEI CONNETTORI

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SIO-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 ESEMPI DI COLLEGAMENTI

Versione 10-Link

} Fieldbus PLC
Fan
Smart Sensor Strom 10-Link Master
ESS 076
Heater
Smart Sensor Strom
£SS 076
VERSIONE 4...20 mA ANALOGICA
PLC

Heater
Smart Sensor Strom
£SS076
8 MESSAIN ESERCIZIO

8.1 VERSIONE I0-LINK

Per la parametrizazione del dispositivo e necessario un PC con USB master I0-Link oppure
un ambiente 10-Link appositamente congurato. Il dispositivo puo essere azionato in
modalita [0-Link e anche in modalita SIO (modbus standard 1/0).

vV vV vVvVvY VYV VY

Predisporre computer, software e master (fare riferimento alle istruzioni d'uso dei
relativi dispositivi).

(ollegare il dispositivo con il master I0-Link USB

Scaricare il le I0DD dal sequente link: https://www.stego-group.com/de/downloads
0 https://ioddfinder.io-link.com/

Trasferire il le I0DD nel proprio software di controllo.

Esequire la parametrizzazione del dispositivo (per ulteriori informazioni consultare |l
capitolo“Parametri 10-Link").

Funzionamento in modalita SIO: rimuovere I'USB master 10-Link e azionare il
dispositivo.

Controllare se la parametrizzazione fatta viene accettata dal dispositivo, eventual-
mente il sensore deve essere nuovamente selezionato.

8.2 VERSIONE 4...20 MA ANALOGICA

Collegare il dispositivo direttamente attraverso il connettore M12 agli ingressi (analogici) di
un controllo 0 uno strumento di misurazione.
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9 PARAMETRI10-LINK

9.1 DATI GENERALI

Nome del fabbricante

STEGO Elektrotechnik GmbH

ID fabbricante 0x04C6/1222d
URL del fabbricante www.stego.de
D prodotto £S5 07600.2-0
Device ID 400

Versione 10-Link 1.1

Velocita bit om2

Tempo ciclo min. 10 ms

SI0 Mode

si

Conservazione dei dati

sl

Proli supportati

Smart Sensor Prol SSP4.1.1, Common prole, Identication and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

9.2 IDENTICAZIONE

Avviso: sel'ID del fabbricante (ID del venditore) e I'ID del dispositivo sono referenziati nel vostro sistema PLC, allora & sicuro che il tipo di dispositivo collegato e corretto, la
memorizzazione dati 10-Link & attivata e la vostra applicazione continua a funzionare anche se il vostro dispositivo e stato sostituito con un modello successivo.

Le informazioni sul dispositivo sono nella targhetta elettronica del sensore. Possono essere solo visualizzate ma non modicate. Quando siricollega il dispositivo [0-Link o ad ogni riavvio
della comunicazione, la porta del master I0-Link eseque la validazione impostata dei dati di identicazione del dispositivo 10-Link.

Nome del parametro Descrizione Indice Sotto-indice Tipo di dati Valore standard
Vendor Name Nome del fabbricante 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Testo del fabbricante 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name Nome del dispositivo 18 0x00 StringT [ 64] £SS076
Product ID Numero ID del dispositivo 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00
Product Text Descrizione del dispositivo 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Numero di serie 21 0x00 StringT [16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]
Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx
Function Tag (ontrassegnare il dispositivo con informazioni speciche sul funziona- 25 0x00 Stringl [32] o

mento.
Location Tag Contrassegnare il dispositivo con informazioni speciche sul luogo. 26 0x00 StringT [32] xxx

9.3 PARAMETRI

In modalita I0-Link tutti i parametri possono essere modicati attraverso il controllo sia nella messa in esercizio che durante il funzionamento.

| Avviso: tutti i parametri possono essere modicati attraverso il controllo sia nella messa in esercizio che durante il funzionamento.

PARAMETRI GENERALI

Nome del parametro Descrizione ‘ Indice Sotto-indice Offset bit Tipo di dati Valore
Unit for electric current Esempio di apprendimento del valore singolo (Single Value Teach) in 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
modalita Window. mA (1)
Impostazione di fabbrica: 0
Unit Code Indica il codice univoco per I'unita sica. 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Inserimento del periodo di tempo per raccogliere 'energia elettrica 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
calcolata. (rw)
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0..600
Teach Select Seleziona il canale del segnale di commutazione per cuiva esequitoun | 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
processo di apprendimento. (rw) SSCT(1),
SSC2(2),
Teach Result Indica le informazioni complete sul risultato del processo di apprendi- 59 0x00 RecordT
mento, incluso lo stato attuale e i ag del risultato. (ro)
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PARAMETER MEASUREMENT DATA CHANNEL MDC)

Nome del parametro Descrizione Offset bit Tipo di dati
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Indica il valore attualmente misurato del sensore. 0x01 16 IntegerT_16 0to 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Out of range (+) (32760 )
SSC.1-Switching Signal Indica lo stato di riconoscimento di un oggetto o un valore misurato al di sotto/al 0x03 0 BooleanT false = Low
di sopra di un valore soglia. true = High
55C.2 - Switching Signal Indica lo stato di riconoscimento di un oggetto o un valore misurato al di sotto/al 0x04 1 BooleanT false = Low
di sopra di un valore soglia. true = High
MDC Data Information Descrittore delle informazioni sui dati misurati trasmessi attraver- 16512 0x00 RecordT
so il canale di comunicazione 10-Link.
Lower Value Valore inferiore della gamma di misurazione 0x01 56 Integerl_32 0
Upper Value Valore superiore della gamma di misurazione 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code (odice standardizzato per unita sica 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Esponente(i) di un moltiplicatore (con base 10) per utilizzo automatico dei dati di 0x04 0 IntegerT_8 -2Alr A,
processo per la corrente (fattore uguale a 10scale) 1fir mA

PARAMETRO SMART SENSOR PROFILE SSP

Nome del parametro Descrizione ‘ Indice Sotto-indice Tipo di dati Einzelwerte

$SC.1 Param Definisce i valori nominali per il canale del segnale di commutazione 1 (read/write) 60 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Determina il valore nominale 1 peril canale del segnale di commutazione. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000

Setpoint SP2 Determina il valore nominale 2 per il canale del segnale di commutazione. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000

$SC.1 Config Definisce i parametri di congurazione per il canale del segnale di commutazione 1 (read/ 61 0x00 RecordT

write)

Logic Definisce la rappresentazione logica del segnale di commutazione SSC nei dati di processo. 0x01 UlntegerT_8 0= High active,
1= Low active

Mode Determina il modulo di analisi per il segnale di commutazione SSC 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1= Single point,
2 =Window,
3=Two point

Hysteresis Definisce l'isteresi nei punti di commutazione. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

$SC.2 Param Definisce i valori nominali per il canale del segnale di commutazione 2 (read/write) 62 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Determina il valore nominale 1 peril canale del segnale di commutazione. 0x01 Integerl_32 0to 10000

Setpoint SP2 Determina il valore nominale 2 per il canale del segnale di commutazione. 0x02 Integerl_32 0to 10000

$5C.2 Config Definisce i parametri di configurazione per il canale del segnale di commutazione 2 (read/ 63 0x00 RecordT

write)

Logic Definisce la rappresentazione logica del segnale di commutazione SSC nei dati di processo. 0x01 UlntegerT_8 0= High active,
1= Low active

Mode Determina il modulo di analisi per il segnale di commutazione SSC 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3=Two point

Hysteresis Definisce l'isteresi nei punti di commutazione. 0x03 Integerl_32 0to 1000

Un set point (SP1, SP2) viene impostato mediante un comando singolo che attiva la rilevazione del valore attuale, a verica della gamma, il calcolo e I'attivazione del set point. Durante il
processo di apprendimento il valore misurato dovrebbe essere costante per garantire una comunicazione coerente del valore appreso. (vedi cap.,Kommands")

Esempio di apprendimento del valore singolo (Single Value Teach) in modalita Single Point:

Command reaction:
Jeach SP1“ meceeeeeeeaaaaa- » SP1

Esempio di apprendimento del valore singolo (Single Value Teach) in modalita Window.

Command reaction:
Jleach SP2“  ==ssmsm-eemees » SP2
Jteach SP1“ eeeeceeeceeceecedceeacceceeaaeas » Sp1
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9.4 DATI DI DIAGNOSTICA

| dati di diagnostica forniscono informazioni continue sullo stato del sensore e sull'ambiente monitorato. Gli eventi attivati dal dispositivo [0-Link interrompono la trasmissione dei dati di
parametrizzazione (dati di diagnostica Prio). | dati di diagnostica possono essere soltanto letti (read only).

DATI DI DIAGNOSTICA GENERALI

Nome del parametro Descrizione Indice | Sotto-in- Offset bit Tipo di dati Valori singoli
dice
Error Count Contatore errori 32 0x00 UlntegerT_16
Device Status Stato del dispositivo 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status Informazioni aggiuntive dipendenti dal dispositivo (errori/avverten- 37 0x00 ArrayT [6]
ze/messaggi)
Detailed Device Status [1] Emissione di errori/avvertenze/messaggi 0x01 120 OctetStringT [3] vedi, Eventi e messaggi”
Detailed Device Status [2] 0x02 96 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT 3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
Operating Hours Contatore delle ore di funzionamento (unita base 0,001 h) 75 0x00 UlntegerT_32 0
Power-On Counter Contatore delle accensioni 76 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Power Potenza per il calcolo dell'energia elettrica. 78 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Energy La variabile indica il consumo del carico nel corso del tempo 79 0x00 UlntegerT_32 0
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system command. | 80 0x00 IntegerT_32 0
SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of 5SC.2. Resetable with system command. | 81 0x00 IntegerT _32 0
Parameter Config Fault Collection Elenco degli indici parametrizzati senza errore 512 0x00 ArrayT
Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60),
Parameter config fault collection - index [3] 3 112 UlntegerT_16 $SC.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [4] 4 9 UlntegerT_16 $5C2 Param, ndex (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),
Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Electric current mode, Index
Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 (66),
Parameter config fault collection - index [7] 7 4 UlntegerT_16 Time to save electric energy,
Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 Index (67),
Parameter config fault collection - index [9] 9 16 UlntegerT_16 Ma\'ns. votage to alclated
— electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DATI DIAGNOSTICI CORRENTE

Nome del parametro Descrizione Sotto-in- Offset bit Tipo di dati Fattore per il valore Unita
dice visualizzato

Electric current maximum Per raccogliere a corrente elettrica massima misurata 90 0x00 UlntegerT_16

Histogram Tempo in cui il valore reale di questo dispositivo & 100 RecordT [h]
rimasto in questa gamma.

0,1..49A/100......4900 mA Durata delle frequenze nella gamma da 0,13 99,9 A (da 100 a 1 608 UlntegerT_32 0.000277778

5,0...9,9 A/ 5000...9900 mA 99900 mA) 2 576 UlntegerT_32

10,0...14,9 A/ 10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32

15,0..19,9 A/ 15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32

20,0...24,9 A/ 20000...24900 mA 5 430 UlntegerT_32

25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32

30,0..34,9 A /30000..34900 mA 7 416 UlntegerT_32

35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32

40,0...44,9 A / 40000...44900 mA 9 352 UlntegerT_32

45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA 1 288 UlntegerT_32

55,0..59,9 A /55000...59900 mA 12 256 UlntegerT_32

60,0...64,9 A/ 60000...64900 mA 3 24 UlntegerT_32

65,0..69,9 A /65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32

70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32

75,0...79,9 A/ 75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32

80,0...84,9 A/ 80000...84900 mA 17 96 UlntegerT_32

85,0...89,9 A/ 85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32

90,0...94,9 A /90000...94900 mA 19 2 UlntegerT_32

95,0..99,9 A /95000...99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 EVENTI E MESSAGGI

| messaggi vengono inviati tramite il Variable Detailed Device Status [x] (vedi,9.4 Dati di diagnostican”)..

Name ‘ Descrizione Gamma di ‘ Type ‘ Event Code
valori

Protocol Test Event Puo essere impiegato a scopo di test, viene attivato con il comando di sistema '1" e disattivato con ‘2" false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Puo essere impiegato a scopo di test, viene attivato con il comando di sistema 3" e disattivato con ‘4" false/true Warnung 6201
Process Data Event Superamento non sicuro della gamma dei dati di processo variabili a seconda del processo (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal Segnale di commutazione SSC.1 modicato false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal Segnale di commutazione SSC.2 modicato false/true Warnung 6205
Electric energy Vialore massimo dell'energia elettrica raggiunto false/true Warnung 6207
Electric current Intensita corrente troppo alta false/true Warnung 6208
Histogramm data Dati istogramma: tempo massimo raggiunto false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Codice evento o Id sconosciuto false/true Warnung 6298

9.6 COMANDI

| comandi possono solo essere scritti (Write Only). Il reset di tutti i valori richiede una password “stego”.

Nome del parametro

Descrizione

Indice

Valori singoli

Sotto-indice | Tipo di dati

Production Password Password per I'utilizzo dei comandi di produzione. (Write Only) 4000 0x00 Stringl [ 16]
Production Command Comandi di produzione (password necessaria)... The Command production is used to 4001 0x00 UlntegerT_8
reset parameters.
Store production settings Memorizzare le impostazioni di produzione 1
Reset production Settings Reset di tutti i dati di produzione 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Reset di tutti dati (max., contatore, dati istogramma...) 3
Reset all SSC.n Counter Restablecer todos los contadores SSC.n 4
Reset electric current Max Restablecer el valor para la corriente mdxima medida 5
System Command Comandos del sistema 16 UlntegerT_8 0to 63,
13210 159
Device Reset Activar un arranque en caliente. £l dispositivo se devuelve a su estado original. Para ello, se interrumpe la 128
comunicacion del dispositivo y luego se reanuda por el maestro.
Application Reset I parametri dell'utilizzo tecnologico specico vengono portati i valori standard. | parametri di identicazi- 129
one restano invariati. Viene esequito un upload nella memoria dati del master, se questo  attivato nella
congurazione della porta del master.
Back to the Box | parametri del dispositivo vengono portati ai valori standard di fabbrica e la comunicazione viene bloccata 131
no all'accensione successiva. Avvertenza: Staccare il dispositivo direttamente dalla porta del master!
System Command Teach SP1 Determinare il valore nominale 1in un singolo processo di apprendimento. 65
System Command Teach SP2 Determinare il valore nominale 2 in un singolo processo di apprendimento. 66
Switch electric Current Unit System Commutare I'unita della corrente elettrica de Ampere [A] a Milliampere [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Commutare I'unita della corrente elettrica da Milliampere [mA] ad Ampere [A]. 251
Command
Reset electric energy Resettare Ienergia elettrica al valore zero 252
Reset mains voltage Resettare la tensione di rete al valore standard 253
Reset time to save the electric energy Resettare il tempo di raccolta dell'energia elettrica al valore standard 254
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10 MANUTENZIONE E SMALTIMENTO

Non sono necessarie misure di manutenzione ordinaria o straordinaria. Il dispositivo deve
essere smaltito nel rispetto dell'ambiente rispettando le vigenti disposizioni nazionali.

11 GARANZIA

I periodo di garanzia per le richieste di garanzia dell'acquirente per beni mobili di nuova
fabbricazione e per prestazioni dilavoro su beni mobili & di un anno; per i contratti di con-
segna di beni usati & di sei mesi. Il periodo di garanzia inizia con la consegna del bene, in
caso di prestazioni del costruttore inizia dopo il relativo collaudo. Per maggiori informazioni
visitare il sito https://de.stego.de/agb

o Avviso |l costruttore non risponde in caso di mancato rispetto di queste
istruzioni d'uso, di impiego non conforme, di modiche o di danneggiamenti
del dispositivo.
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1 POKYNY K DOKUMENTACI

1.1 ULOZENI DOKUMENTU

Ndvod k obsluze je nedilnou soucdsti vyrobku. Uchovdvejte tento ndvod k obsluze a vSech-
ny ostatni pifslusné dokumenty tak, aby byly v pfipadé potfeby k dispozici.

1.2 OZNACENI CE

Spolecnost STEGO Elektrotechnik GmbH potvrzuje shodu proudového senzoru s normami
UL2808 a EN 61010-1. Bylo vyddno odpovidajici prohldseni o shodé. Najdete ho na nasf
domovské strance.

1.3 POUZITE SYMBOLY

A\
/N

° DileZité upozornéni
NedodrZeni téchto pokyni miize vést k chybné funkd nebo poruchdm.

Vystraha! Nebezpe(nd situace, kterd mize pfi nedodrzenf pokynd vést k
(mrtf nebo vaznému zranéni.
Vystraha! Nebezpecnd situace, kterd miize pfi nedodrZenf pokyni vést k
(mrti nebo vaznému zranén.

> Pokyny pro manipulaci

2 BEZPECNOSTNi POKYNY

Instalaci smf provadét pouze kvalifikovany elektrikdF za dodrZeni mistnich smérnic o
napdjeni elektrickou energif (IEC 60364).

Bezpodminecné je tfeba dodrZet technické (daje uvedené na typovém Stitku.

V pifpadé rozpoznatelného poskozeni nebo poruchy se zafizeni nesmi opravovat ani uvddét
do provozu (zafizeni zlikvidujte).

Na zafizeni se nesmi provddét Zddné zmény ani Upravy.

3 ZAMYSLENE POUZITI

Senzor Smart Sensor Strom se pouzivd k bezkontaktnimu méfeni stfidavych proudd
(AC) v kabelu. Méfeny vodic se pfi tom vede otvorem. Naméfeny proud je zpracovdn
digitdné a vydavan bud' pfes analogové rozhrani, nebo pres rozhrani 10-Link.

Vykon a energie se pocitaji intené a jsou vyddvany pres rozhrani 10-Link. Senzor se
smi pouZivat pouze ve staciondrmnich, uzavfenych skfinich pro elektrickd zafizeni.

A\

3.1 OBLAST POUZITi/SKLADOVANI

Vystraha!Nerespektovani ndvodu k pouziti nebo technickych
specifikaci

Zafizen{ je vhodné pro okolni vzduch v suchych vnitfnich prostorach. (viz kapitola 5
Technické daje)

3.2 OMEZENI OBLASTI POUZITi

Zafizeni se smi pouzivat pouze v prostredi, ve kterém je zajiStén stupen znecisténi 2
(nebo lepsi) podle IEC61010. Stupefi znecisténi 2 znamend, Ze se milZze vyskytnout
pouze nevodivé zneCisténi. Obcas je v3ak treba pocitat s prechodnou vodivosti
zplisobenou kondenzac.

Pouzivejte pouze v prostredi s max. 90% relativni vihkosti (respektuijte IP30).
Zafizeni se nesmi provozovat v agresivni atmosféfe.

Zafizeni se smi provozovat do nadmorské vysky 4000 m.

Ndvod k obsluze ESS 076

4 POPIS ZARIZENI

4.1 PREHLED

Zafizent je vybaveno komunikacnim rozhranim 10-Link. Pro Cteni a zpracovdni dat je nutny
modul podporujici 10-Link (I0-Link master). Zafizeni |ze také pfipojit pfimo k analogové-
mu méficimu zafizeni nebo k fidicl jednotce.

Upevnéni pomoci klipu

Otvor pro méfeny vodic

Upinaci hraditko pro upevnéni vodice
Konektor M12

2WN -

4.2 PROVOZV REZIMU I0-LINK

Aby bylo mozné pouzivat 10-Link, musf byt zafizenf pfipojeno k 10-Link masteru. V rezimu
|0-Link probihd obousmémé komunikace mezi masterem a samotnym zafizenim. Zafizenf
je prostfednictvim masteru integrovano do fidici drovné, dochdz k vyméné komunikacnich
parametr(i a cyklické vyméné procesnich dat.

4.3 PROVOZV REZIMU SIO (STANDARDNI REZIM 1/0)

V rezimu SIO pracuje senzor jako bézny spinac a podporuje pouze analogové nebo digitaIni
vstupni a vystupni signdly. V tomto rezimu neprobihd komunikace prostrednictvim I0-Link
mezi senzorem a masterem.

Senzor musf byt pfipojen k 10-Link masteru kvili parametrovani, ale pro provoz to neni
nutné (viz kap.,Uvedenf do provozu”).

Vrezimu SI0 nelze pouzivat vsechny funkce a vlastnosti zafizeni.



4.4 VVSTUPNi FUNKCE — SPINACI VYSTUP

o Upozornéni! Logiku spindnilze invertovat prostfednictvim I0-Link.
Nasledujici pfiklady platf pro spinaci logiku HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
N —>‘ Hyst |¢—
1
e K
0~ 5 » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

5 TECHNICKE UDAJE

Spinaci chovéni je definovano pomoci mezni hodnoty SP1 a hystereze. Hystereze must
lezet v detek¢nim rozsahu.

Pokud se méfend hodnota zvysuje, je spinacf vystup neaktivni, dokud se méfend hodnota
nachdzi mezi pocdtkem detekéniho rozsahu a mezni hodnotou SP1. Pokud je méfend
hodnota vétsi nez mezni hodnota SP1, spinaci vystup se aktivuje.

Pokud méfend hodnota klesd, je spinaci vystup aktivni, dokud je méfend hodnota mezi
koncem detekcniho rozsahu a mezni hodnotou SP1 sniZzenou o nastavenou hysterezi.
Pokud je méfend hodnota nizi, spinaci vystup se deaktivuje.

Two Point Mode

Schaltzustand

» Messwert

Spinaci chovdni je definovano pomoci bodu zapnuti SPT a bodu vypnuti SP2.

Pokud méfend hodnota stoupd, je spinaci vystup neaktivni, dokud je méfend hodnota mezi
zacatkem detek¢niho rozsahu a bodem zapnuti SP1. Pokud méfend hodnota stoupne nad
bod zapnuti SP1, spinac vystup se aktivuje.

Pokud méfend hodnota klesd, je spinaci vystup aktivni, dokud je méfend hodnota mezi
koncem detekéniho rozsahu a bodem vypnutf SP2. Pokud méfend hodnota klesne pod
vypinaci bod SP2, spinaci vystup se deaktivuje.

Window Mode
Schaltzustand
A4 —»‘ Hyst |<— —»| Hyst |«
SSC ‘ Window
0T | ) » Messwert
4 inaktiv | aktiv ] inaktiv
sP2 sP1

V rezimu Window Mode jsou pro spinaci vystup nastaveny spinaci body SP1 a SP2. Spinaci
okno (rozsah mezi SP1 a SP2) a hystereze musi lezet v detekenim rozsahu.

Pokud se méfend hodnota zvysuje, je spinacf vystup neaktivni, dokud se méfend hodnota
nachdzi mezi zadtkem detek¢niho rozsahu a mezni hodnotou okna SP2. Spinacf vystup
z(istdva aktivni, dokud méfend hodnota nestoupne nad mezni hodnotu okna SP1 plus
hystereze. Pfi piekrocent této hodnoty se spinaci vystup opét deaktivuje.

Pokud méfend hodnota klesd, je spinacf vystup neaktivni, dokud je méfend hodnota mezi
koncem detekcniho rozsahu a mezni hodnotou okna SP1. Spinaci vystup ziistdvd aktivni,
dokud méfend hodnota neklesne pod mezni hodnotu okna SP2 snizenou o hysterezi. Pod
touto hodnotou se spinaci vystup opét deaktivuje.

Dalsf informace o parametrovani v rezimu SIO naleznete v kap. ,Parametry "
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‘ 10-Link ‘ Analogovy
Rozméry 86x35x46,5mm (LxBxH)
Hmotnost 100g
Skfii Plast podle UL94 V-0
Rozsah méfeni proudu AC 0—-100A
Frekvencni rozsah méfeni 50 /60 Hz
Odpor smycky 0Q<R<500Q

Specifikace rozhrani

Rozhrani 0-Link 4-20mA
Provozni napéti Vs +24VDC(18...30VDQ) +24\DC(16...30VDQ)
Prikon (max.) 0,55W 1w

Kulaty konektor M12, IEC 61076~
2-101, 4pdlovy, kédovdni A max.
délka kabelu 20 m pro [0-Link a max.
délka kabelu 30 m pro rezim SIO

Kulaty konektor M12, IEC61076-
2-101, 4pdlovy, kédovani A

Typ pfipojeni

Tolerance méfeni +0,5A +05A
Kategorie méFeni CATIII <300V
(Méfeni v instalaci budovy: staciondmi spotfebice, distribu¢ni
pfipojky,...)

Elektricka ochrannd opatfeni | (Ochrana proti preplovani, ochrana proti zkratu, ochrana proti prepéti

Okolnf podminky

Skladovaci teplota ~40 bis 485 °C (-40 bis +185 °F)

Provozni/skladovaci vihkost max. 90 % rel. vihkosti (bez kondenzace)

Provozni teplota -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

Tida kryti P30

Stupen znecisténi 2

Provozni vyska max. 4000 m

6 MONTAZ

Zafizeni se montuje pfimo na DIN [iStu 35 mm (montdz na nosnou listu, EN 60715) pomoci
klipu na zadni strané nebo alternativné pomoci pfislusenstvi STEGO-Fix Plus (se Sroubo-
vym, lepicim nebo magnetickym upevnénim).

i Upozornéni Pfi montdZi dbejte na omezenf oblasti pouZitf.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

(I




Instalace
MéFeny napdjeci kabel se v zafizenf upevni pomoci upinaciho hraditka se zapadkou.

/N

Vystraha!
MéFeny napdjeci kabel musi mit zakladni izolaci.

Instalacni poloha
Libovolnd poloha, doporucuje se vertikdIni poloha s elektrickym pfipojenim (konektor
M12) smérem dol(.

7  ELEKTRICKE PRIPOJENI

Zafizenf smf instalovat pouze kvalifikovany elektrikar v souladu se standardnimi narodnimi

smérnicemi pro napdjeni el. proudem.Senzor musf byt napdjen sitovym zdrojem SELV
podle jedné z ndsledujicich norem: IEC 60950-1, IEC 62368-1 nebo IEC 61010-1.

A Vystraha! Pfed instalacf zafizeni musi byt systém odpojen od napéti a
Zajistén proti opétovnému zapnutf.

7.1 OSAZENI KONEKTORD

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 PRIKLADY PRIPOJENI

Varianta 10-Link

) Fieldbus pLC

Fan
Smart Sensor Strom 10-Link Master

£S5076

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

Varianta 4...20 mA (analogovy)

PLC

Heater
Smart Sensor Strom
£SS076
8 UVEDENi DO PROVOZU

8.1 VARIANTAIO-LINK

K parametrovani zafizeni je zapotfebf bud pocitac s USB 10-Link masterem, nebo vhodné
nakonfigurované prostfedi 10-Link. Zafizent |ze provozovat jak v rezimu |0-Link, tak v
rezimu S10 (standardni rezim 1/0).

>

VVVYyVY VY

Pfipravte pocitac, software a master (postupujte podle ndvodu k obsluze pfislusného
zafizent).

Pfipojte zafizeni k USB 10-Link masteru.

Stahnéte si soubor I0DD z ndsledujiciho odkazu: https://www.stego-group.com/de/
downloads, resp. https://ioddfinder.io-link.com/

Nactéte soubor 10DD do Vaseho fidictho softwaru.

Provedte parametrovani zafizeni (dalSi informace viz kapitola "Parametry 10-Link")
PHi provozu v rezimu SI0: Odstranite USB 10-Link master a zafizeni uvedte do provozu.
Zkontrolujte, zda zafizeni provedené parametrovani akceptovalo; v pfipadé potfeby je
tfeba senzor nacist opakované.

8.2 VARIANTA 4...20 MA (ANALOGOVY)

Pfipojte zafizeni pfimo k (analogovym) vstuplim fidicf jednotky nebo méficiho zafizeni
prostrednictvim konektoru M12.
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9 PARAMETRY 10-LINK

9.1 OBECNA DATA

Jméno vyrobce STEGO Elektrotechnik GmbH
D vyrobce 0x04C6/1222d

URK vyrobce www.stego.de

D vyrobku £SS 07600.2-0

Device ID 400

Varianta 10-Link 1.1

Bitrate om2

Min. doba cyklu 10ms

SI0 Mode ano

Uchovéni dat ano

Supported profiles

Smart Sensor Profil SSP4.1.1, Common profile, Indentification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

9.2 IDENTIFIKACE

Upozornéni: Pokud je ve Vasem systému PLC odkazovdno na ID vyrobce (vendor ID) a ID zafizeni, je zajisténo, Ze pfipojeny typ zafizenf je spravny, uklddani dat pfes 10-
Link je aktivovano a Vase aplikace bude fungovat i v pfipadé, Ze zafizeni bylo nahrazeno novym modelem.

Informace o zafizenf jsou elektronickym typovym Stitkem senzoru. Lze je pouze piecist a nelze je ménit. PFi opétovném pfipojeni zafizeni 10-Link, resp. pfi kazdém novém spusténi komu-
nikace provede port I0-Link masteru nastavenou validaci identifikacnich idajd zafizeni 10-Link.

Nazev parametru Popis Index Subindex Datovy typ Standardni hodnota
Vendor Name Jméno vyrobce 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Text vyrobce 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name Ndzev zafizenf 18 0x00 StringT [ 64] £SS076
Product ID D zafizeni 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00
Product Text Popis zafizenf 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Sériové ¢islo 21 0x00 StringT [16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]
Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx
Function Tag Oznacte zafizenf informacemi specifickymi pro danou funkci. 25 0x00 Stringl [32] o
Location Tag Oznacte zafizenf informacemi specifickymi pro dané misto. 26 0x00 StringT [32] o
9.3 PARAMETRY
Vrezimu [0-Link Ize v3echny parametry ménit jak pfi uvddéni do provozu, tak béhem provozu prostfednictvim fidici jednotky.
= v s v o v ov ' v 7
| Upozornéni: /ména parametr{i béhem provozu miize narusit funkcnost systému.
PARAMETRY (OBECNE)
Nazev parametru Popis Index Subindex Datovy typ Hodnota
Unit for electric current Priklad uceni jedné hodnoty (Single Value Teach) v rezimu Window 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
Mode: mA (1)
Vlyrobni nastavent: 0
Unit Code Zobrazuje jedinecny kod fyzické jednotky. 0x00 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Zaddni casového Useku pro ulozeni vypoctené elektrické energie. (rw) 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0...600
Teach Select Volba kanélu spinaciho signalu, pro ktery se md pouzit metoda ucent. 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
(rw) SSCT(1),
§5C2(2),
Teach Result Zobrazuje kompletnfinformace o vysledku procesu ucenf, vcetné 59 0x00 RecordT

aktudlniho stavu a pfiznakil vysledku. (o)
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PARAMETER MEASUREMENT DATA CHANNEL (MD()

Nézev parametru Subindex Bitoffset Datovy typ
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Zobrazuje aktudInf naméfenou hodnotu senzoru. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Zobrazuje stav detekce objektu nebo naméfené hodnoty pod/ nad 0x03 0 BooleanT false = Low
prahovou hodnotou. true = High
55C.2 - Switching Signal Zobrazuje stav detekce objektu nebo naméfené hodnoty pod/ nad 0x04 1 BooleanT false = Low
prahovou hodnotou. true = High
MDC Data Information Deskriptor pro informace o méfenych datech, 16512 0x00 RecordT
prenasenych komunikacnim kanalem 10-Link. (read
only)
Lower Value Dolni hodnota méficiho rozsahu 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value Hornf hodnota méficiho rozsahu 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code Standardizovany kod fyzické jednotky 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Exponent(y) multiplikdtoru (se zékladem 10) pro automatické 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
zpracovani procesnich dat proudu (faktor roven 10scale). 1firmA

PARAMETRY SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Nézev parametru Subindex Datovy typ Einzelwerte

SSC.1Param Definuje poZadované hodnoty pro kanal 1 spinaciho signalu. (read/only) 60 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Definuje pozadovanou hodnotu 1 pro kandl spinaciho signélu. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000

Setpoint SP2 Definuje pozadovanou hodnotu 2 pro kandl spinaciho signalu. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000

$SC.1 Config Definuje konfiguracni parametry pro kanal 1 spinaciho signalu. (read/ write) 61 0x00 RecordT

Logic Definuje logické zndzomén spinaciho signdlu SSCv procesnich datech. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active

Mode Definuje rezim vyhodnocovani spinaciho signélu SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3=Two point

Hysteresis Definuje hysterezi ve spinacich bodech. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

§SC.2 Param Definuje pozZadované hodnoty pro kanal 2 spinaciho signalu. (read/ write) 62 0x00 RecordT

Setpoint SP1 Definuje pozadovanou hodnotu 1 pro kandl spinactho signalu. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000

Setpoint SP2 Definuje pozadovanou hodnotu 2 pro kandl spinaciho signalu. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000

$5C.2 Config Definuje konfiguracni parametry pro kanal 2 spinaciho signdlu. (read/ write) 63 0x00 RecordT

Logic Definuje logické zndzomén spinaciho signdlu SSCv procesnich datech. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active

Mode Definuje rezim vyhodnocovani spinaciho signdlu SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2=Window,
3 =Two point

Hysteresis Definuje hysterezi ve spinacich bodech. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Pozadovand hodnota (SP1, SP2) se nastavuje jedinym prikazem, ktery spustf zachyceni aktudIni hodnoty, kontrolu rozsahu, vypocet a aktivaci pozadované hodnoty. Béhem procesu uceni
by méla byt méfend hodnota konstantni, aby bylo zajiSténo konzistentni urceni ucené hodnoty. (viz kap. ,Prikazy” na strané 9)

Pifklad ucent jedné hodnoty (Single Value Teach) v rezimu Single Point Mode:

Command reaction:
Jleach SP1“  c-eeecccaaaaaaa- » SP1

Pfiklad ucenf jedné hodnoty (Single Value Teach) v rezimu Window Mode:

Command reaction:
Jleach SP2“  ====-sce-eo--- » SP2
sleach SP1“  =emceececcecccceceeceecmemaana » SP1
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9.4 DIAGNOSTICKA DATA

Diagnostickd data priibézné poskytujf informace o stavu senzoru a sledovaného prostfedi. Uddlosti vyvolané zafizenim I0-Link pfi tom pferusi pfenos dat parametrd (prioritni diagnostickd
data). Diagnostickd data Ize pouze ¢ist (read only).

DIAGNOSTICKA DATA (OBECNA)

Nézev parametru Subindex Bitoffset Datovy typ Jednotlivé hodnoty

Error Count Pocftadlo chyb 32 0x00 UlntegerT_16

Device Status Stav zarizeni 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4

Detailed Device Status Dopliikové informace souvisejici se zafizenim (chyby/ varovani/ 37 0x00 ArrayT [6]

hlaseni)

Detailed Device Status [1] Vystup chyb/varovani/hldSeni 0x01 120 OctetStringT [3] viz,Uddlosti a hlaseni”

Detailed Device Status [2] 0x02 % OctetStringT [3]

Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT 3]

Detailed Device Status [5) 0x05 24 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]

Operating Hours Pocitadlo provoznich hodin (zékladni jednotka 0,001 h) 75 0x00 UlntegerT_32 0

Power-On Counter Pocitadlo zapnuti 76 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Power Vykon pro vypocet elekirické energie. 78 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Energy Proménnd zobrazuje spotfebu zdtéZe v ase. 79 0x00 UlntegerT_32 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system command. | 80 0x00 IntegerT_32 0

SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system command. | 81 0x00 IntegerT_32 0

Parameter Config Fault Collection Seznam chybné parametrovanych index 512 0x00 ArrayT

Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60),

Parameter config fault collection - index [3] 3 112 UlntegerT_16 $SC.1 Config, Index (61),

Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 $5C2 Param, Index (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),

Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Electric current mode, Index

Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 (66),

Parameter config fault collection - index [7] 7 4 UlntegerT_16 Time to save electric energy,

Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 Index (67),

Parameter config fault collection - index [9] 9 16 UlntegerT_16 Ma\'ns. voltage o calculted

electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DIAGNOSTICKA DATA (PROUD)

Nézev parametru Subindex ‘ Bitoffset Datovy typ Faktor pro zobrazova- Jednotky
no hodnotu

Electric current maximum Pro uloZenf maximdIniho naméfeného elektrického proudu 90 0x00 UlntegerT_16

Histogram Doba, kdy se skute¢na hodnota tohoto zafizeni 100 RecordT [h]
pohybovala v tomto rozmezi.

0,1..49A/100......4900 mA Doba trvani cetnosti vyskytu v rozsahu 0,1a7 99,9 A (100 1 608 UlntegerT_32 0.000277778

5,0...9,9 A/ 5000...9900 mA a299900 mA) 2 576 UlntegerT_32

10,0...14,9 A/ 10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32

15,0...19,9 A/ 15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32

20,0..24,9 A/ 20000...24900 mA 5 480 UlntegerT_32

25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32

30,0...34,9 A/30000...34900 mA 7 416 UlntegerT_32

35,0..39,9A/35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32

40,0..44,9 A/ 40000...44900 mA 9 352 UlntegerT_32

45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA 1 288 UlntegerT_32

55,0..59,9 A /55000...59900 mA 12 25 UlntegerT_32

60,0..64,9 A/ 60000...64900 mA 13 24 UlntegerT_32

65,0..69,9 A/ 65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32

70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32

75,0..79,9 A/ 75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32

80,0..84,9 A /80000...84900 mA 17 9% UlntegerT_32

85,0..89,9 A /85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32

90,0..94,9 A /90000..94900 mA 19 32 UlntegerT_32

95,0..99,9 A /95000...99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 UDALOSTI A HLASENi

HISenf jsou vyddvana prostfednictvim proménné Detailed Device Status [x] (viz,9.4 Diagnostickd data”)..

Name ‘ Popis Rozsah ‘ Type ‘ Event Code
hodnot

Protocol Test Event Lze pouZit pro testovaci cely a spustit systémovym pifkazem '1" a zrusit pfikazem 2. false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Lze pouZit pro testovaci (cely a spustit systémovym pifkazem '3'a zrusit piikazem '4. false/true Warnung 6201
Process Data Event Prekroceni rozsahu procesnich proménnych - nespolehlivd procesni data (pfetizeni) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 Schaltsignal gedndert false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal §SC.2 Schaltsignal gedndert false/true Warnung 6205
Electric energy Dosazena maximalnf hodnota elektrické energie false/true Warnung 6207
Electric current Prlis vysokd intenzita proudu false/true Warnung 6208
Histogramm data Data histogramu: dosazeno maximélniho ¢asu false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Nezndmy kod udélosti nebo 1D false/true Warnung 6298

9.6 PRIKAZY

Pikazy Ize pouze zapisovat (Write Only). Resetovani viech hodnot vyZaduje heslo "stego”.

Nézev parametru Subindex Datovy typ Jednotlivé
hodnoty
Production Password Heslo pro pouZitf vyrobnich pifkazdi. (Write Only) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command Vyrobni prikazy (je vyzadovano heslo) ... The Command production is used to reset 4001 0x00 UlntegerT_8
parameters.
Store production settings Ulozeni vyrobnich nastavenf 1
Reset production Settings Reset vech vyrobnich dat 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Reset vech dat (max., pocitadlo, data histogramu ...) 3
Reset all SSC.n Counter Reset vech pocitadel SSC 4
Reset electric current Max Reset hodnoty maximdiniho naméfeného proudu 5
System Command Systémoveé prikazy 16 UlntegerT_8 0to 63,
13210 159
Device Reset Spusténf teplého startu. Zafizen se vratf do vychoziho stavu. Komunikace je pfi tom pferusena zafizenim a 128
poté obnovena masterem.
Application Reset Parametry aplikace specifické pro danou technologii se nastavi na vychozf hodnoty. Identifikacni parametry 129
zlstévajf beze zmény. Pokud je to aktivovano v konfiguraci portu masteru, provede se nahrdvéni do datové
paméti masteru.
Back to the Box Parametry zafizenf se nastavi na vychozi hodnoty z vyroby a komunikace se zablokuje aZ do pfistiho zapnuti 131
zafizeni. Upozoréni: Odpojte zafizeni pfimo od portu masteru!
System Command Teach SP1 Urcete pozadovanou hodnotu 1v jednom jediném procesu ucenf. 65
System Command Teach SP2 Urcete pozadovanou hodnotu 2 v jednom jediném procesu ucenf. 66
Switch electric Current Unit System Prepnutf jednotek elektrického proudu zampéréi [A] na miliampéry [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Prepnutf jednotek elektrického proudu z miliampérd [mA] na ampéry [A]. 251
Command
Reset electric energy Vynulovani elektrické energie 252
Reset mains voltage Resetovani sitového napétf na vychozf hodnotu 253
Reset time to save the electric energy Resetovdni Casu ukldddni elektrické energie na vychozf hodnotu 254
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10 UDRZBA A LIKVIDACE MISTO PRO POZNAMKY

Neni nutnd zddnd ddrzba ani servis. Po skonceni pouzivdni je nutno zafizeni zlikvidovat
ekologicky dle platnych ndrodnich pfedpist.

11 ZARUKA

Zaru¢ni Ihita pro ndroky kupujiciho ze zaruky je jeden rok na nové vyrobené movité véci
ana prdce provedené na movitych vécech; u smluv na doddvku pouZitych véci je to Sest
mésicd. Zdruni doba za¢ind béZet od doddni zbozi a v pfipadé provedeni praci od jejich
prevzeti. Vice informaci naleznete online na adrese https://de.stego.de/agb.

o Upozornéni Pii nedodrzeni tohoto ndvodu k obsluze, nespravném pouZiti,
I Upravé nebo poskozeni zafizeni neprebird vyrobce Z&dnou odpovédnost.
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1 ANVISNINGARTILL DOKUMENTATIONEN

1.1 FORVARING AV UNDERLAGEN

Denna bruksanvisning dr en integrerad del av enheten. Forvara denna bruksanvisning
liksom alla underlag som ocksa galler, s att de finns tillgangliga vid behov.

1.2 CE-MARKNING

STEGO Elektrotechnik GmbH bekréftar konformiteten for strémsensorn enligt UL2808 och
EN 61010-1. En motsvarande konformitetsforklaring har tagits fram. Den finns pd vér
hemsida.

1.3 ANVANDA SYMBOLER

ﬁ Varning! Farlig situation, som kan leda till dodsfall eller allvarliga skador,
om den inte undviks.

f} Varning! Farlig situation, som kan leda till ddsfall eller allvarliga skador,
om den inte undviks.
° Viktig anvisning
0Om dessa anvisningar inte foljs kan det leda till felfunktioner eller storningar.

> Hanteringsanvisning

2 SAKERHETSANVISNINGAR

Installationen far endast utforas av behdrig elektriker i enlighet med tillimpliga nationella
elinstallationsregler (IEC 60364).

De tekniska uppgifterna pd markskylten mdste beaktas.

Vid mdrkbara skador eller funktionsstdmingar, far aggregatet inte repareras eller tas i drift
(Skrota enheten).

Produkten far inte modifieras eller byggas om.

3 AVSEDD ANVANDNING

Smart Sensor Strom anvands for kontaktlos métning av vaxelstrém (AC-strom)

i en kabel genom att fora den ledare som ska matas genom 6ppningen. Den
uppmatta strommen bearbetas digitalt och matas ut antingen via det analoga eller
0-link-granssnittet.

Effekten och energin berdknas internt och matas ut via I0-link-granssnittet. Sensom
far endast anvdndas i stationdra, slutna hus for elektriska aggregat.

é Varning!Om anvandningsanvisningar eller tekniska uppgifter igno-
reraskan det leda till material- och/eller personskador.

3.1 ANVANDNING-/LAGRINGSOMRADE

Enheten ska endast anvandas i torra utrymmen inomhus. (se kapitel 5 "Tekniska data").

3.2 BEGRANSNING | ANVANDNINGSOMRADET

Enheten far enbart anvandas i en omgivning med en sdkerstalld froreningsgrad 2
(eller batre) enligt IEC 61010. Fororeningsgrad 2 innebdr att enbart fororening utan
konduktivitet fér upptrada. Emellandt kan emellertid en tempordr konduktivitet
upptrdda beroende pd kondensation.

Anvdndning endast i miljoer med max 90 9% relativ luftfuktighet (beakta IP30)

Drift av enheten far inte ske i aggressiv atmosfar.

Drift av enheten far ske pd upp till 4 000 m.

Bruksanvisning ESS 076

4 APPARATBESKRIVNING

4.1 OVERSIKT

Enheten har ett 10-link-kommunikationsgranssnitt En 10-link-kompatibel modul
(10-link-master) krdvs for att ldsa och bearbeta data. Enheten kan ocksd anslutas direkt till
ett analogt mdtinstrument eller en styrning.

Kldmfdste.

Oppning for stromledaren som ska matas.
Kldmanordning for fixering av strémledaren.
M12-kontakt.

2WN -

4.2 DRIFT110-LINK-MODUS

For att kunna anvanda 10-link maste enheten vara ansluten till en 10-link-master. 10-
link-master sker en dubbelriktad kommunikation mellan mastern och enheten. Enheten
integreras i styrningen genom mastern ddr kommunikationsparametrarna utbyts och det
cykliska datautbytet av processdata dger rum.

4.3 DRIFT1SI0-MODUS (STANDARD-I/0-MODUS)

I S10-modus fungerar en sensor som en konventionell brytare och stéder endast analoga
eller digitala in- och utsignaler. Ndgon kommunikation via I0-link mellan sensorn och
mastern sker inte i detta modus

For parametrering mdste sensorn vara ansluten till en 10-link-master, men detta dr dock
inte nodvandigt for driften (se kapitel, Idrifttagning”).

I S10-modus fungerar inte alla funktioner och egenskaper hos enheten.
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4.4 UTGANGSFUNKTIONER — KOPPLINGSUTGANG

o Anvisning! Kopplingslogiken kan inverteras via I0-link. Fljande exem-
pel gdller for kopplingslogik HIGH (0-> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
A —>‘ Hyst |¢—
1
e v %
0~ 5 » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

Kopplingsforfarandet definieras via ett gransvdrde SP1 och en hysteres. Hysteresen mdste
ligga inom avkdnningsomradet.

Vid 6kande mdtvarden dr kopplingsutgdngen inaktiv s lange madtvardet ligger mellan
bérjan av avkdnningsomradet och gransvdrdet SP1. Om mdtvdrdet dr storre dn gransvardet
SP1 blir kopplingsutgdngen aktiv.

Vid sjunkande mdtvdrden dr kopplingsutgdngen aktiv s ldnge matvardet ligger mellan
slutet av avkdnningsomradet och gransvdrdet SP1 minus den instdllda hysteresen. Ligger
matvdrdet ddrunder, blir kopplingsutgdngen inaktiv.

Two Point Mode

Schaltzustand
4

ssC 4

1 h
0 inaktiv b | aktiv

0

» Messwert

SP2 SP1
Kopplingsforfarandet definieras via en tillkopplingspunkt SP1 och en frankopplingspunkt
SP2.
Vid 6kande matvarden dr kopplingsutgdngen inaktiv s lange madtvardet ligger mel-
lan borjan av avkanningsomradet och tillkopplingspunkten SP1. Okar matvardet cver
tillkopplingspunkten SP1 blir kopplingsutgdngen aktiv.
Vid sjunkande mdtvdrden dr kopplingsutgdngen aktiv sd lange matvardet ligger mellan
slutet av avkdnningsomradet och frankopplingspunkt SP2. Sjunker mdtvardet under
frankopplingspunkten SP2 blir kopplingsutgangen inaktiv.

Window Mode
Schaltzustand
A4 —»‘ Hyst |€— —»‘ Hyst |€—
sSC v Window 4
01 ' = » Messwert
4 inaktiv | aktiv inaktiv
P2 sP1

[ Window mode stdlls kopplingspunkterna SP1 och SP2 in for kopplingsutgdngen.
Kopplingsfonstret (omrddet mellan SP1 och SP2) och hysteresen mdste ligga inom
avkdnningsomradet.

Vid 6kande matvarden dr kopplingsutgdngen inaktiv sd ldnge matvardet ligger mellan
bérjan av avkdnningsomrddet och fonstergransen SP2. Kopplingsutgangen forblir aktiv tills
matvardet stiger dver fonstergransen SP1 plus hysteresen. Ddrdver blir kopplingsutgangen
dter inaktiv.

Vid sjunkande matvarden dr kopplingsutgangen inaktiv sd Iange mdtvardet ligger mellan
slutet av avkdnningsomradet och fonstergransen SP1. Kopplingsutgangen forblir aktiv tills
matvardet sjunker under fonstergransen SP2 minus hysteresen. Ddrunder blir kopplingsut-
gdngen dter inaktiv.

Vtterligare information om parametrering i SI0-mode finns i kapitel, Parameter”.

Bruksanvisning ESS 076

5 TEKNISKA DATA

‘ 10-Link ‘ Analog
Matt 86x35x46,5mm (LxBxH)
Vikt 100g
Kapsling Plast enligt UL94 V-0
Strommatomrade AC 0-100A
Frekvensmétomrade 50/60Hz
Slingmotstand 00<R<5000

Granssnitt specifikationer

Granssnitt 0-Link 4-20mA
Driftspanning Vs +24VDC(18...30VDQ) +24\DC(16...30VDQ)
Effektforbrukning (max) 0,55W 1w

Anslutningstyp Rundkontakt M12, IEC61076-2-101, | Rundkontakt M12, IEC61076-2- 101,
4-polig, A-kodad, 4-polig, A-kodad
Mittolerans +05A +0,5A
Métkategori CATIII <300V
(Matningar i byggnadsinstallationer: Stationdr forbrukare, fordelarans-
|utningar, ...)

Elektriska skyddsatgarder Felpolningsskydd, kortslutningssaker, Gverspanningsskydd

Omgivningsvillkor

Lagertemperatur -40 bis +85 °C (-40 bis +185 °F)
Anvandning-/lagringsfuk- max 90 % rF (inte kondenserande)

tighet

Drifttemperatur -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)
Skyddsklass IP30

Grad av forsmutsning 2

Anvandningshdjd 6. h. max. 4000 m

6 MONTAGE

Enheten monteras direkt pd en 35 mm DIN-skena (fastskena SS-EN 60715) med en
kiamma pd enhetens baksida eller alternativt med tillbehdret STEGO-Fix Plus (med skruv-,
lim- eller magnetfaste).

o Meddelande Observera begransningarna for anvandningsomradet
I under montaget.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

(e




Installation
Stromledaren som ska matas fdsts i enheten med hjdlp av en kidmanordning med
sparrfunktion.

A Varning!
Den stromledning som ska mdtas mdste vara isolerad

Inbyggnadslage
Valfritt, med rekommenderat dr vertikal med elanslutningen (M12-kontakt) vand nedat.

7 ELEKTRISK ANSLUTNING

Enheten far endast installeras av behdrig elektriker i enlighet med tilldmpliga nationella
elinstallationsregler Sensorn maste forsdrjas med en SELV-nétdel som motsvarar en av
foljande standarder: IEC 60950-1, IEC 62368-1 eller IEC61010-1.

A Varning! Innan enheten installeras mdste anldggningen goras span-
ningslds och sakras mot atertillkoppling.

7.1 KONTAKTBELAGGNING

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a

Bruksanvisning ESS 076

7.2 ANSLUTNINGSEXEMPEL

10-link variant

Fieldbus pLC

A A

i
M Smart Sensor Strom
! £SS 076

Smart Sensor Strom
£S5 076

Fan
10-Link Master

Heater

Variant 4...20 mA (analog)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

8 IDRIFTTAGNING

8.1 10-LINKVARIANT

For parametrering av enheten krdvs antingen en PC med USB I0-link-master eller en
lampligt konfigurerad I0-link-milj6. Enheten kan kdras antingen i 10-link-modus eller |
S10-modus (standard 1/0-modus).

Forbered dator, program och master (Beakta respektive apparaters bruksanvisningar)
Anslut enheten med USB 10-link master

Ladda ner I0DD-filen frdn foljande ldnk: https://www.stego-group.com/de/down-
loads resp. https://ioddfinder.io-link.com/

Importera I0DD-filen i din styringsprogramvara.

Genomfor parametreringen av enheten (for ytterligare information, se kapitlet
"|0-link-parametrar")

Vid drift i SI0-modus: Ta bort USB 0-link master och ta enheter i drift.

Kontrollera att den genomfdrda parametreringen har accepterats av enheten, annars
mdste sensom avldsas pa nytt.

VYV VvV VVvVYy

8.2 VARIANT 4...20 MA (ANALOG)

Anslut enheten direkt med M12-kontakten till de analoga ingdngama pa en styrning eller
ett analogt mdtinstrument.
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9 10-LINK PARAMETER

9.1 ALLMANNA DATA

Tillverkarnamn STEGO Elektrotechnik GmbH
Tillverkar-1D 0x04C6/1222d
Tillverkarens URL www.stego.de

Produkt-I1D £SS 07600.2-0

Device ID 400

0-link variant 11

Bitrate om2

Min cykeltid 10 ms

SI0 Mode Ja

Databdrare Ja

Supported profiles Smart Sensor Profil SSP4.1.1, Common profile, Indentification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

9.2 IDENTIFIKATION

Meddelande: Om tillverkar-ID (leverantdrs-ID) och enhets-ID refereras i ditt PLC-system, sakerstdller detta att den anslutna enhetstypen dr korrekt, 10-link-datalagring
aktiveras och att din applikation fortsdtter att fungera, dven om din enhet har ersatts med en senare modell.

Enhetsinformationen dr sensorns elektroniska typskylt. Den kan bara ldsas och inte dndras. Nar en ny 10-link-enhet ansluts eller varje gang kommunikationen startas om, utfor
|0-link-masterporten en validering av 10-link-enhetens identifieringsdata.

Parameternamn Beskrivning Index Subindex Datatyp Standardvarde
Vendor Name Tillverkarnamn 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Tillverkartext 17 0x00 Stringl [ 64] www.stego.de
Product Name Apparatnamn 18 0x00 StringT [ 64] £SS076
Product ID |d-nummer for enheten 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00
Product Text Apparatbeskrivning 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Serienummer 21 0x00 StringT [16]
Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]
Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]
Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx
Function Tag Mark upp enheten med funktionsspecifik information. 25 0x00 Stringl [32] o
Location Tag Mark upp enheten med platsberoende information. 26 0x00 StringT [32] xxx
9.3 PARAMETER
[10-link-modus kan alla parametrar dndras bade under driftsdttning och under drift via styrmingen.
o .
| Meddelande: Andring av parametrar under driften kan paverka anldggningens funktion.
PARAMETER (ALLMANT)
Parameternamn Beskrivning Index Subindex Datatyp Varde
Unit for electric current Exempel pd inldming av enstaka varde i window modus (Single Value 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
Teach) mA (1)
Fabriksinstélining: 0
Unit Code Visar den entydiga koden for den fysiska enheten. 0x00 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Ange tidsperioden for att lagra den berdknade elektriska energin. (rw) | 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0...600
Teach Select Valjer den kanal for kopplingssignalen for vilken ett inlaringsforfaran- | 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
de ska anvandas. (rw) SSCI(1),
$SC2(2),
Teach Result Visar fullstandig resultatinformation for inlarningsprocessen, inklusive 59 0x00 RecordT
aktuell status och resultatflaggor. (ro)

Bruksanvisning ESS 076
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PARAMETER MEASUREMENT DATA CHANNEL (MD()

Parameternamn Beskrivning Subindex Bitoffset Datatyp
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Visar aktuellt matvarde for sensorn. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Visar avkanningsstatus for ett objekt eller ett uppmétt vrde under/ 0x03 0 BooleanT false = Low
Over ett troskelvarde. true = High
55C.2 - Switching Signal Visar avkanningsstatus for ett objekt eller ett uppmétt vrde under/ 0x04 1 BooleanT false = Low
over ett troskelvarde. true = High
MDC Data Information Beskrivning for information om de matdata som dver- 16512 0x00 RecordT
fors via 10-link-kommunikationskanalen. (read only)
Lower Value Métomrddets undre vérde 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value Métomrddets ovre vrde 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code standardiserad kod for fysikalisk enhet 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Exponent(er) av en multiplikator (med basen 10) for automatisk 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
hantering av processdata for strimmen (faktor lika med 10scale) 1firmA
PARAMETER SMART SENSOR PROFILE (SSP)
Parameternamn ‘ Beskrivning ‘ Index ‘ Subindex ‘ Datatyp ‘ Einzelwerte
SSC.1Param Definierar borvardet for kopplingssignalen-kanal 1 (read/write) 60 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Fastldgger borvardet 1 for kopplingssignalen-kanal. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Fastldgger borvardet 2 for kopplingssignalen-kanal. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
SSC.1 Config Definierar konfigurationsparametrar for kopplingssignalen-kanal 1 61 0x00 RecordT
(read/write)
Logic Definierar den logiska visningen for kopplingssignalen SSCi processdatan. 0x01 UlntegerT_8 0= High active,
1= Low active
Mode Fastldgger utvarderingsmodus for kopplingssignalen SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3=Two point
Hysteresis Definierar hysteresen i kopplingspunkterna. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000
$SC.2 Param Definierar borvardena for kopplingssignalen-kanal 2 (read/write) 62 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Fastldgger borvardet 1 for kopplingssignalen-kanal. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Fastldgger borvérdet 2 for kopplingssignalen-kanal. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$SC.2 Config Definierar konfigurationsparametrar for kopplingssignalen-kanal 2 63 0x00 RecordT
(read/write)
Logic Definierar den logiska visningen for kopplingssignalen SSCi processdatan. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active
Mode Fastldgger utvarderingsmodus for kopplingssignalen SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1 =Single point,
2=Window,
3=Two point
Hysteresis Definierar hysteresen i kopplingspunkterna. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Ett instllningsvdrde (SP1, SP2) stalls in via ett enda kommando som utlser registreringen av det aktuella vardet, omrddeskontrollen, berdkningen och aktiveringen av installningsvardet.
Under inldmingsprocessen bor det uppmatta vardet vara konstant for att sakerstdlla en konsekvent bestdmning av inlaringsvardet. (se kapitel ,Kommandon”)

Exempel pd inldming av enstaka vdrde i enpunktmodus (Single Value Teach):

Command reaction:
,Teach SP1“

Exempel pd inldming av enstaka vdrde i window modus (Single Value Teach)

Command reaction:
,Teach SP2“
,Teach SP1“
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9.4 DIAGNOSDATA

Diagnosdata levererar kontinuerligt information om sensoms tillstand och den dvervakade omgivningen. Handelser som utlgses av 10-link-enheten avbryter dverforingen av parameter-
data (prioriterade diagnosdata). Diagnosdata dr bara lashar (skrivskyddad).

DIAGNOSDATA (ALLMANT)

Parameternamn Beskrivning Subindex Bitoffset Datatyp Enstaka varden

Error Count Felraknare 32 0x00 UlntegerT_16

Device Status Apparatstatus 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4

Detailed Device Status Apparatberoende tilliggsinformation (fel/varningar/meddelanden) 37 0x00 ArrayT [6]

Detailed Device Status [1] Utmatning frdn fel /varingar/meddelanden 0x01 120 OctetStringT 3] s.,Handelser och

Detailed Device Status [2] 0x02 % OctetStringT [3] meddelanden”

Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT 3]

Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]

Operating Hours Drifttimmétare (basenhet 0,001 ) 75 0x00 UlntegerT_32 0

Power-On Counter Tillkopplingsraknare 76 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Power Effekt for berdkning av den elektriska energin. 78 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Energy Variabel visar lastens forbrukning under tid. 79 0x00 UlntegerT_32 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system command. 80 0x00 IntegerT_32 0

5SC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system command. 81 0x00 IntegerT_32 0

Parameter Config Fault Collection Lista over index med felaktiga parametrar 512 0x00 ArrayT

Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60 ),

Parameter config fault collection - index [3] 3 112 UlntegerT_16 $SC.1 Config, Index (61),

Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 552 Param, Index (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),

Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Flectric curent mode,

Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 Index (66),

Parameter config fault collection - index [7] 7 48 UlntegerT_16 Time to save electric

Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 energy, Index (67),

Parameter config fault collection - index (9] 9 16 UlntegerT_16 Mains vo\.tage to clcula-

— ted electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DIAGNOSDATA (STROM)
Parameternamn Beskrivning Subindex ‘ Bitoffset ‘ Datatyp Faktor for visnings-
vérde
Electric current maximum Forlagring av den maximalt uppmatta elektriska strsmmen 90 0x00 UlntegerT_16
Histogram Tid under vilken arvérdet for denna enhet lag i 100 RecordT [h]
detta intervall.
0,1..49A/100......4900 mA Varaktighet for frekvenser i omrddet 0,1 till 99,9 A (100 till 99 608 UlntegerT_32 0.000277778

5,0...9,9A/5000...9900 mA 900 mA)
10,0...149 A /10000...14900 mA
15,0...19,9 A/ 15000...19900 mA
20,0...24,9 A/ 20000...24900 mA
25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 448 UlntegerT_32
30,0..34,9 A /30000..34900 mA 416 UlntegerT_32

1
2 576 UlntegerT_32
3
4
5
6
7
35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32
9
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

544 UlntegerT_32
512 UlntegerT_32
480 UlntegerT_32

40,0...44,9 A / 40000...44900 mA 352 UlntegerT_32
45,0..49,9 A / 45000...49900 mA 0 320 UlntegerT_32
50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA UlntegerT_32
55,0...59,9 A/ 55000...59900 mA UlntegerT_32
60,0...64,9 A/ 60000...64900 mA UlntegerT_32
65,0..69,9 A/ 65000...69900 mA UlntegerT_32
70,0..74,9 A/ 70000...74900 mA UlntegerT_32
75,0..79,9 A/ 75000...79900 mA UlntegerT_32
80,0..84,9 A/ 80000...84900 mA UlntegerT_32
85,0..89,9 A/ 85000...89900 mA UlntegerT_32
90,0..94,9 A /90000...94900 mA UlntegerT_32
95,0..99,9 A /95000..99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 HANDELSER OCH MEDDELANDEN

Meddelandena visas via variabeln Detailed Device Status [x] (se 9.4 Diagnosdata”)..

Name ‘ Beskrivning ‘ Virdeomrade ‘ Type ‘ Event Code
Protocol Test Event Kan anvandas for testandamal och utldses med systemkommandot '1" och raderas med ‘2" false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Kan anvandas for testandamal och utldses med systemkommandot '3' och raderas med ‘4" false/true Warnung 6201

Process Data Event Omrddesverskridande av processvariabler - Osékra processdata (OL) false/true Warnung 35856

SSC.1 Switching Signal SSC.1 Kopplingssignal dndrad false/true Warnung 6202

SSC.2 Switching Signal SSC.2 Kopplingssignal andrad false/true Warnung 6205

Electric energy Maxvérde for den elektriska energin ndtt false/true Warnung 6207

Electric current Strém for hog false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogramdata: maximal tid uppnadd false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Handelsekod eller ID okénd false/true Warnung 6298

9.6 KOMMANDON

Kommandon kan bara skrivas (Write Only). Nollstdlining av alla vdrden krdver I6senordet "stego”.

Parameternamn

Beskrivning

Subindex

‘ Datatyp

Enstaka virden

Production Password Ldsenord att anvanda vid produktionskommandon. (write only) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command Produktionskommandon (lésenord behovs): The Command production is used to reset 4001 0x00 UlntegerT_8
parameters.Lagra produktionsinstallningar
Store production settings Lagra produktionsinstaliningar 1
Reset production Settings Aterstallning av alla produktionsdata 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) /Xtersta’\lnmg av alla data (max, raknare, histogramdata... ) 3
Reset all SSC.n Counter Aterstalining av alla SSC.n raknare 4
Reset electric current Max Aterstlining av vardet for den maximalt uppmitta strsmmen 5
System Command Systemkommandon 16 UlntegerT_8 0to 63,
13210 159
Device Reset Utlosning av en varmstart. Enheten sdtts i utgdngstillstand. Da avbryts kommunikationen med enheten och 128
tas dter upp fran mastern.
Application Reset Parametrarna for den teknologispecifika anvandningen stalls in pd standardvarden. Identifikationspara- 129
metrar forblir oférandrade. En uppladdning sker till masterns dataminne, om detta dr aktiverat i masterns
portkonfiguration.
Back to the Box Enhetens parametrar stdlls in till fabriksinstallningarna och kommunikationen blockeras tills nédsta gdng 131
enheten kopplas till.
System Command Teach SP1 Bestdm borvarde 11 en enda inldrningsprocess. 65
System Command Teach SP2 Bestém borvarde 2 i en enda inldrningsprocess. 66
Switch electric Current Unit System Koppla om enhet for elektrisk strom fran ampere [A] till milliampere [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Koppla om enhet for elektrisk strom fran milliampere [mA] till ampere [A]. 251
Command
Reset electric energy Aterstall den elektriska energin till noll 252
Reset mains voltage Aterstall natspanningen til standardvarde 253
Reset time to save the electric energy Aterstall tiden for lagring av den elektriska energin till standardvarde 254
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10 UNDERHALL OCH AVFALLSHANTERING

Det krava inga dtgdrder for underhall och skotsel. Efter anvandning ska apparaten avfalls-
hanteras pd ett miljovanligt sdtt enligt nationella bestdmmelser.

11 GARANTI

Garantitiden for kdparens garantiansprak dr ett dr for nytillverkade 1sa saker liksom for
fabriksinstdliningar som utforts pa l6sa saker; for avtal om leverans av begagnade saker dr
den sex mdnader. Garantitiden bérjar 16pa vid leverans av varan och, ndr det gdller fabriks-
instdliningar, vid godkdnnande av dessa. Mer information finns i https://de.stego.de/agb

Meddelande Om denna bruksanvisning inte beaktas, produkten anvands
pd ett felaktigt sdtt, forandras eller skadas tar tillverkaren inget ansvar for
eventuella foljder.

Bruksanvisning ESS 076
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1 NOTAS SOBRE A DOCUMENTACAO

1.1 ARMAZENAMENTO DOS DOCUMENTOS

0 manual de instrugdes é parte integrante do produto. Guarde este manual de instrucoes e
todos os documentos aplicdveis, para que estejam disponiveis quando necessdrio.

1.2 IDENTIFICACAO CE

A STEGO Elektrotechnik GmbH confirma a conformidade do sensor de corrente com as nor-
mas UL2808 e EN 61010-1. Foi emitida uma declaracdo de conformidade correspondente.
Pode encontrd-la na nossa pagina inicial.

1.3 SIMBOLOS UTILIZADOS

Aviso! Situacdo perigosa que pode resultar em morte ou ferimentos graves
se as instrucdes ndo forem sequidas.

Aviso! Situacdo perigosa que pode resultar em morte ou ferimentos graves
se as instrucdes nao forem sequidas.

° Nota importante
I 0 ndo cumprimento pode resultar em mau funcionamento ou avarias.

> Instrucdes para a acdo

2 INDICACOES DE SEGURANCA

Ainstalacdo s6 pode ser efetuada por eletricistas especializados qualificados, mediante
0 cumprimento das diretivas de alimentacdo de corrente especificas de cada pais (IEC
60364).

Os dados técnicos na placa de caracteristicas devem ser impreterivelmente cumpridos.
Em caso de danos visiveis ou avarias funcionais, o dispositivo nao deve ser reparado ou
colocado em funcionamento (eliminar o dispositivo).

Ndo devem ser efetuadas quaisquer alteracdes ou modificagdes no dispositivo.

3 UTILIZACAO PREVISTA

A corrente Smart Sensor € utilizada para a medicdo sem contacto de correntes
alternadas (corrente CA) de um cabo, guiando o condutor a ser medido através

da abertura. A corrente medida é processada digitalmente e emitida através da
interface analdgica ou 0-Link.

A poténcia e a energia sao calculadas internamente e emitidas através da interface
[0-Link. O sensor s6 pode ser utilizado em caixas fechadas e estaciondrias para
dispositivos elétricos.

A\

3.1 AREA DE OPERACAO/ARMAZENAMENTO

pode levar a danos materiais e/ou pessoais.

0 dispositivo é adequado para ar ambiente em espacos internos secos. (ver Capitulo 5
Dados técnicos)

3.2 LIMITACAO DA AREA DE APLICACAO

0 dispositivo s6 pode ser operado num ambiente que garanta o grau de sujidade 2
(ou melhor), de acordo com a IEC 61010. Grau de sujidade 2 significa que s pode
ocorrer sujidade ndo condutiva. Ocasionalmente, no entanto, deve ser esperada uma
condutividade tempordria devido a condensacdo.

Utilize apenas em ambientes com. no mdximo. 90% de humidade rel. (observar
IP30)

0 dispositivo ndo pode ser operado em locais com ar ambiente agressivo.

- Qdispositivo pode ser operado até uma altura de 4000 m.
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Aviso!A inobservancia das indicaces de sequranca ou dos dados técnicos

4 DESCRICAO DO DISPOSITIVO

4.1 VISAO GERAL

0 dispositivo dispde de uma interface de comunicacdo 10-Link. Um médulo compativel
com |0-Link (master I0-Link) é necessdrio para ler e processar os dados. O dispositivo
também pode ser conectado diretamente a um dispositivo de medicdo analdgico ou a um
comando.

Fixacdo por clipes

Abertura para condutor de corrente a ser medido
(orredica de fixacdo para fixacdo do condutor de corrente
Conector M12

2WN -

4.2 OPERAGAO NO MODO I0-LINK

Para utilizar o 10-Link, o dispositivo deve estar conectado a um master [0-Link. No modo
10-Link ocorre uma comunicacdo bidirecional entre o master e o dispositivo. O dispositivo
é integrado no nivel de controlo através do master, s parametros de comunicacdo sao
trocados e os dados do processo sdo trocados ciclicamente.

4.3 OPERACAO EM MODO SI0 (MODO I/0 PADRAO)

No modo SI0, um sensor funciona como um interruptor convencional e suporta apenas
sinais de entrada e saida analdgicos ou digitais. A comunicacdo via I0-Link entre o sensor e
0 master ndo ocorre neste modo.

0 sensor deve estar conectado a um master 10-Link para parametrizacdo, mas isso ndo é
necessario para operacdo (ver Cap.,,Colocagdo em funcionamento”).

Nem todas as funcdes e propriedades do dispositivo podem ser utilizadas no modo SIO.



4.4 FUNCOES DE SAIDA — SAIDA DE COMUTACAO

o Aviso! A logica de comutacdo pode ser invertida via I0-Link. Os exemplos
a sequir aplicam-se a logica de comutacdo HIGH (0 -> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |4—
1
SSC v 4
0~ T » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

0 comportamento de comutagdo é definido através de um valor limite SP1 e de uma
histerese. A histerese deve estar dentro da faixa de detecdo.

Se 0 valor de medicdo aumentar, a saida de comutacdo fica inativa enquanto o valor

de medicdo estiver entre 0 inicio da faixa de detecdo e o valor limite SP1. Se o valor de
medicdo for superior ao valor limite SP1, a saida de comutacao torna-se ativa.

Se 0 valor de medicdo cair, a saida de comutacdo fica ativa enquanto o valor de medicao
estiver entre o final da faixa de detecdo e o valor limite SP1 menos a histerese ajustada. Se
0 valor de medicdo for inferior a este, a saida de comutacdo fica inativa.

Two Point Mode

Schaltzustand
4

ssC 4

inaktiv

» Messwert

o -

aktiv

SP2  SP1
0 comportamento de comutagdo é definido através de um ponto de ligagdo SPTe um
ponto de desconexdo SP2.

Se 0 valor de medicdo aumentar, a saida de comutacao fica inativa enquanto o valor de
medicdo estiver entre o inicio da faixa de detecdo e o ponto de ligacdo SP1. Se o valor de
medicdo ultrapassar o ponto de ligagdo SP1, a saida de comutagdo torna-se ativa.

Se 0 valor de medicdo cair, a saida de comutacdo fica ativa enquanto o valor de medicao
estiver entre o final da faixa de detecdo e o ponto de desconexdo SP2. Se o valor de me-
dicdo cair abaixo do ponto de desconexdo SP2, a saida de comutacdo fica inativa.

Window Mode
Schaltzustand
A4 —»‘ Hyst |<— —>| Hyst |«
SSC ‘ Window
0T | ) » Messwert
4 inaktiv | aktiv ] inaktiv
sP2 sP1

No modo de janela, os pontos de comutacdo SP1 e SP2 sdo ajustados para a saida de
comutacdo. A janela de comutacdo (faixa entre SP1 e SP2) e a histerese devem estar dentro
da faixa de detecdo.

Se 0 valor de medicdo aumentar, a safda de comutagéo fica inativa enquanto o valor de
medicdo estiver entre o inicio da faixa de detecdo e o limite da janela SP2. A saida de
comutagdo permanece ativa até que o valor de medicdo ultrapasse o limite da janela SP1
mais a histerese. A saida de comutacdo torna-se entdo inativa novamente.

Se 0 valor de medicdo cair, a saida de comutacdo fica inativa enquanto o valor de medio
estiver entre o final da faixa de detecdo e o limite da janela SP1. A saida de comutacdo
permanece ativa até que o valor de medicdo caia abaixo do limite da janela SP2 menos a
histerese. Abaixo disso, a saida de comutagdo torna-se novamente inativa.

Mais informacdes sobre parametrizacdo no modo SIO podem ser encontradas no Cap.
,Parametros”.
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5 DADOS TECNICOS

| 10-Link | Analégico
Dimensbes 86x35x46,5mm (LxBxH)
Peso 100g
Caixa Plastico conforme UL94 V-0
Faixa de medicao de corrente 0-100A
CA
Faixa de medico de fre- 50/60Hz
quéncia
Resisténcia do circuito 0Q<R<500Q

Especificacdes de interface

Interface 10-Link 4-20mA
Tensao operacional Vs +24VDC(18...30VD() +24VDC(16...30VDQ)
Consumo de energia (max.) 0,55W W

Conector redondo M12, IEC
61076-2-101, 4 polos, codificacdo A,
comprimento max. de cabo de 20 m
para I0-Link e comprimento mdx. de
cabo de 30 m para modo SI0

Conector redondo M12, IEC 61076-2-
1071, 4 polos, codificagdo A

Tipo de conexao

Tolerancia de medicio +0,5A +05A

CATIII <300V
(Medidas na instalacao do edificio: Consumidores fixos, conexdes de
distribuicdo, ...)

Categoria de medicao

Medidas de protecao elétrica | Protecdo contra inversao de polaridade, protecdo contra curto-circuito,

protecdo contra sobretensdo

Condicdes ambientais

Temperatura de armazena-
mento

-40 bis +85 °C (-40 bis +185 °F)

Humidade operacional/arma-
zenamento

max. 90% UR (sem condensado)

Temperatura de opera¢io -40 bis 480 °C (-40 bis +176 °F)

Tipo de protecdo IP30

Grau de sujidade 2

Altura de operacéo max. 4000 m

6 MONTAGEM

E montado através de um clipe na parte traseira do dispositivo diretamente sobre uma
calha DIN de 35 mm (montagem em calha DIN, EN 60715) ou alternativamente utilizando
0 acessorio STEGO-Fix Plus (com fixacdo por parafuso, adesivo ou magnético).

° Aviso Observe a limitacao da drea de aplicacdo durante a instalacao.

Installation / Montage

Il
-

Dismantling / Demontage
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Instalacao

Alinha de energia a ser medida é fixada no dispositivo por uma corredica de fixacao com

funcdo de bloqueio.

A Aviso!
Alinha de energia a ser medida deve ter isolamento bésico.

Posicdao de montagem
Qualquer uma, recomenda-se na vertical com a conexdo elétrica (conector M12) voltada
para baixo.

7 CONEXAO ELETRICA

0 dispositivo s6 pode ser instalado por um eletricista qualificado em conformidade com

as diretrizes padrdo de fornecimento de energia do pais.0 sensor deve ser alimentado com

uma fonte de alimentacdo SELV de acordo com as sequintes normas: IEC 60950-1, IEC
62368-10u IEC61010-1.

/N

7.1 ATRIBUICAO DE CONECTORES

Aviso! Antes de instalar o dispositivo, o sistema deve ser desligado e
protegido contra religado.

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

2

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 EXEMPLOS DE CONEXAO

Variante 10-Link

Fieldbus pLC

A A

i
M Smart Sensor Strom
! £SS 076

Smart Sensor Strom
£S5 076

Fan
10-Link Master

Heater

Variante 4...20 mA (analdgico)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

8 (COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

8.1 VARIANTE I0-LINK

Para parametrizar o dispositivo é necessario um PC com um master USB I0-Link ou um
ambiente 0-Link devidamente configurado. O dispositivo pode ser operado tanto no
modo 10-Link quanto no modo SI0 (modo I/0 padrdo).

Prepare o computador, o software e 0 master (siga as instrucbes de operaco dos
respetivos dispositivos)

(onecte o dispositivo ao master USB 10-Link

Descarregue o ficheiro I0DD no sequinte link: https://www.stego-group.com/de/
downloads ou https://ioddfinder.io-link.com/

Leia o ficheiro I0DD no seu software de controlo.

Efetue a parametrizacdo do dispositivo (para mais informacdes, consulte o Capitulo
"Parametros 10-Link")

Ao operar no modo SI0: Remova o master USB 10-Link e cologue o dispositivo em
operagdo.

Verifique se a parametrizacdo realizada foi aceite pelo dispositivo; se necessdrio, 0
sensor deve ser lido novamente

vV vV vVvVvY VYV VY

8.2 VARIANTE 4...20 MA (ANALOGICO)

Conecte o dispositivo diretamente as entradas (anal6gicas) de um dispositivo de controlo
ou medicdo utilizando o conector M12.



9 PARAMETROS 10-LINK

9.1 DADOS GERAIS

Nome do fabricante STEGO Elektrotechnik GmbH

D do fabricante 0x04C6/1222d

URL do fabricante www.stego.de

ID do produto £S5 07600.2-0

Device ID 400

Variante 10-Link 1.1

Taxa de bits (Om2

Tempo min. de ciclo 10 ms

SI0 Mode sim

Armazenamento de dados sim

Perfis suportados Smart Sensor Profil SSP4.1.1, Common profile, Indentification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)
. Aviso: Se a ID do fabricante (ID do fornecedor) e a ID do dispositivo forem referenciados no seu sistema PLC, entdo é garantido que o tipo de dispositivo conectado estd

9.2 IDENTIFICACAO

correto, 0 armazenamento de dados 10-Link estd ativado e sua aplicacdo continua a funcionar, mesmo que o seu dispositivo tenha sido substituido por um modelo sucessor.

As informacdes do dispositivo sdo a placa de identificacdo eletronica do sensor. Eles s6 podem ser lidos e ndo alterados. Sempre que o dispositivo 10-Link for reconectado ou sempre que a

comunicacdo for reiniciada, a porta master 10-Link realiza a validacdo configurada dos dados de identificacao do dispositivo 10-Link.

Nome do parametro Descri¢ao indice Subindice Tipo de dados Valor padrao
Vendor Name Nome do fabricante 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Texto do fabricante 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name Nome do dispositivo 18 0x00 StringT [ 64] £SS076

Product ID N.o de identificacdo do dispositivo 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00
Product Text Descricdo do dispositivo 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Ntmero de série 21 0x00 StringT [16]

Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]

Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]

Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx

Function Tag |dentifique o dispositivo com informacdes especificas da fundo. 25 0x00 StringT [32] o

Location Tag Identifique o dispositivo com informagdes dependentes da localizagdo. 26 0x00 StringT [32] xxx

9.3 PARAMETRO

No modo [0-Link, todos os parametros podem ser alterados através do comando durante a colocacdo em funcionamento e durante a operacao continua.

L]
| Aviso: A alteracdo dos pardmetros durante a operacdo pode afetar o funcionamento do sistema.

PARAMETROS (GERAL)

Nome do parametro

Descri¢ao

indice

Subindice

Desvio de
bits

Tipo de dados

Unit for electric current Exemplo para a programacdo de valor Unico (Single Value Teach) no 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
modo de janela: mA (1)
Configuracdo de fabrica: 0
Unit Code Exibe o cddigo exclusivo da unidade fisica. 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Insercdo do perfodo para armazenar a energia elétrica calculada. 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
(ler-escrever)
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0..600
Teach Select Seleciona o canal do sinal de comutacdo ao qual um procedimento de 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
programacdo serd aplicado. (ler-escrever) SSCT(1),
SSC2(2),
Teach Result Mostra as informagdes completas dos resultados do processo de 59 0x00 RecordT

aprendizagem, incluindo o estado atual e sinalizadores de resultados.
(somente leitura)
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CANAL DE DADOS DE MEDICAO DE PARAMETROS (MDC)

Nome do parametro Descri¢ao Subindice Desvio de ‘ Tipo de dados ‘
bits
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Mostra 0 valor de medicdo atual do sensor. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Mostra o estado de dete¢do de um objeto ou medicdo abaixo/acima 0x03 0 BooleanT false = Low
de um limite. true = High
55C.2 - Switching Signal Mostra o estado de detecdo de um objeto ou medicdo abaixo/acima 0x04 1 BooleanT false = Low
de um limite. true = High
MDC Data Information Descritor para informagdes sobre os dados de medigao 16512 0x00 RecordT
transmitidos pelo canal de comunicacao 10-Link. (read
only)
Lower Value Valor inferior da faixa de medicdo 0x01 5 IntegerT_32 0
Upper Value Valor superior da faixa de medicdo 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code c6digo de unidade fisica estandardizado 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Expoente(s) de um multiplicador (com base 10) para tratamento au- 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
tomdtico dos dados do processo para a corrente (fator igual escala10) 1firmA

PARAMETROS PERFIL DE SENSOR INTELIGENTE (SSP)

Nome do parametro Descri¢ao Subindice Tipo de dados Einzelwerte
$SC.1 Param Define os valores nominais para comutacao do canal de sinal 1. (read/write) 60 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Define o valor nominal 1 para o canal do sinal de comutado. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Define o valor nominal 2 para o canal do sinal de comutagéo. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$SC.1 Config Define os parametros de configuracao para o canal do sinal de comutacao 1. (read/ 61 0x00 RecordT
write)
Logic Define a representacdo l6gica do sinal de comutacao SSC nos dados do processo. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active
Mode Define 0 modo de avaliado para o sinal de comutagdo SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3 =Two point
Hysteresis Define a histerese nos pontos de comutacao. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000
$SC.2 Param Define os valores nominais para comutacao do canal de sinal 2. (read/ write) 62 0x00 RecordT
Setpoint SP1 Define o valor nominal 1 para o canal do sinal de comutagdo. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Define o valor nominal 2 para o canal do sinal de comutagéo. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$5C.2 Config Define os parametros de configuracao para o canal do sinal de comutacao 2. (read/ 63 0x00 RecordT
write)
Logic Define a representacdo l6gica do sinal de comutacao SSC nos dados do processo. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active
Mode Define 0 modo de avaliagdo para o sinal de comutagdo SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2=Window,
3 =Two point
Hysteresis Define a histerese nos pontos de comutacdo. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Um valor nominal (SP1, SP2) é definido através de um tnico comando que aciona a aquisicao do valor atual, verificacdo de faixa, cdlculo e ativacao do valor nominal. Durante o processo
de programacao, o valor de medicdo deve ser constante para garantir uma determinagdo consistente do valor de programacdo. (ver Cap.,,Comandos”)

Exemplo para a programacdo de valor dnico (Single Value Teach) no modo de ponto dnico:

Command reaction:
JJeach SP1“ = e-ccccccccccaaa-- » SP1

Exemplo para a programacdo de valor dnico (Single Value Teach) no modo de janela:

Command reaction:
Jleach SP2“  ====--ce-eo--- » SP2
sTeach SP1“  ===ceeceeceeccceceeceecme oo » SP1
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9.4 DADOS DE DIAGNOSTICO

0s dados de diagndstico fornecem continuamente informacges sobre o estado do sensor e do ambiente monitorizado. Eventos acionados pelo dispositivo [0-Link interrompem a transmis-
sdo de dados de parametros (dados de diagndstico Prio). Os dados de diagnéstico s6 podem ser lidos (somente leitura).

DADOS DE DIAGNOSTICO (GERAL)

Nome do parametro Descri¢ao indice Subindice Desvio de Tipo de dados Valores individuais
bits
Error Count Contador de erros 32 0x00 UlntegerT_16
Device Status Estado do dispositivo 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status Informagdes adicionais dependentes do dispositivo (erros/avisos/ 37 0x00 ArrayT [6]
mensagens)
Detailed Device Status [1] Emissdo de erros/avisos/mensagens 0x01 120 OctetStringT 3] ver,Eventos e mensagens”
Detailed Device Status [2] 0x02 % OctetStringT [3]
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
Operating Hours Contador de horas de operagdo (unidade bésica 0,001 h) 75 0x00 UlntegerT_32 0
Power-On Counter (ontador de ativacao 76 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Power Poténcia para o cdlculo de energia elétrica. 78 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Energy A varidvel mostra o consumo da carga ao longo do tempo. 79 0x00 UlntegerT_32 0
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system command. 80 0x00 IntegerT_32 0
§SC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system command. 81 0x00 IntegerT_32 0
Parameter Config Fault Collection Lista de indices parametrizados incorretamente 512 0x00 ArrayT
Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K(0),
Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60),
Parameter config fault collection - index [3] 3 112 UlntegerT_16 $5C.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 952 Param, Index (62,
= SSC.2 Config, Index (63 ),
Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Electric current mode, Index
Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 (66),
Parameter config fault collection - index [7] 7 4 UlntegerT_16 Time to save electric
Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 energy, Index (67),
Parameter config fault collection - index (9] 9 16 UlntegerT_16 Mains. voltage o calculted
— electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DADOS DE DIAGNOSTICO (CORRENTE)

Nome do parametro Descri¢ao Subindice Desvio Tipo de dados Fator para valor de Unidade
de bits exibicao

Electric current maximum Para armazenar a corrente elétrica maxima medida 90 0x00 UlntegerT_16

Histogram Tempo em que o valor real deste dispositivo ficou entre esse 100 RecordT [h]
intervalo.

0,1..49A/100......4900 mA Duracdo de frequéncias na faixa de 0,1 99,9 A (100 a 99.900 mA) 1 608 UlntegerT_32 0.000277778

5,0...9,9 A /5000....9900 mA 2 576 UlntegerT_32

10,0...14,9 A/ 10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32

15,0..19,9 A/ 15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32

20,0...24,9 A/ 20000...24900 mA 5 480 UlntegerT_32

25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32

30,0...34,9 A /30000..34900 mA 7 416 UlntegerT_32

35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32

40,0...44,9 A / 40000...44900 mA 9 352 UlntegerT_32

45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32

50,0...54,9 A /50000...54900 mA 11 288 UlntegerT_32

55,0..59,9 A /55000...59900 mA 12 256 UlntegerT_32

60,0...64,9 A /60000...64900 mA 13 224 UlntegerT_32

65,0...69,9 A /65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32

70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32

75,0...79,9 A/ 75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32

80,0...84,9 A /80000...84900 mA 17 9% UlntegerT_32

85,0...89,9 A /85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32

90,0..94,9 A /90000..94900 mA 19 32 UlntegerT_32

95,0..99,9 A /95000..99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 EVENTOS E MENSAGENS

As mensagens sao emitidas através da varidvel Estado detalhado do dispositivo [x] (ver,9.4 Dados de diagndstico”)..

Name ‘ Descri¢ao ‘ Faixa de valor ‘ Type ‘ Event Code
Protocol Test Event Pode ser utilizado para fins de teste e pode ser acionado com o comando do sistema '1" e apagado com 2. false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Pode ser utilizado para fins de teste e pode ser acionado com o comando do sistema '3' e apagado com 4. false/true Warnung 6201

Process Data Event Faixa de varidveis de processo excedida - Dados de processo incertos (sobrecarga) false/true Warnung 35856

SSC.1 Switching Signal Sinal de comutacdo SSC.1 alterado false/true Warnung 6202

SSC.2 Switching Signal Sinal de comutacdo SSC.2 alterado false/true Warnung 6205

Electric energy Valor maximo de energia elétrica atingido false/true Warnung 6207

Electric current Intensidade de corrente muito elevada false/true Warnung 6208
Histogramm data Dados do histograma: tempo mdximo alcan¢ado false/true Warnung 6209
Unknown Event Code (0digo ou ID do evento desconhecido false/true Warnung 6298

9.6 COMANDOS

Os comandos s podem ser escritos (somente escrita). A redefinicdo de todos os valores requer uma palavra-passe “steqo’”

Nome do parametro Descri¢ao ‘ indice Subindice Tipo de dados Valores indivi-
duais
Production Password Palavra-passe para utilizar os comandos de producdo. (Somente escrita) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command Comandos de producao (palavra-passe requerida)... The Command productionisusedto | 4001 0x00 UlntegerT_8
reset parameters.
Store production settings Guardar configuracdes de producéo... 1
Reset production Settings Reposicao de todos os dados de producdo 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Reposicao de todos os dados (mdx., contador, dados do histograma... ) 3
Reset all SSC.n Counter Reposicao de todos os contadores SSC.n 4
Reset electric current Max Reposicdo do valor da corrente méxima medida 5
System Command Comandos do sistema 16 UlntegerT_8 0to63,
13210 159
Device Reset Acionamento de uma inicializagdo a quente. O dispositivo é reposto no seu estado inicial. A comunicagdo é 128
interrompida pelo dispositivo e depois retomada pelo master.
Application Reset Os parametros da aplicacao especifica da tecnologia sdo definidos com valores padrdo. Os parametros de 129
identificagdo permanecem inalterados. Serd realizado um upload para o armazenamento de dados do
master se for ativado na configuracdo da porta do master.
Back to the Box Os pardmetros do dispositivo sao definidos para os valores padrdo de fdbrica e a comunicagdo é blogueada 131
até a proxima ligacdo. Aviso: Desconecte o dispositivo diretamente da porta master!
System Command Teach SP1 Determine o valor nominal T num Unico processo de programagdo. 65
System Command Teach SP2 Determine o valor nominal 2 num tnico processo de programagéo. 66
Switch electric Current Unit System (omutagdo da unidade de corrente elétrica de amperes [A] para miliamperes [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Comutacdo da unidade de corrente elétrica de miliamperes [mA] para amperes [A]. 251
Command
Reset electric energy Redefinir a energia elétrica para zero 252
Reset mains voltage Redefinir a tensao da rede para o valor padrao 253
Reset time to save the electric energy Reposicdo do tempo de armazenamento de energia elétrica para o valor padrdo 254
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10 MANUTENCAO E ELIMINACAO ESPACO PARA ANOTACOES

Ndo sdo necessdrias quaisquer medidas para a manutencdo e a conservagao. Depois da
sua utilizacdo, o dispositivo deve ser eliminado de acordo com as disposi¢des ambientais e
0s requlamentos nacionais vdlidos.

11 GARANTIA

0 perfodo de garantia para reclamacdes de garantia do comprador para artigos méveis
recém-fabricados e para trabalhos em artigos moveis é de um ano; para contratos de
entrega de artigos usados, seis meses. O periodo de garantia inicia-se no momento da
entrega do artigo e, no caso de servicos de obra, apds a sua aceitacao. Pode encontrar mais
informacdes online, em https://de.stego.de/agb.

o Aviso O fabricante nao assume qualquer responsabilidade pela inobser-
vancia deste manual de instrugdes, pelo uso indevido, alteracdo ou danos no
dispositivo.
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1 UWAGI DOTYCZACE DOKUMENTACJI

1.1 PRZECHOWYWANIE DOKUMENTACJI

Instrukgja obstugi jest integralng czescig produktu. Przechowywad niniejsza instrukgje
obstugi i wszystkie inne stosowne dokumenty w dostepnym miejscu.

1.2 OZNAKOWANIE CE

Firma STEGO Elektrotechnik GmbH potwierdza zgodnos¢ czujnika pradu ze standardami
UL2808 i EN 61010-1. Wydano odpowiednia deklaracje zgodnosci. Jest ona dostepna na
naszej stronie internetowej.

1.3 ZASTOSOWANE SYMBOLE

Ostrzezenie! Niebezpieczna sytuacja, ktéra moze prowadzi¢ do $mierci
lub powaznych obrazen w przypadku nieprzestrzegania instrukji.

Ostrzezenie! Niebezpieczna sytuacja, ktéra moze prowadzi¢ do $mierci
lub powaznych obrazen w przypadku nieprzestrzegania instrukgji.

Wazna wskazéwka
Nieprzestrzeganie instrukcji moze prowadzic do nieprawidtowego dziatania
|ub usterek.

A\
A

> Instrukcja dziatania

2 WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Urzadzenie moze by¢ instalowane wytacznie przez wykwalifikowanych elektrykéw wedtug
krajowych przepisow dotyczacych zasilania energig elektryczng (IEC 60364).

Koniecznie przestrzega¢ danych technicznych zamieszczonych na tabliczce znamionowej.
W razie widocznych uszkodzen lub zakt6cer w dziataniu nie wolno naprawiac ani urucha-
miac urzadzenia (urzadzenie nalezy zutylizowac).

Nie wolno dokonywac jakichkolwiek modyfikagji ani zmian konstrukgji urzadzenia.

3 ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

Inteligenty czujnik pradu stuzy do bezdotykowego pomiaru pradu przemiennego
(AC) w przewodzie poprzez poprowadzenie mierzonego przewodu przez otwor.
Imierzony prad jest przetwarzany cyfrowo i wyprowadzany przez interfejs analo-
gowy lub 10-Link.

Moc i energia s3 obliczane wewnetrznie i wyprowadzane przez interfejs 10-Link.
(zujnik mozna stosowac tylko w stacjonarnych, zamknietych obudowach urzadzent
elektrycznych.

A\

3.1 OBSZARZASTOSOWANIA/PRZECHOWYWANIA

Ostrzezenie!Nieprzestrzeganie instrukcji obstugi lub specyfikadji
technicznych moze prowadzi¢ do szkéd rzeczowych i/lub osobowych.

Urzadzenie jest przystosowane do pracy w suchym powietrzu w pomieszczeniach. (patrz
rozdz. 5 Dane techniczne)

3.2 OGRANICZENIE OBSZARU ZASTOSOWANIA

Urzadzenie moze pracowac tylko w srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 2

(lub lepszym) zgodnie z IEC 61010. Stopiefi zanieczyszczenia 2 0znacza, ze moze
wystapi¢ tylko zanieczyszczenie nieprzewodzace. Nalezy jednak uwzgledni¢ réwniez
tymczasowa przewodnos¢ wynikajaca z kondensagji.

Urzadzenie wolno eksploatowac wytacznie w otoczeniu o wilgotnosci wzgledne]
wynoszacej maks. 90% (przestrzegac stopnia ochrony IP30).

Urzadzenia nie wolno eksploatowac w warunkach agresywnego powietrza atmos-

ferycznego.
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Urzadzenie mozna eksploatowac do wysokosci 4000 m.

4 OPIS URZADZENIA

4.1 PRZEGLAD

Urzadzenie jest wyposazone w interfejs komunikacyjny 10-Link. Do odczytu i przetwarza-
nia danych konieczny jest modut kompatybilny ze standardem 10-Link (master 10-Link).
Urzadzenie mozna réwniez podtaczy¢ bezposrednio do analogowego przyrzadu
pomiaroweqo lub sterownika.

Klips mocujacy

Otwdr na przewdd do pomiaru
Zacisk do mocowania przewodu
Wiyczka M12

BWN -

4.2 PRACAW TRYBIE 10-LINK

Do pracy z interfejsem I0-Link czujnik musi by¢ podtaczony do urzadzenia nadrzednego
(master) [0-Link. W trybie 10-Link miedzy urzadzeniem nadrzednym a czujnikiem odbywa
sie komunikacja dwukierunkowa. Czujnik integruje sie z poziomem sterowania za posred-
nictwem urzadzenia nadrzednego, nastepuje wymiana parametréw komunikacyjnych i
cykliczna wymiana danych procesowych.

4.3 PRACAW TRYBIE SIO (TRYB STANDARD 1/0)

W trybie SIO czujnik dziata jak konwencjonalny przetacznik i obstuguje tylko analogowe
|ub cyfrowe sygnaty wejsciowe i wyjsciowe. W tym trybie nie odbywa sie komunikacja
poprzez 10-Link pomiedzy czujnikiem a urzadzeniem nadrzednym.

Czujnik nalezy podfaczy¢ do urzadzenia nadrzednego 10-Link w celu parametryzadji, ale
nie jest to wymagane do jego dziatania (patrz rozdziat,Uruchomienie”).

W trybie SIO nie mozna korzystac ze wszystkich funkcji urzadzenia.
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4.4 FUNKCJE WYJSCIOWE — WYJSCIE PRZELACZAJACE

o Wskazowka! 10-Link umozliwia odwrdcenie logiki przetaczania. Ponizs-
ze przyktady majg zastosowanie do logiki przetgczania HIGH (0-> 1)

Single Point Mode
Schaltzustand
4 —»‘ Hyst |4—
1
SSC v 4
0~ T » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

Sposéb przetaczania definiuje sie za pomoca wartosci granicznej SP1 1 histerezy. Histereza
musi miesci¢ sie w zakresie pomiaru.

Jesli wartos¢ mierzona wzrasta, wyjécie przefaczajace jest nieaktywne, dopoki wartos¢
mierzona znajduje sie pomiedzy poczatkiem zakresu pomiaru a wartoscia graniczng SP1.
Jedli wartos¢ mierzona jest wieksza niz wartos¢ graniczna SP1, wyjscie przetaczajace
aktywuje sie.

Jesli wartos¢ mierzona maleje, wyjscie przefaczajace jest aktywne, dopdki wartos¢
mierzona znajduje sie pomiedzy koricem zakresu pomiaru a wartoscig graniczng SP1 pom-
niejszong o ustawiong histereze. Jesli wartos¢ mierzona jest nizsza, wyjscie przetaczajace
przechodzi w stan nieaktywny.

Two Point Mode

Schaltzustand

» Messwert
aktiv

Sposéb przetczania definiuje sie za pomoca punktu wigczenia SP1 1 punktu wytaczenia
SP2.

Jesli wartos¢ mierzona wzrasta, wyjécie przefaczajace jest nieaktywne, dopoki wartos¢
mierzona znajduje sie pomiedzy poczatkiem zakresu pomiaru a punktem wigczenia SP1.
Jesli wartos¢ mierzona wzrasta powyzej punktu wiaczenia SP1, wyjscie przefaczajace
aktywuje sie.

Jesli wartos¢ mierzona maleje, wyjscie przefaczajace jest aktywne, dopdki wartos¢
mierzona znajduje sie pomiedzy koricem zakresu pomiaru a punktem wytaczenia SP2. Jesli
wartos¢ mierzona spada ponizej punktu wytgczenia SP2, wyjscie przetaczajace dezak-
tywuje sie.

Window Mode
Schaltzustand
A4 —»‘ Hyst |<— —>| Hyst |«
SSC ‘ Window
0T | ) » Messwert
4 inaktiv | aktiv ] inaktiv
P2 sP1

W trybie Window punkty przetaczania SP1i SP2 ustawia sie dla wyjscia przetaczajaceqo.
Zakres przetaczania (zakres miedzy SP11SP2) i histereza musza miescic sie w zakresie
pomiaru.

Jedli wartos¢ mierzona wzrasta, wyjscie przetaczajace jest nieaktywne, dopdki wartos¢
mierzona znajduje sie pomiedzy poczatkiem zakresu pomiaru a granicg zakresu SP2.
Wyjécie przetaczajace pozostaje aktywne, az wartos¢ mierzona wzrosnie powyzej granicy
zakresu SP1 powiekszong o histereze. Powyzej tej granicy wyjscie przetaczajace ponownie
sie dezaktywuje.

Jedli wartos¢ mierzona maleje, wyjécie przetaczajace jest nieaktywne, dopdki wartos¢
mierzona znajduje sie pomiedzy koricem zakresu pomiaru a granicg zakresu SP1. Wyjscie
przefaczajace pozostaje aktywne, az wartos¢ mierzona spadnie ponizej granicy zakresu
SP2 pomniejszonej o histereze. Ponizej tej granicy wyjscie przetaczajace ponownie sie
dezaktywuje. Wiecej informacji na temat parametryzacji w trybie SI0 zawiera rozdziat

,Parametry”.
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5 DANETECHNICZNE

‘ 10-Link ‘ Analogowy
Wymiary 86x35x46,5mm (LxBxH)
Masa 100g
Obudowa Tworzywo sztuczne UL94 V-0
Zakres pomiaru pradu AC 0—-100A
Zakres pomiaru czestotliwosci 50 /60 Hz

Impedancja petli zwarcia 00<R<5000

Specyfikacje interfejsow

Interfejs 10-Link 4-20mA
Napiecie robocze Vs +24VDC(18...30VDC) +24VDC(16...30VDC)
Zuzycie energii (maks.) 0,55W 1w

Rodzaj przytacza Okragte zfacze wtykowe M12, IEC Okragte ztacze wtykowe M12, IEC
61076-2-101, 4-pinowe, kodowanie | 61076-2-101, 4-pinowe, kodowanie
A, dtugos¢ kabla maks. 20 m dla A
trybu 10-Link oraz maks. 30 m dla
trybu SI0

Tolerancja pomiaru +05A +0,5A

Kategoria pomiarowa CATIII <300V

(Pomiary w instalacji budynku: odbiorniki stacjoname, przytacza
dystrybucyjne, ...)

Srodki zabezpieczenia elekt-
rycznego

(Ochrona przed odwrotng polaryzacja, ochrona przed zwarciem,
ochrona przed przepieciem

ochrona przed zwarciem, ochrona przed przepieciem

Temperatura przechowywania -40 bis +85 °C (-40 bis +185 °F)

Wilgotnosc podczas stosowa-
nia/przechowywania

maks. 90% w.w. (bez kondensacji)

Temperatura pracy -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

Stopien ochrony IP30

Stopien zanieczyszczenia 2

Wysokos¢ eksploatagji max. 4000 m

6 MONTAZ

Urzadzenie montuje sie bezposrednio na szynie DIN 35 mm (szyna montazowa EN 60715)
za pomoq klipsa z tyhu urzadzenia lub za pomocg zestawu STEGO-Fix Plus (z mocowa-
niem Srubowym, samoprzylepnym lub magnetycznym).

o Wskazéwka Przestrzega¢ podczas montazu ograniczen dotyczacych
obszaru eksploatadji.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

e




Instalacja
Mierzony przewdd zasilajacy mocuije sie w urzadzeniu za pomoca zacisku z funkgja
zatrzasku.

A Ostrzezenie!
Mierzony przewdd zasilajacy musi posiadac podstawowg izoladje.

Pozycja montazowa
Dowolna, zaleca sie jednak ustawienie pionowe z przytaczem (wtyk M12) skierowanym
w dot.

7 PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Urzadzenie moze instalowac¢ wytacznie wykwalifikowany elektryk zgodnie ze obowiazu-
jacymi krajowymi przepisami dotyczacymi zasilania.Czujnik musi by¢ zasilany zasilaczem
SELY zgodnie z jedng z ponizszych norm: IEC 60950-1, IEC 62368-1 lub IEC 61010-1.

A Ostrzezenie! Przed instalacja urzadzenia nalezy odtaczyc¢ system od
zasilania i zabezpieczy¢ go przed ponownym wigczeniem.

7.1 PRZEZNACZENIE PINOW

1 +24vDC =

y 2 °—|il—l (4...20 mA)
3 GNDe—

4 10-Link / SIO-Mode

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 PRZYKtADY PODLACZENIA

Wariant 10-Link

Fieldbus pLC

A A

i
m . Smart Sensor Strom 10-Link Master
! £SS 076

Smart Sensor Strom
£S5 076

Fan

Heater

Wariant 4...20 mA (analogowy)

Heater
Smart Sensor Strom
£SS076
8 URUCHOMIENIE

8.1 WARIANT IO-LINK

Do parametryzadji urzadzenia potrzebny jest komputer z portem USB 10-Link Master lub
odpowiednio skonfigurowane srodowisko 10-Link. Urzadzenie moze pracowac zardwno w
trybie I0-Link, jak i w trybie SI0 (tryb Standard 1/0).

>

vV vV vYvVv VY

Przygotowac komputer, oprogramowanie i urzadzenie gtwne (przestrzegac instruk-
(ji obstugi odpowiednich urzadzen).

Podtaczy¢ urzadzenie do USB 10-Link Master.

Pobra plik 10DD pod ponizszym linkiem: https://www.stego-group.com/de/down-
loads lub https://ioddfinder.io-link.com/

Wezytac plik 10DD do oprogramowania sterownika.

Przeprowadzi¢ parametryzacje urzadzenia (wiecej informacji znajduje sie w rozdziale
,Parametry [0-Link").

W przypadku pracy w trybie SIO: Odtczy¢ USB 10-Link Master i uruchomic urzadze-
nie.

Sprawdzi¢, czy przeprowadzona parametryzacja zostata zaakceptowana przez
urzadzenie; w razie potrzeby ponownie odczytac sygnat czujnika.

8.2 WARIANT 4...20 MA (ANALOGOWY)

Podtaczy¢ urzadzenie bezposrednio przez zfacze M12 do wejs¢ (analogowych) sterownika
|ub przyrzadu pomiarowego.
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9 PARAMETRY 10-LINK

9.1 DANE OGOLNE

Nazwa producenta

STEGO Elektrotechnik GmbH

dentyfikator producenta 0x04C6/1222d
Strona intenetowa producenta www.stego.de
dentyfikator produktu £S5 07600.2-0
Device ID 400

Wariant 10-Link 1.1

Predkosc¢ transmisji om2

Min. czas cyklu 10ms

Tryb SIO tak
Przechowywanie danych tak

Supported profiles

Smart Sensor Profil SSP4.1.1, Common profile, Indentification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

9.2 IDENTYFIKACJA

Wskazowka: Jesli identyfikator producenta (vendor ID) i identyfikator urzadzenia (device ID) s3 okreslone w systemie PLC, zapewnia to, Ze podtaczony typ urzadzenia jest
prawidfowy, przechowywanie danych 10-Link jest aktywowane, a aplikacja dziata nieprzerwanie, nawet po zastapieniu urzadzenia nowym modelem.

Informacje o urzadzeniu to elektroniczna tabliczka znamionowa czujnika. Mozna je tylko odczytac i nie mozna ich zmienia¢. Po ponownym podiaczeniu urzadzenia 10-Link lub przy

kazdym ponownym uruchomieniu komunikagji, port I0-Link Master przeprowadza ustawiong walidacje danych identyfikacyjnych urzadzenia 10-Link.

Nazwa parametru Opis Indeks Subindeks Typ danych Ustawienie domysine
Vendor Name Nazwa producenta 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Tekst producenta 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de

Product Name Nazwa urzadzenia 18 0x00 StringT [ 64] £SS076

Product 1D Nridentyfikacyjny urzadzenia 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00

Product Text Opis urzadzenia 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom

Serial Number Numer seryjny 21 0x00 StringT [16]

Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]

Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]

Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx

Function Tag Oznaczy¢ urzadzenie informacjami specyficznymi dla funkgji. 25 0x00 Stringl [32] o

Location Tag Oznaczy¢ urzadzenie informacjami zaleznymi od lokalizacji. 26 0x00 StringT [32] xxx

9.3 PARAMETRY

W trybie 10-Link wszystkie parametry mozna zmienia¢ za posrednictwem sterownika zaréwno podczas uruchamiania, jak i podczas pracy.

L]
| Wskazowka: /miana parametrow podczas pracy moze negatywnie wptyna¢ na dziatanie systemu.

PARAMETRY (OGOLNE)
Nazwa parametru Indeks Subindeks Bitoffset Typ danych Wartos¢
Unit for electric current Przykfad uczenia pojedynczej wartosci (Single Value Teach) w trybie 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
Window. mA (1)
Ustawienie fabryczne: 0
Unit Code Wyswietla unikalny kod jednostki fizycznej. 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Edycja okresu przechowywania obliczonych danych energii elektrycz- 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
nej. (odczyt/zapis)
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0...600
Teach Select Wybiera kanat sygnatu przetaczajaceqo, dla ktorego nalezy uzy¢ 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
procedury uczenia. (odczyt/zapis) SSCI(1),
SSC2(2),
Teach Result Wyswietla petne informacje o wynikach procedury uczenia sie, w tym 59 0x00 RecordT
hiezacy status i znaczniki wynikow. (tylko do odczytu)
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PARAMETER MEASUREMENT DATA CHANNEL (MD()

Nazwa parametru Subindeks Bitoffset Typ danych Wartos¢
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Wyswietla biezacg wartos¢ mierzong przez czujnik. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Wyswietla stan detekeji obiektu lub zmierzong wartos¢ ponizej/ 0x03 0 BooleanT false = Low
powyzej wartosci progowej. true = High
55C.2 - Switching Signal Wyswietla stan detekcji obiektu lub zmierzong wartos¢ ponizej/ 0x04 1 BooleanT false = Low
powyzej wartosci progowej. true = High
MDC Data Information Deskryptor informacji o danych pomiarowych przesyta- 16512 0x00 RecordT
nych przez kanat komunikacyjny 10-Link. (read only)
Lower Value Dolna warto$¢ zakresu pomiarowego 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value (G6ma wartos¢ zakresu pomiarowego 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code Znormalizowany kod jednostki fizycznej 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Wykiadnik(i) mnoznika (o podstawie 10) do automatycznej obstugi 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
danych procesowych dla pradu (wspétczynnik réwny 10scale) 1firmA

PARAMETR SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Nazwa parametru Indeks Subindeks Typ danych Einzelwerte
$SC.1 Param Definiuje wartosci zadane dla kanatu sygnatu przetaczajacego 1. (read/ | 60 0x00 RecordT
write)
Setpoint SP1 Definiuje wartos¢ zadana 1 dla kanatu sygnatu przefaczajacego. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Definiuje wartos¢ zadana 2 dla kanatu sygnatu przefaczajacego. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
SSC.1 Config Definiuje parametry konfiguracyjne dla kanatu sygnatu przetaczajace- | 61 0x00 RecordT
go 1. (read/write)
Logic Definiuje logiczng reprezentacje sygnatu przetaczajacego SSCw danych procesowych. 0x01 UlntegerT_8 0 =High active,
1= Low active
Mode Definiuje tryb analizy dla sygnatu przetaczajacego SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3=Two point
Hysteresis Definiuje histereze w punktach przefaczania. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000
$SC.2 Param Definiuje wartosci zadane dla kanatu sygnatu przetaczajacego 2. (read/ | 62 0x00 RecordT
write)
Setpoint SP1 Definiuje wartos¢ zadana 1 dla kanatu sygnatu przefaczajacego. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Definiuje wartos¢ zadana 2 dla kanatu sygnatu przefaczajacego. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$SC.2 Config Definiuje parametry konfiguracyjne dla kanatu sygnatu przetaczajace- | 63 0x00 RecordT
go 2. (read/write)
Logic Definiuje logiczna reprezentacje sygnatu przefaczajacego SSC w danych procesowych. 0x01 UlntegerT_8 0 =High active,
1= Low active
Mode Definiuje tryb analizy dla sygnatu przetaczajacego SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1= Single point,
2 =Window,
3 =Two point
Hysteresis Definiuje histereze w punktach przefaczania. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Wartos¢ zadang (SP1, SP2) ustawia sie za pomoca pojedynczego polecenia, ktdre uruchamia rejestracje biezacej wartosci, sprawdzenie zakresu, obliczenie i aktywacje wartosci zadane].
Podczas procesu uczenia wartos¢ mierzona powinna byc stata, aby mozna byto spdjnie okredli¢ wartos¢ uczenia. (patrz rozdz. ,Polecenia” na stronie 9)

Przyktad uczenia pojedynczej wartosci (Single Value Teach) w trybie Single Point:

Command reaction:
Jeach SP1Y  eecccccccccaaaan » SP1

Przykfad uczenia pojedynczej wartosci (Single Value Teach) w trybie Window.

Command reaction:
sleach SP2“  =m=msemeeoeas » SP2
sleach SP1“  =emceececceeccceceeceecme e » SP1
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9.4 DANE DIAGNOSTYCZNE

Dane diagnostyczne na biezaco informujg o stanie czujnika i monitorowanego $rodowiska. Zdarzenia wywotane przez urzadzenie 10-Link przerywaja przy tym transmisje danych parame-

trow (priorytetowe dane diagnostyczne). Dane diagnostyczne mozna wytcznie odczytywa (tylko do odczytu).

DANE DIAGNOSTYCZNE (0GOLNE)

Nazwa parametru Opis Indeks Subin- Bitoffset Typ danych Pojedyncze wartosci
deks

Error Count Licznik btedow 32 0x00 UlntegerT_16

Device Status Status urzadzenia 36 0x00 UlntegerT_8

Device is OK 0

Maintenance required 1

Out of specification 2

Functional check 3

Failure 4

Detailed Device Status Informacje dodatkowe, zalezne od urzadzenia (btedy/ ostrzezenia/ 37 0x00 ArrayT [6]

komunikaty)

Detailed Device Status [1] Wyprowadzanie btedéw/ostrzezert/komunikatéw 0x01 120 OctetStringT 3] p.,Zdarzenia i komu-

Detailed Device Status [2] 0x02 9% OctetStringT [3] nikaty”

Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]

Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]

Operating Hours Licznik godzin pracy (jednostka podstawowa 0,001 h) 75 0x00 UlntegerT_32 0

Power-On Counter Licznik whaczen 76 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Power Moc do obliczania energii elektrycznej. 78 0x00 UlntegerT_32 0

Electric Energy Zmienna pokazuje zuzycie energii w czasie. 79 0x00 UlntegerT_32 0

SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system command. 80 0x00 IntegerT_32 0

5SC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system command. 81 0x00 IntegerT_32 0

Parameter Config Fault Collection Lista nieprawidtowo sparametryzowanych indeksow 512 0x00 ArrayT

Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),

Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60),

Parameter config fault collection - index [3] 3 112 UlntegerT_16 $SC.1 Config, Index (61),

Parameter config fault collection - index [4] 4 9 UlntegerT_16 552 Param, ndex (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),

Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Flectric curent mode,

Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 Index (66),

Parameter config fault collection - index [7] 7 4 UlntegerT_16 Time to save electric

Parameter config fault collection - index [8] 8 3 UlntegerT_16 energy, Index (67),

Parameter config fault collection - index (9] 9 16 UlntegerT_16 Mains vo\.tage to cllaule-

— ted electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DANE DIAGNOSTYCZNE (PRAD)

Nazwa parametru

Typ danych

Wspétczynnik

Jednostka

Bitoffset ‘

wyswietlanej wartosci

Electric current maximum Do zapisywania maksymalnej zmierzonej wartosci pradu elektrycznego 90 0x00 UlntegerT_16
Histogram Czas, w ktorym wartosc rzeczywista tego urzadzenia mies- 100 RecordT [h]
cita sie w tym zakresie.

0,1..49A/100......4900 mA (zas trwania czestotliwosci w zakresie od 0,1 do 99,9 A 1 608 UlntegerT_32 0.000277778
5,0...99A/5000...9900 mA (od 100 do 99900 mA) 2 576 UlntegerT_32
10,0...14,9 A/ 10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32
15,0..19,9 A/ 15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32
20,0...24,9 A/ 20000...24900 mA 5 480 UlntegerT_32
25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32
30,0...34,9 A /30000..34900 mA 7 416 UlntegerT_32
35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32
40,0...44,9 A/ 40000...44900 mA 9 352 UlntegerT_32
45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32
50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA 1 288 UlntegerT_32
55,0..59,9 A /55000...59900 mA 12 256 UlntegerT_32
60,0...64,9 A/ 60000...64900 mA 13 224 UlntegerT_32
65,0..69,9 A /65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32
70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32
75,0...79,9 A/ 75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32
80,0...84,9 A/ 80000...84900 mA 17 9% UlntegerT_32
85,0..89,9 A/ 85000...89900 mA 18 04 UlntegerT_32
90,0...94,9 A /90000...94900 mA 19 32 UlntegerT_32
95,0..99,9 A /95000...99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 ZDARZENIA | KOMUNIKATY

Komunikaty s3 wyprowadzane przez zmienng Detailed Device Status [x] (patrz,9.4 Dane diagnostyczne”)..

Name ‘ Opis Zakres ‘ Type ‘ Event Code
wartosci

Protocol Test Event Mozna uzywac do celéw testowych i wyzwala¢ za pomoc polecenia systemowego '1' i anulowac za pomocg ‘2" false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Mozna uzywac do cel6w testowych i wyzwala¢ za pomocg polecenia systemowego '3 i anulowa¢ za pomocg ‘4. false/true Warnung 6201
Process Data Event Przekroczenie zakresu zmiennych procesowych - dane procesowe niepewne (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal SSC.1 sygnat przetaczajacy zmieniony false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal SSC.2 sygnat przefaczajacy zmieniony false/true Warnung 6205
Electric energy Wartos¢ maksymalna energii elekrycznej osiagnieta false/true Warnung 6207
Electric current Za wysokie natezenie pradu false/true Warnung 6208
Histogramm data Dane histogramu: czas maksymalny osiagniety false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Nieznany kod zdarzenia lub identyfikator false/true Warnung 6298

9.6 POLECENIA

Polecenia mozna tylko zapisywac (write only). Zresetowanie wszystkich wartosci wymaga podania hasta,stego”.

Nazwa parametru ‘ Indeks Subindeks Typ danych Pojedyncze
wartosci
Production Password Hasto do korzystania z polecert produkgji. (write only) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command Polecenia produkcji (wymagane hasto) ... The Command production is used to reset 4001 0x00 UlntegerT_8
parameters.
Store production settings Zapisywanie ustawieri produkgji 1
Reset production Settings Resetowanie wszystkich danych produkgji 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Resetowanie wszystkich danych (maksymalnych, licznika, danych histogramu ... ) 3
Reset all SSC.n Counter Resetowanie wszystkich licznikéw SSC.n 4
Reset electric current Max Resetowanie wartosci maksymalnego zmierzonego pradu 5
System Command Polecenia systemowe 16 UlntegerT_8 0to63,
13210 159
Device Reset Wyzwalanie goracego rozruchu. Urzadzenie resetuje sie do stanu wyjsciowego. Nastepuje przy tym przer- 128
wanie komunikadji przez czujnik i nastepnie ponowne nawiazanie przez urzadzenie nadrzedne (master).
Application Reset Parametry aplikacji specyficznej dla technologii ustawiaja sie na wartosci domysine. Parametry identyfikacji 129
pozostaja niezmienione. Wezytywanie odbywa sie do pamieci danych urzadzenia nadrzednego, jesli jest to
aktywowane w konfiguracji portu urzadzenia nadrzednego.
Back to the Box Parametry urzadzenia s przywracane do domyslnych wartosci fabrycznych i nastepuje zablokowanie 131
komunikacji do nastepnego wiaczenia urzadzenia. Wskazéwka: Octaczy¢ urzadzenie bezposrednio od portu
Master!
System Command Teach SP1 Okresli¢ wartos¢ zadang 1w pojedynczym procesie uczenia. 65
System Command Teach SP2 Okresli¢ wartos¢ zadang 2 w pojedynczym procesie uczenia. 66
Switch electric Current Unit System Przetaczenie jednostki pradu elektrycznego z amperéw [A] na miliampery [mA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Przetaczenie jednostki pradu elektrycznego z miliamperéw [mA] na ampery [A]. 251
Command
Reset electric energy Resetowanie energii elektrycznej do zera 252
Reset mains voltage Resetowanie napiecia sieciowego do wartosci domysinej 253
Reset time to save the electric energy Resetowanie czasu przechowywania wartosci energii elektrycznej do wartosci domysinej 254
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10 KONSERWACJA1UTYLIZACJA

Nie 53 potrzebne jakiekolwiek Srodki do konserwadji ani serwisowania. Po zakoriczeniu
uzytkowania urzadzenie nalezy zutylizowac zgodnie z zasadami ochrony Srodowiska i z
obowigzujacymi przepisami krajowymi.

11 GWARANCJA

Okeres rekojmi dla roszczen nabywcy z tytutu rekojmi wynosi jeden rok w przypadku nowo
wyprodukowanej rzeczy ruchomej i ustug w zakresie rzeczy ruchomej; w przypadku uméw
0 dostawy rzeczy uzywanych okres ten wynosi sze$¢ miesiecy. Okres rekojmi rozpoczyna
bieg w momencie dostarczenia rzeczy, a w przypadku ustug —w momencie ich odbioru.
Wiecej informacji mozna znale7¢ na stronie https://de.stego.de/agb.

o Wskazowka Producent nie ponosi odpowiedzialnosci cywilnej za produkt
w przypadku nieprzestrzegania niniejszej instrukgji obstugi, niewtasciwego
uzytkowania, modyfikadji lub uszkodzenia urzadzenia.
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1 3AMEYAHMNA NO AOKYMEHTALIMK

1.1 XPAHEHME OKYMEHTALIUU

V]HCprKUMﬂ N0 KCNyaTalnn ABNAETCA HEOTbeMIIEMOI YaCTblo u3aenna. XpaHute Ty
VHCTPYKLNIO NO 3KCNYaTaLn 1 BCO CONYTCTBYHOLLYIO JOKYMEHTALINIO TaK, YT00bI OHM
Obinu Beeraa NOCTYNHbI NPK HeobXxoAUMOCTH.

1.2 MAPKMPOBKA CE

KomnaHua STEGO Elektrotechnik GmbH noaTBepxaaeT cooTBeTCTBIE AaTumKa
Toka TpeboBaHuAM cTaHaapTos UL2808 1 EN 61010-1. MmeeTca cooTBeTCTBY0LLAA
JleKnapaLma Co0TBeTCTBUA. E& MOXHO HallTI Ha Halliem CaifTe.

1.3 NMPUMEHAEMBIE 3HAKU

Mpeaynpexpenue! OnacHan CATyaUns, KOTOPas MOXKET NPUBECTH K
CMepTU AN TAHXENBIM TPaBMaM NP HecobnioaieHIn TpeboBaHMil.

f} Mpepynpexpenue! Onacas cuTyaLWa, KOTOpas MOXeT NPUBECTH K
(]

CMEPTI UNA TAXENbIM TPABMAM NPU HeCOONIoAeHM TpebOBaHWI.

BaxHoe 3ameuaHne
I HecobntoneHue 37 TpeboBaHMI MOXET NPUBECTY K CO0AM B paboTe U
HEMCNPABHOCTAM.

> [JleiACTBINA 1 NOPAZOK UX BbINOSTHEHWA

2 PABWIA TEXHUKN BE3ONACHOCTH

MoHTaX pa3peLwaeTca BuINOMHATS TONbKO KBAMOUUMPOBAHHBIM CELMANUCTM-
INeKTPU- Kam Npy cobntoaeHI HaLMOHaNbHbIX TpeboBaHMiA K 3nekTpocHabxeHiio (IEC
60364).

06a3aTenbHo CobM0AaIATe TexHUYECKHe XapaKTePUCTIAKIA, NPUBEAEHHBIE Ha 33BOACKOI
Tabnuuke.

[pu Hanuuuy BUBMMBIX NOBPEXAEHNIA WY NPU HAPYLIEHWAX B paboTe 3anpeLuaeTcs
PEMOHTUPOBATH 11 IKCNAYaTMPOBATb NPUbOp (NpUbOp NOANEXUT yTUAN3aLMN).
3anpeLLaeTca BbINOAHAT NioOble U3MeHeHUA U nepenenku npuoopa.

3 MNPUMEHEHUWE MO HASHAYEHUIO

« WHTeANeKTYanbHbI JATUMK TOKA UCMONB3YETCA ANA 6ECKOHTAKTHOTO M3MepeHua
nepemetHoro Toka (AC) B kabene, Ana uero n3mepaemblil IPOBOAHIK
nponycKaeTca yepe3 oTBepCTUe. M13mepeHHblii TOK 00pabaTbiBaeTcs B LGPOBOM
BUIIE U BbIBOAUTCA Yepe3 aHanoroBbiii ukTepdeiic unu untepdeic 10-Link.

« MouwyHOCTb 1 3Hepring PaccymTbIBAIOTCA BHYTPY NPUOOPA U BLIBOAATCA
yepe3 uxtepdeiic 10-Link. Jatynk pa3peluaeTca KCNyaTpoBaTh TONbKO B
CTAUMOHAPHBIX 3aKPbITbIX KOPMYCaX ANA MEKTPUYECKX NPUOOPOB.

é Mpeaynpexpenue!HecodnioneHue MHCTPYKUNIA N0 NPUMEHEHNIO
WM TeXHNYECKIUX XapaKTEPUCTUK MOXKET NPUBECTI K NOBPEXAEHMI0

000pyA0BaHIA 11/un¥ TPAaBMaM.

3.1 YCNoBWA XPAHEHNA N SKCIUTYATALIUU

Mpubop pa3peLLaeTca KCNTYaTUPOBATD TONbKO B 3aKPbITbiX NOMELLIEHHAX U TONbKO B
OKpYKatoLLEem Bo3yxe (cm. may 5 "TexHUecKIe xapakTepucTukm").

3.2 OFPAHUYEHME YCNIOBUiA IKCMTYATALIUM

« [pvbop pa3peLIaeTca IKCNNYaTUPOBATb TONBKO B OKPYKaloLLieli cpeng, rre
C00110/13eTCA CTeNeHb 3arpA3HeHna 2 (unw BbitLe) cornacHo IEC 61010. CreneHb
3arpA3HEHINA 2 03HAYAET, UTO MOTYT BO3HIKATb TOIbKO HEINEKTPONPOBOAALLIME

3drPA3HEHNA. Ho BO3MOXHa BPEMeHHaA NPOBOANMOCTb U3-3d KOHAEHCAL|N
IHCTpyKUwA no 3kcnnyatauny ESS 076

BAArw.
JKCnNyaTaLmA TONbKO B OKPYaloLLieil cpefie C OTH. BNaXHOCTbIo He bonee 90%
(cobniogats 1P30)

3anpewiaeTca SKCNYaTpoBaTb NPUOOP B arpeccUBHOM OKPYXKatoLLIEM BO3YXE.
Mpubop paspeLLaeTca KCNYaTMpoBaTh Ha Bbicote 40 4000 M Haz YpOBHEM MOPA.

4 OMUCAHNE NPNBOPA

4.1 0B30P

[pubop 06nafaeT KOMMYHUKaLMOHHbIA uHTepdeiicom [0-Link. [ina uteHna u 0bpaboTkin
JaHHbIx TpebyeTca Moaynb ¢ noaaepxkoit 10-Link (I0-Link-Master). lpubop mMoxet
TaKe HanpaMylo NOAKIOUATLCA K aHANIOrOBOMY W3MepUTENbHOMY YCTPOIACTBY UK K
CUCTeMe ynpaBneHus.

3alénKa kpennexusa

(OTBEpCTME ANA N3MEPAEMOTO NPOBOAHMKA TOKA
TonkaTenb 3axmma GUKCaLuy NPOBOAHIKA TOKa
Lirexkep M12

BWN -

4.2 PABOTA B PEXXUME I10-LINK

Yrobbl pabotarb ¢ 10-Link, npubop aonmxeH bbitb noakAioueH K 10-Link-Master. B pexume
10-Link mexxay mogynem Master u npubopom ocyLLeCTBAAETCA ABYCTOPOHHASA CBA3b.
Yepe3 moaynb Master npubop MHTerpupyeTca Ha ypoBeHb ynpasneHus, NpoUCXoauT
00MeH napameTpamin CBA3M 1 LMKNMUeCkuil 06MeH JaHHbIMI NPOLECCa.

4.3 PABOTA B PEXXWME SI10 (STANDARD-1/0)

B pexime SI0 faTumk paboTaeT Kak 00bluHbI nepekfioyatent 1 NOAAEPMKUBAET TONbKO
aHanoroBble Ui LMGPOBbIe BXOAHbIE U BbIXOAHbIE CArHanbl. (BA3b uepe3 10-Link mexay
JaTYMKOM W Moaynem Master B 3TOM pexume He NPOUCKOANT.

JIng HaCTPOIiKI NapameTpOB AaTuiK BCE e JomKeH ObiTb nogkAtoueH k 10-Link-Master,
HO AnA paboTbl 370 He Tpebyetca (cm. rasy,,Myck B 3KcAyaTaumio”).

B pexume SI0 MoryT cnonb30BaTbCA He BCe GYHKUMIA 1 BO3MOXKHOCTY NPUbopa.

4.4 BbIXOAHbIE OYHKLUM - NEPEK/TIOYAIOLLMIA BbIXOA,

o 3ameyanue! Yepe3 10-Link MOXHO NHBEPTUPOBATH NIOTUKY
nepetyeHua. Cnegyioliiue npuMepbl NpUBeaeHs! AnA NOTNKH
nepekntoyerna HIGH (0 -> 1)



Single Point Mode

Schaltzustand
—p| Hyst |€—
4 |
ssc v 4
0 T » Messwert
0 inaktiv ] aktiv
sP1

5 TEXHWYECKUE XAPAKTEPNCTUKK

(pabaTbiBaHue nepexUeHna onpeaenaeTca npeaenbHbiM 3HaueHnem SPT u
rUCTepe31com. CTePe3IC IOMKEH HaxoUTbCA B Npeaenax 0bnacTin HabmiosieHuA.

Mpw pacTyLLem U3MepAEMOM 3HaUeHII IePEKNIDUIOLLIIA BbIXOJ HEAKTVBEH,

MOKa U3MepAEMOe 3HAUeHVe HAXOAUTCA MeX Y Hauanom 06nacTin HabmioaeHwA 1
npefenbHbIM 3HaueHvem SP1. Koraa n3mepsemoe 3HaueHue NpeBbiLLaeT npezenbHoe
3HaueHue SP1, nepeKnIoyatoLLiA BbIXOZ CTaHOBHUTCA aKTUBHBIM.

M1 yMeHbLIAIOLLIEMCA U3MEPAEMOM 3HAUEHII NEPEKI0UaIOLLINIA BbIXOZ aKTUBEH, NOKa
M3MepAEMOE 3HAUEHNE HAXOAUTCA MEX1Y KOHLIOM 001aCcTv HAONIOAEHNA U MPeeNbHbIM
3HaueHuem SPT MUHYC 33aHHbIiA rucTepe3uc. Koria u3mepsenmoe 3HaueHHe omycKaeTcs
HIDXE TOTO 3H3UeHUA, NEPEKNIOYaeMblil BbIXOA CTaHOBUTCA HEAKTUBHBIM.

Two Point Mode

Schaltzustand
4
ssC 4

1
0 inaktiv

» Messwert
aktiv

SI.’Z SP1

(pabaTbiBaHwe nepekioyernd onpesenserca Toukoil BKueHns SP1 v Toukoi
BblK/0YeHuA SP2.

Mpu pacTyLLiem U3mepAeMOM 3HaUeHINM NepeKNIoYIOLLMI BbIXOZ HEaKTUBEH, N0Ka
V3MepsAenmOoe 3HaUeH e HaxOAUTCA Mex/1y Hauanom 061acTh HabNIOLEHIA 1 TOUKOIA
BKMloueHIa SP1. Koraa uamepaemoe 3HaueHue NpeBbILLaeT TOuky BKMioueHus SP1,
NepeIKUAIOLLMIA BbIXOA CTAHOBUTCA AKTUBHBIM.

Mpu yMeHbLUAIOLLEMCA U3MEPAEMOM 3HaueH NepeKTiouatoLLINi BbIXOA aKTUBEH,
NOKa U3MepAEMOe 3HAUeHMe HAXOAUTCA Me Y KOHUOM 06M1acTi HabMKAeHUA 1 TOUKOI
Bblk/0ueHuA SP2.Koraa u3mepAemoe 3HaueHue ONyCKaeTCs HuXe TOUKN BbIK/II0UeHNA
SP2, nepeknioyaloLLyii BbIX0A CTAHOBUTCA HEAKTUBHBIM.

Window Mode
Schaltzustand
A —»| Hyst |« —»| Hyst |<¢—
SSC Window
0 ' i » Messwert
0 inaktiv l aktiv ] inaktiv
sP2 sP1

B pexxume Window ana nepekntoyaloLi(ero BbixoAa yCTaHaBAMBAIOTCA TOUKH
nepeknioueHna SP1 1 SP2. OkHo nepexntodeuil (0bnacts mexay SP1u SP2) u
FUCTPe3NC A0MKHbI HaX0AUTbCA B Npeaenax 06nacTin HabiogeHua. Mpu pacyiiem
M3MepAeMOM 3HAUEHII NepeKioualoLLIii BLIXO HeaKTUBEH, NOKa U3mMepAemoe
3HaueHue HaxoAUTCA MeX1y Hauanom 06nacTi HabnioaeHNA v rpaHLiet okHa SP2.
Mepexnioualowwywii Bbxoz BYET aKTUBHbIM, NOKA 3MepAeMOe 3HaueHNe He NpeBbICUT
3HaueHwe rpaHuLbl okHa SP1 naoc ructepe3uc. ocne 3Toro nepeknioyatoLLIii BbIXoa
CHOBA CTAHOBUTCA HEAKTUBHbIM.

Mpu yMeHbLLAIOLLEMCA U3MEPAEMOM 3HaueH) NepeKTioyatoLLINiA BbIXOA HEaKTUBEH,
NOKa M3mepAemMoe 3HaueHIe HaXOAUTCA MeX Y KOHLIOM 0611acTi HabM0AeHIA 1
rpaHuLieit okHa SP1. TepekmiouatoLLi BbIXoA OyaeT akTUBHbBIM, NOKa M3Mepaemoe
3HaueHue He CTaHeT MeHblLLe 3HaUeHIA FPaHMLbl OKHa SP2 MuHyC rucTepe3ic. Mocne
37070 NepeKAI0YAIOLLMI BbIXOZ CHOBA 3HAUEHUA TPaHMLIbI 0KHA SP2 MIHYC r1CTepe3wiC.
Mocne 3100 NepeKioyatoLLIMit BbIX0A CHOBA CTAHOBHTCA HEAKTUBHBIM.

[lanbHeiiLias MHOOPMaLKA 0 HACTPOIiKe NapameTpoB B pexume SIO npuBeseHa B rnase
,I1apameTpbl”.

IHCTpyKUwA no 3kcnnyatauny ESS 076

‘ 10-Link ‘ AHanoroBblit
Pazmepbl 86x35x46,5mm (LxBxH)
Bec 100g
Kopnyc Mnactmacca no UL94V-0
[lnanasoH u3mepeHus Toka 0—-100A
(~)
[lnana3soH yacToTbl 50/ 60 Hz
ConpotuBnenue wneiipa 00<R<5000

Cneuyudukauum uutepdeiicon

Uurepdeiic 10-Link 4-20mA
Pa6ouee Hanpsenue Vs +24VDC(18...30VDQ) +24\DC(16...30VDQ)
Motpe6naemasn MowHOCTb 0,55W W
(makc.)

Tun noaknioyeHna Kpyrnbiid wrekep M12, IEC 61076-2-
101, 4 KOHTaKTa, KOAMPOBKA A, MaKC.
AnuHa npooga 20 v ans 10-Link n

30 m ana pexima SI0

Kpyrniii wrekep M12, IEC 61076-2-
101, 4 KOHTaKTa, KOAMPOBKA A

[Llonyck ans nsmepenmii +0,5A +05A

CATIIN <300V
(M3MepeHIn Npu MOHTaXe B 3AaHUM: CTaLMOHaPHble MOTPebuTeNN,
NoAKMioYeHwe pacnpegenutend, ...)

Kateropus usmepenuii

IneKTpu4eckmne mepbi 3aU.lV|Ta OT IHBEPCUI NONAPHOCTH, yCTOlﬁ‘W\BOCTb K KOPOTKOMY

3awuTbl 3dMbIKaHIN0, 3aLLi1Ta OT NepeHanpAMeHna
YC0BYA OKpYXKI0LLET Cpebl

Temnepatypa xpaHenus -40 bis +85 °C (-40 bis +185 °F)

BnaxHocTb npu MaKc. 90 % OTH. BAAXHOCTb (6e3 KoHaeHcawun)

aKcnnyaraumumn/

Temnepatypa npu -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

JKCnnyaTauumu

(TeneHb 3alyTbl IP30

(reneHb 3arpA3HeHua 2

BbicoTa 3Kcnnyataumun max. 4000 m

MoHTa 0CyLLeCTBAAETCA C NOMOLLIbH0 3aLLENKY HA 3aHelt CTopoHe Npubopa
HenocpeacTBeHHo Ha DIN-peliky 35 mm (MoHTaXHaA peitka no EN 60715) unu Ha
yHuBepcanbHblil aepxarens STEGO-Fix Plus (¢ BUHTOBbIM, KNeeBbIM MAM MarHUTHbIM
KpenneHvem).

° 3ameyaHue YuuTbiBaiiTe NPU MOHTAXKE OrPaHIYEHIA yCOBNIA
KCNNyaTaumm.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage

| 84



Mogkniouenne
W13mepaemblil NPOBOAHMK TOKa QUKCUPYETCA B NPpKO0PE TONKATeNeM 3axmma C
3aLLENKIMBAHNEM.

A NMpeaynpexpexue!
W3mepsemblii NPOBOAHYK TOKa JOMIKEH ObiTb U30/IMPOBAHHbIM.

MonoxeHune npn MoOHTaXe
Tioboe, pekomeHAyeTca BepTUKaNbHO C MoaKMioueHnem (uekep M12) BHI3y.

7 SNEKTPUYECKOE NOAKNOYEHUE

Mpu6op pa3peLLaeTcs MOHTUPOBATD TOAbKO KBANUGULIMPOBAHHBIM CMeLManmcTam-
IMEKTPUKaM NP COOMIOAEHUN HALMOHANBHbIX TPEOOBAHMI K 3NeKTPOCHAOXKEHIO.
[UTaHve AaTuMKa AOMKHO OCYLLECTBAATBCA OT 6A0Ka NuTaHua SELV B cooTBETCTBUM C
OZIHAM 13 Cneytoux ctaHnaptos: [EC 60950-1, IEC 62368-1 wnw IEC61010-1.

A MpepynpexpeHue! Mepes noaxnioueHem npuoopa cucTema A0MKHa

ObITb 00€CTOUEHA U 3dlLUMLLEHA OT BKITIOYEHUA.

7.1 PA3BOJIKA KOHTAKTOB LITEKEPA

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

2 1

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a

IHCTpyKUwA no 3kcnnyatauny ESS 076

7.2 NMPUMEPbI NOAKNHOYEHNA

Bapwuant 10-Link

Fieldbus pLC

A A

i
m . Smart Sensor Strom 10-Link Master
! £SS 076

Smart Sensor Strom
£S5 076

Fan

Heater

BapwuaHr 4...20 mA (aHanoroBbii1)

PLC

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

8 NYCK B 3KCIIYATALIUIO

8.1 BAPWAHTIO-LINK

[ina HacTpoiiku napametpos npubopa Tpedyetca MK ¢ USB 10-Link Master unm
COOTBETCTBYIOLLM 06Pa30M CKOHOUrypupoBatHaa cpeaa [0-Link. Mpubop moxer
pabotatb kak B pexxime 10-Link, Tak u B pexxmme SI0 (Standard-1/0).

P [loaroToBbTe KOMMbIOTE, NPOrPaMMHOE 0becneverie u mogynb Master
(cobniogalite MHCTPYKLWW NO 3KCMAyaTaLymi npUbOpoB)

Coeaunute npubop ¢ USB 10-Link Master

3arpy3ute Gaiin 10DD no cneaytoLLedt ccoinke: hitps://www.stego-group.com/de/
downloads uw https://ioddfinder.io-link.com/

(uuraiite aiin 10DD B BalLie nporpaMmHoe obecneyeHme CCTeMbI ynpaBReHu.
BbinonHwTe HacTpoiiky napameTpoB Npubopa (fanbHeiilwad uHopmaLs
npueeaeHa B rnase "Mapametps! 10-Link")

Mpu pabote B pexxume SI0: OtcoeanHmTe mogynb USB 10-Link Master v Bkntounte
npubop.

[poBepbTe, NPUHATA MW NPUOOPOM BbIMONHEHHaA HACTPOIKa NAPaMeTpoB,
BO3MOXHO NOTPebyeTCA NOBTOPHOE CUMTBIBAHME AAHHbIX C IATUMKa.

vV vV vVYvVvy VY

8.2 BAPMAHT 4...20 MA (AHAJIOTOBbIN)

MoaknounTe NprOOP HeNOCPeaCTBeHHO LTekepoM M12 K (aHanorosbim) Bxofam
CUCTEMbI YNIPABAIEHNA WK U3MEPUTENHOTO YCTPOIACTBA.



9 NAPAMETPbI 10-LINK

9.1 OBILWE NAHHDbIE

HaumeHoBaHve 13roToBUTENA

STEGO Elektrotechnik GmbH

D w3rotosuTena 0x04C6/1222d

URL u3rotosutens www.stego.de

1D u3penua £S5 07600.2-0

Device ID 400

Bapuant 10-Link 1.1

burpeiit (Om2

MuH. Bpema Lkna 10ms

SI0 Mode 1a

XpaHeHue IaHHbIX na

Supported profiles Smart Sensor Profil SSP4.1.1, Common profile, Indentification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

9.2 WAEHTMOUKALUA

3ameuanue: Fow 1D w3rotoswTens (ID noctasuka) 1 D npubopa npuBA3aHb! K Balliedi cucTeme ynpasaeHis, T0 310 FapaHTUPYeT, uTo TUN NOAKKYeHHOro npubopa
NPaBUNbHbIA, NamaTb AaHHbIX 10-Link akTUBIUPOBAHA 1 BalLle NPUNOKeHUe NPOAOIIKUT PaboTaTh, faxe ecnv npubop 6yAeT 3aMeHEH Ha CefiyioLLyio MOZENb.

WHoopmama o npubope npuBeaeHa Ha SNEKTPOHHOI 3aBOACKON Tabnuuke AaTuMKa. Eé MOXHO TONbKO UNTaTh, HO HeNb3A U3MeHwTb. [pu kaxaom noakntodeHun [0-Link npubopa u
npy kaxaom nepe3anycke cea3u nopt 10-Link Master BbinonHsAeT npoBepKy uaeHTUMKaLMoHHbIX AaHHbIx 10-Link npubopa.

Napametp Onucanue Wupekc Cy6unpekc Tun paHHbIX WcxopHoe 3HaueHue
Vendor Name HaumeHoBaHve u3rotoBuTens 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text HaumeHoBaHue u3rotoButena 17 0x00 Stringl [ 64] www.stego.de

Product Name HaumeHoBaHue npubopa 18 0x00 StringT [ 64] £SS076

Product ID |d-Homep npubopa 19 0x00 StringT [ 64] £SS07600.2-00

Product Text Onvcaxue npubopa 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number (CepuitHblii Homep 21 0x00 StringT [ 16]

Hardware Revision Version Hardware 22 0x00 StringT [ 64]

Firmware Revision Version Firmware 23 0x00 StringT [ 64]

Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx

Function Tag BHecTit MHOpMALIMI0 O CneanbHbIX GyHKLIAX Npubopa. 25 0x00 Stringl [32] o

Location Tag BHeCTv nHhopMaLyto 0 MecTononoxeHu npubopa. 26 0x00 StringT [32] o

9.3 MAPAMETPbI

B pesxume 10-Link Bce napameTpbl MOXHO U3MEHATD Yepe3 CucTemy ynpaBieHua Kak npu mycke, TaK v Bo Bpema paboTbl npubopa.

3ameyaHue: /3meHetve napameTpoB BO BPeMA PaboTbl MOXET HaPYLLIUTL GYHKLMOHUPOBaHHE BCeli CACTEMbI.

MAPAMETPbI (OBLLUE)
Napametp Onucanune ‘ Wnpekc Cy6unpekc Bitoffset Tun paHHbIX 3HaueHune
Unit for electric current Mpumep 0byueHia oTaencHoMy 3Haueruio (Single Value Teach) 8 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
pexume Window mA (1)
3aBofCKast yCTaHoBKa: 0
Unit Code Moka3aH YHKaNbHbIA KoL eAUHNLbI U3MepeHIA Gu3uueckoit 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
BENYMHI. 1211 [mA]
Time to save electric energy BBOA nepuoza BpemeHI A8 XpaHeHNA PACCUUTAHHON dneKTpudeckoi | 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
SHepruw. (read/write)
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0..600
Teach Select BbiGupaeT kaHan curHana nepexioueHs, AnA KOTOPOro AOMKHa 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
IICNOb30BATLCA NPOLieflypa 00yueHua. (read/write) SSCI(1),
SSC2(2),
Teach Result Shows the complete result information of the learning process, 59 0x00 RecordT

including the current status and the result flags. (ro)

IHCTpyKUwA no 3kcnnyatauny ESS 076
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MAPAMETPbI SMART SENSOR PROFILE (SSP)

Napametp Onucanune Wnpekc Cy6unpexc Bitoffset Tun paHHbIX 3HaueHue
Process Data Input (read only) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value [oka3blBaeT TekyLLee 3MEPEHHO 3HaueHNe AaTunKa. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Moka3bIBAET COCTOAHME 00HAPYKEHINA 06bEKTA UK U3MEPEHHOr0 0x03 0 BooleanT false = Low
3HaUEHUA HIXe/BbILLE MOPOrOBONO 3HaUCHNUA. true = High
SSC.2 - Switching Signal loka3blBaeT cOCToAHME 06HAPYKeHINA 00bEKTa UH U3MEPEHHOr0 0x04 1 BooleanT false = Low
3HaueHwA HiKe/BbILIE MOPOrOBOTO 3HAUEHNA. true = High
MDC Data Information JleckpunTop UH$OpMaLUK 0 JAHHbIX U3MepeHNi, 16512 0x00 RecordT
nepepaBaembix no kaHany easu 10-Link. (read only)
Lower Value HunkHee 3Haueve 06nacT 3mepeHuii 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value BepxHee 3HaueHve 061aCTI U3MepeHuii 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code (TaHAAPTU3MPOBAHHBIIT KO U3MUecKoli eanHMLbI 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale [okazatenb ctenexin MHoXuTens (c ocHoBaHmem 10) ana 0x04 0 IntegerT_8 -2fiir A,
aBTOMATIYECKOIA 00pabOTKIA laHHbIX NpoLiecca And Toka 1fiirmA
(ko3 duunenT pageH 10scale)
MAPAMETPbI SMART SENSOR PROFILE (SSP)
Napametp ‘ Onucanune ‘ Wnpekc ‘ Cy6uHpeKc ‘ Tun paHHbIX ‘ Einzelwerte
$SC.1 Param OnpepenseT 3afaHHble 3HaYeHNA ANA KaHana curHana nepeknioyenusa 1. (read/ 60 0x00 RecordT
write)
Setpoint SP1 YcTaHaBnuBaeT 3a7aHHOe 3HaueHue ANA KaHana CurHana nepexyeHina 1. 0x01 Integerl_32 0t0 10000
Setpoint SP2 YcTaHaBnMBaeT 3a7aHHOe 3HaueHue ANA KaHana CurHana nepexyeHina 2. 0x02 IntegerT_32 0to 10000
$SC.1 Config OnpepenseT napameTpbl KOHGUIypauum AnA KaHana curHana nepexnio- YeHus 61 0x00 RecordT
1. (read/write)
Logic OnpepenseT nornyeckoe npeacTaBnexie CurHana nepexniouenind SSC B AaHHbIX NPoLecca. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1= Low active
Mode YCTaHaBNBAET pexVM OLeHK curHana nepekniouenma SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1= Single point,
2 =Window,
3=Two point
Hysteresis OnpepenseT ructepe3uchl B TOUKax NepekioueHis. 0x03 IntegerT_32 0to 1000
$SC.2 Param Onpepensiet 3afaHHble 3HaYeHNA ANIA KaHaNa CUrHana nepeknioyenusa 2. (read/ 62 0x00 RecordT
write)
Setpoint SP1 YcTaHaBNMBaET 3a7aHHOe 3HaueHve ANA KaHana CurHana nepexsoyeHia 1. 0x01 IntegerT_32 0to 10000
Setpoint SP2 YcTaHaBnMBaeT 3ajaHHOe 3HaueHve ANA KaHana CurHana nepexyeHina 2. 0x02 IntegerT_32 0to 10000
$SC.2 Config OnpepenseT napameTpbl KOHPUrypaLun ANA KaHana cUrHana nepeKno- YeHusa 63 0x00 RecordT
2. (read/write)
Logic Onpezenser noruyeckoe NpezCTaBneHye curkana nepekniodenns SSC B AaHHbIX NpoLecca. 0x01 UlntegerT_8 0=High active,
1=Low active
Mode YCTaHaBAMBAET PeXIIM OLEHKY CUrHana nepekioueHna SSC. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1 =Single point,
2=Window,
3=Two point
Hysteresis OnpepenaeT ructepe3uchl B TOUKax nepekioyeHis. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

3anaHHoe 3HaueHne (SP1, SP2) Y(TaHABNNBAETCA 0AIHOI KOMAHA0, KoTopas 3aMyCKAET NONYYEHMe TEKYLLEro 3HaueHs, NPOBEPKY ANaNasoHa, PAcuéT 1 akTuBALMIO 3aaHHOT0
3HaueHna. B npouecce 06WEHV]FI 3MEpPAEMOe 3HaueHue A0MXHO ObITb MOCTOAHHBIM, UTObbI 06eCneynTb CTabunbHoe onpeaeneHne 3HadeHnA 06)/%HI/IFI. (em. FﬂaBy,,KOMaHﬂblu)

Mpumep 0byyeHma oTaenbHoMy 3Hauetmto (Single Value Teach) B pexume Single Point

Command reaction:
JJeach SP1“  seeeeceeecmmaaas » SP1

MNpumep 0byueHma oTaenbHomy 3Hauenuto (Single Value Teach) B pexume Window

Command reaction:
Jleach SP2“  ====--ce-o--- » SP2
sleach SP1Y  =eeeecccccccccscsssssse . » SP1
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9.4 AWATHOCTWYECKWUE NAHHDBIE

JlnarHocTnyeckme aHHble HempepbIBHO NPeAOCTaBAAIOT UHOPMALNI O COCTOAHUY AaTUVKa v KOHTPOAMpYeMmoii cpefbl. COBbITMA, MHULMMPOBAHHbIe ycTpoitcTBom 10-Link,
NPepbIBAIOT Mepefiauy JaHHbIX NapamMeTpoB (MPUOPUTET AUATHOCTUYECKUX AaHHbIX). IMArHoCTAYeCKIe JaHHble JOCTYMHbI TONbKO AnA uTerus (read only).

ANATHOCTUYECKWUE BAHHDIE (OBLLME)

Napametp Onucanune WNupekc Cy6uHpeKc Bitoffset Tun AaHHbIX 0TaenbHble 3HaYeHNA
Error Count (YeTUMK OLLMbOK 32 0x00 UlntegerT_16
Device Status CocTosHue npu6opa 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status [TlononHutenbHas nipopmaums, 3aBucALLan ot npubopa 37 0x00 ArrayT [6]
(owmn6ku/npepynpexaenns/coobuienns)
Detailed Device Status [1] BbiBoa owwmboK/npeaynpexaeHmit/coobLueHuil 0x01 120 OctetStringT [3] M., CobbITUA 1 Co0bLIeHNA”
Detailed Device Status [2] 0x02 9% OctetStringT [3]
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [4] 0x04 4 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 OctetStringT [3]
Operating Hours (yéTumk yacos paboTbl (6a3oBas euHmua 0,001 u) 75 0x00 UlntegerT_32 0
Power-On Counter (YETUNK BKNIOYEHMIA 76 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Power MoLLHOCTb A1 pacyéTa 3neKTpUyecKoit SHepruu. 78 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Energy [epemeHHad noka3biBaeT noTpebnenie Harpy3Kil C TeueHem BpemeHu. 79 0x00 UlntegerT_32 0
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with system 80 0x00 IntegerT_32 0
command.
SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with system 81 0x00 IntegerT_32 0
command.
Parameter Config Fault Collection Cnncok HenpaBUIbHO NapameTPU30BaHHbIX UHAECKCOB 512 0x00 ArrayT
Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),
Parameter config fault collection - index [2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60 ),
Parameter config fault collection - index [3] 3 12 UlntegerT_16 55C.1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 S5C2Param, Index (62),
= SSC.2 Config, Index (63 ),
Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Electric current mode, Index
Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 (66),
Parameter config fault collection - index [7] 7 48 UlntegerT_16 Time to save electric energy,
Parameter config fault collection - index [8] 8 32 UlntegerT_16 Index (67),
Parameter config fault collection - index [9] 9 16 UlntegerT_16 Mains. voltage to alculated
electric power (77)
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

ANATHOCTUYECKUE JAHHDIE (TOK)

Napametp

Onucanmne

Cy6unpekc

Bitoffset

Tun gaHHbIX

Koappuuuent ana
noKa3bIBaemoro

EpuHnua
u3mepenua

3HayeHusa

Electric current maximum JIn4 XpaHeHA MaKCUMANbHOTO 3MEPERHOTO IMEKTPUYeCKoro Toka 90 0x00 UlntegerT_16
Histogram Bpems, B TeueHune KoToporo gpakTuyeckoe 3HaueHme 100 RecordT [h]
3T0ro npn6opa HaxoAMNOCb B 3TOM AvanasoHe.

0,1..49A/100......4900 mA JlnuTenbHocTb HaxoxaeHns 8 Auanasowe ot 0,180 99,9 A (ot 100 go 1 608 UlntegerT_32 0.000277778
5,0...9,9 A/ 5000...9900 mA 99900 mA) 2 576 UlntegerT_32
10,0..14,9 A/ 10000...14900 mA 3 544 UlntegerT_32
15,0...19,9 A/ 15000...19900 mA 4 512 UlntegerT_32
20,0...24,9 A/ 20000...24900 mA 5 480 UlntegerT_32
25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 6 448 UlntegerT_32
30,0..34,9 A/ 30000...34900 mA 7 416 UlntegerT_32
35,0..39,9 A /35000...39900 mA 8 384 UlntegerT_32
40,0...44,9 A / 40000...44900 mA 9 352 UlntegerT_32
45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 10 320 UlntegerT_32
50,0...54,9 A/ 50000...54900 mA il 288 UlntegerT_32
55,0..59,9 A /55000...59900 mA 12 256 UlntegerT_32
60,0...64,9 A/ 60000...64900 mA 13 224 UlntegerT_32
65,0..69,9 A /65000...69900 mA 14 192 UlntegerT_32
70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 15 160 UlntegerT_32
75,0..79,9 A/ 75000...79900 mA 16 128 UlntegerT_32
80,0...84,9 A/ 80000...84900 mA 17 9% UlntegerT_32
85,0...89,9 A/ 85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32
90,0...94,9 A /90000...94900 mA 19 32 UlntegerT_32
95,0...99,9 A /95000..99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 COBbITUA U COOBLLEHUA

(CoobuieHus BblatoTca yepe3 nepementyio Detailed Device Status [x] (cm. 9.4 [lnarHocTiyeckie aaHHble”)..

Name ‘ Onucanue [vanasox ‘ Type ‘ Event Code
3HayeHuit
Protocol Test Event Mo>eT ncnonb30Batbca ANA TeCTUPOBAHNA, 3aMyCKAETCA CUCTEMHOI KoMaHAo# T' 1 yaandeTca KomaHaoil 2. false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Mo3eT 1cnonb30BaTbCA ANA TECTUPOBAHINA, 3aMyCKALTCA CUCTEMHOIA KoMaHZOI '3' 1 yaanaeTca KomaHaoi ‘4. false/true Warnung 6201
Process Data Event MpeBbiLueHMe A1ana3oHa nepemeHHbIX NPOLECca - AaHHble npoLecca HeHaaexHb! (OL) false/true Warnung 35856
SSC.1 Switching Signal (CurHan nepexniovermna SSC.T u3meHeH false/true Warnung 6202
SSC.2 Switching Signal (uran nepexnioyermna SSC.2 n3MeHeH false/true Warnung 6205
Electric energy JloCTUTHYTO MaKCUMasbHOE 3HaUeHVe 3NeKTPUUIECKOI 3Heprun false/true Warnung 6207
Electric current (nnwkom 601bLu0i TOK false/true Warnung 6208
Histogramm data [laHHble rucTorpamMMbl: AOCTUTHYTO MAKCUMAbHOE BPEMS false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Koz cobbiTus uam Id HenzsecTHbI false/true Warnung 6298
9.6 KOMAHAbI
KomaHzbl BOCTynHb! TONbKO AnA 3anmucy (write only). [ina cépoca Bcex 3HaueHwii TpebyeTtca naponb "stego”.
Napametp ‘ Onucanmne ‘ WUnpekc ‘ Cy6uHpeKc ‘ Tun gaHHbIX OtaenbHble
3HayeHus
Production Password Maponb And MCNONb30BAHMA NPOU3BOACTBEHHbIX KOMaH. (write only) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command MpousBoacTBeHHbIe KOMaHAb! (TpebyeTca naponb) The Command productionisusedto | 4001 0x00 UlntegerT_8
reset parameters.
Store production settings (OXpaHUTb NPOU3BOACTBEHHbIE HACTPOVKA 1
Reset production Settings (6poc Bcex NPOM3BOACTBEHHbIX AaHHbIX 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) (6poc Bcex AaHHbIX (MaKC., CUETUMKN, AaHHbIE TUCTOTPAMM .. ) 3
Reset all SSC.n Counter (6poc Bcex cuérumkos SSC.n 4
Reset electric current Max (6poc MaKCMManbHOrO 3HaYeHNA U3MepeHHOro Toka 5
System Command (ncTemMHble KOMaHAbI 16 UlntegerT_8 0to63,
132t0 159
Device Reset 3anyck Ténnoro ctapra. lpubop nepeBoATCA B CX0AHOE cocToAHMe. [P 3TOM (BA3b NpepbiBa- €TcA 128
npubopom, 1 3aTem Bo306H0BAAETCA Moaynem Master.
Application Reset [InA napameTpoB CnewuyanbHOro TeXHONOMMYECKOro NPU0XKEHNA YCTaHaBAMBAIOTCA UCXOAHbIE 3HaUeHNA. 129
JBeHTMONKALMOHHbIE NAPAMETPbI OCTAIOTCA HeuMeHHbIMY. TTPOUCXOANT 3arpy3Ka AaHHbIX B NaMATb
mozayna Master, ecniv 370 aKTUBIPOBAHO B KOHGMIypaLIu NOpTa 3TOr0 MOAYNA.
Back to the Box [Ina napameTpoB Npubopa yCTaHABMNBAIOTCA UCKOAHbIE 3aBOACKYE 3HAYEHNA, U (BA3b BNOKWPY- €TcA 10 131
CleflyloLLLero BKAloueHwA. 3ameuanue: OtcoeauHute npubop ot nopta mMozyna Master!
System Command Teach SP1 OnpezenuTe 33aaHHoe 3HaueHme 13a 0AMH NPOLLECC 0byyeHua. 65
System Command Teach SP2 OnpepienuTe 33aHHOe 3HaueHMe 2 33 0ANH NPOLIECC 0byyeHua. 66
Switch electric Current Unit System lepeknioueHie eanHL U3MepeHia SeKTPUUeCKoro Toka ¢ amnep [A] Ha Muanamnepsl [MA]. 250
Command
Switch electric Current Unit System Mepexnioueve eAUHIL U3MePEeRA INEKTPUYECKOro Toka ¢ Munuamnep [MA] Ha amnepsl [A]. 251
Command
Reset electric energy (6pocyTb INEKTPUUECKYIO 3HEPTII0 Ha HOMb 252
Reset mains voltage (BpocwTb ceTeBoe HaNpAXeHIe Ha NCXOAHOe 3HaueHue 253
Reset time to save the electric energy (6poc BpemeHw XpaHeHa IeKTPUUeCKOi 3HEPriAn Ha UCXOAHOE 3HaueHNe 254
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10 TEXHWYECKOE ObCNYXXUBAHUE N YTUNU3ALINA

JlaTumky He TpebyeTca TexHuueckoe 06CnyXMBaHUE U Kakue-nubo AeicTBIUA MO
COZePXaHMI0 B MCMPABHOM COCTOAHMM. Tocne 3aBepLUeHA 3KCMAYaTaLum yTUAU3MpYiiTe
npubop 3Konoruueckm 6e3BpeaHbIM CNOCOO0M B COOTBETCTBUM C ACACTBYOLIAMY
HALMOHANbHbIMU NPaBUNAMIA.

11 TAPAHTUA

[aPaHTUiAHBIIA CPOK MO rapaHTUIHbIM NPETEH3NAM NOKYNATENA Ha HOBbIE ABUXKIMbI
W3MENMA U Ha 33BOACKME PAOOTHI HA ABIKMMbIX U3AENUAX COCTABNAET OAMH FOf;

JINA JOrOBOPOB Ha MOCTABKY ObIBLINX B YNIOTPEONEHINA U3AENNI — LLIECT MeCALeB.
[aPaHTUIHBIIA CPOK HAUMHAETCA C MOMEHTA NOCTABKIA U3A1ENNA, A B CTTy4ae BbINONHEHNUA
paboT - ¢ MoMeHTa nx npuémku. MoapobHaa nHAOP- MaLa NpuBeaeHa Ha caifte https://
de.stego.de/agh

e 3ameyaHue [lpy HecobnioaeHUN 3T MHCTPYKLMK N0 3KCNyaTaLmiA,
Henpa- BUNbHOM NPUMEHEHWY, U3MEHEHIN UK NOBPEXM eHUU Npubopa
W3rOTOBUTEND HE HECET HUKAKOM OTBETCTBEHHOCTH.
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1 DOKUMANTASYONA ILISKIN BILGILER

1.1 BELGELERIN SAKLANMASI

Kullanma kilavuzu, tirliniin entegre bir bilesenidir. Bu kullanma kilavuzunu ve birlikte
gecerli belgeleri, gerektiginde ulasilabilecek sekilde giivenli bir yerde saklayin.

1.2 CEISARETI

STEGO Elektrotechnik GmbH, akim sensdriiniin UL2808 ve EN 61010-1 ile uyumlu
oldugunu teyit eder. Uygun bir uygunluk beyani diizenlenmistir. Bu beyani, web sitemizde
bulabilirsiniz.

1.3 KULLANILAN SEMBOLLER

Uyani! Dikkat edilmemesi durumunda 6liime veya agir yaralanmaya neden
olabilen tehlikeli durum.

f} Uyan! Dikkat edilmemesi durumunda 6liime veya agir yaralanmaya neden
I

olabilen tehlikeli durum.

Onemli not
Dikkat edilmemesi durumunda hatali fonksiyonlar veya anizalar meydana
gelebilir.

> Islem talimat

2 GUVENLIK UYARILARI

Kurulum islemleri sadece kalifiye uzman elektrik personeli tarafindan ve iilkede geceri
akim besleme direktiflerine uyularak yapiimalidir (IEC 60364).

Tip etiketindeki teknik bilgilere mutlaka uyulmalidir.

Fark edilebilen hasarlarda veya calisma arizalarinda, cihaz onanimamali veya calistinima-
malidir (cihazi tasfiye edin).

(ihazda hicbir degisiklik veya tadilat yapiimamalidir.

3 AMACINA UYGUN KULLANIM

Smart Sensor Akim, dliilecek iletken delikten gecirilerek alternatif akimlarin (AC
akim) temassiz sekilde lciilmesini saglar. Olciilecek akim dijital olarak islenir ve
analog araytiz veya |0-Link arayiizii izerinden yayinlanir.

(Glig ve enerji dahili olarak hesaplanir ve 10-Link araytizil tizerinden yaynlanir.
Senstr, sadece elektrikli cihazlar icin uygun olan sabit, kapali muhafazalarda
kullanimalidir.

A\

3.1 KULLANIM/DEPOLAMA ALANI

hasarlara ve/veya insanlarin zarar gérmesine neden olabilir.

(ihaz, sadece i¢ mekanlardaki ortam havasi icin uygundur. (bkz. Bolim 5 Teknik veriler)

3.2 KULLANIM ALANININ SINIRLANMASI

(ihaz sadece, IEC 61010 uyarinca kirlenme derecesi 2'yi (veya daha iyisi) sadlayan bir
ortamda calistinimalidir. Kirlenme derecesi 2, sadece iletken olmayan kirlenmenin
olusabilecedi anlamina gelir. Duruma bagi olarak, yogusma nedeniyle gecici bir
iletkenligin olusabilecegi dikkate alinmalidir.

Sadece maks. %690 badil nem iceren ortamlarda kullanim (IP30'a dikkat edin)

(ihaz, agresif ortam havasinda calistinimamalidir.

(ihaz, en fazla 4000 m yiikseklikte calistinlabilir

ESS 076 isletme kilavuzu

Uyani!Uygulama bilgilerine veya teknik bilgilere dikkat edilmemesi, maddi

4  CIHAZ ACIKLAMASI

4.1 GENEL BAKIS

(ihaz, bir [0-Link iletisim araytizine sahiptir. Verilerin okunmasl ve islenmesi icin 10-Link
uyumlu bir yapi grubu (I0-Link-Master) gereklidir. Cihaz, ayni sekilde dogrudan bir analog
dlcim cihazina veya bir kontroldre baglanabilir.

Klipsli sabitleme

Olgiilecek akim iletkeni icin acikhik

Akim iletkenini sabitlemek icin klemens iticisi
M12 fis

2WN -

4.2 10-LINK MODUNDA ISLETIM

10-Link'i kullanmak icin, cihaz bir I0-Link Master'a baglanmalidir. I0-Link modunda, Mas-
terile cihaz arasinda cift yonli bir iletisim gerceklesir. Gihaz, Master {izerinden kontroldr
seviyesine entegre edilir, iletisim parametreleri alinir verilir ve proses verilerinin periyodik
veri aligverisi gerceklesir.

4.3 SI0 MODUNDA ISLETIM (STANDART I/0 MODU)

Bir sensdr, SI0 modunda klasik svic olarak calisir ve sadece analog veya dijital giris ve ¢ikis
sinyallerini destekler. Bu modda, sensr ile Master arasinda 10-Link tizerinden iletisim
gerceklesmez.

Sensdr, parametrelendirme icin bir [0-Link Master'a baglanmalidir; fakat isletim icin bu
gerekli degildir (bkz. Bolim, Devreye alma”).

510 modunda, cihazin tim fonksiyonlari ve dzellikleri kullanilamaz.



4.4 CIKIS FONKSIYONLARI — ANAHTARLAMA CIKISI

o Not! Anahtarlama mantigji, 10-Link iizerinden ters cevrilebilir. Asadidaki

5 TEKNIKVERILER

I ‘ 10-Link ‘ Analog
drmekler, YUKSEK anahtarlama mantigi iin gegerlidir (0K 1) lciler 8635 x46,5mm (LxBx H)
Adirhk 100g
Smgle Point Mode Govde uyarinca plastik UL94 V-0
Scha\tz:stand _>‘ Hyst |e— Akim 6l¢iim arahgi AC 0-100A
! Frekans liim araligi 50/60Hz
SSC v *
0 : > Messwert Kontak direnci 0Q0<R<5000
0 inaktiv aktiv
' Arayiiz spesifikasyonlar
SP1 Arayiiz 0-Link 4-20mA
Anahtarlama tutumu, bir SPT sinir degeri ve bir histerezis araciiiyla tanimlanir, Histerezis, | Calisma gerilimi Vs +24VDC(18....30VDC) +24VDC(16....30VDC)
algilama araligi dahilinde olmalidr. Gilg tiiketimi (maks.) 0.55W W

Olciim degeri artarken, 6lciim dederi algilama araliginin bagt ile SP1 sinir degeri arasinda
oldudu siirece anahtarlama ¢ikisi aktif degildir. Ol¢iim degeri SP1 sinir degerinden bilyiikse,
anahtarlama ¢ikisi aktif hale gelir.

Olciim degeri diiserken, 6lciim dederi algilama araliginin basi ve ayarlanan histerezisin
clkartildigi SP1 sinir dederi arasinda oldugu siirece anahtarlama ¢ikisi aktiftir. Olciim degeri
bunun altindaysa, anahtarlama ¢ikisi devre digi kalir.

Two Point Mode

Schaltzustand

4
sSC )

1
0 inaktiv

0 » Messwert

aktiv
sP2 sp1

Anahtarlama tutumu, bir SPT agma noktas! ve bir SP2 kapatma noktasi aracilidiyla
tanimlanir.

Oliim degeri artarken, 6lciim degeri algilama araliginin bast ile SP1agma noktasi arasinda
oldugu siirece anahtarlama ¢ikisi aktif degildir. Ol¢iim degeri SP1 agma noktasini asarsa,
anahtarlama cikisi aktif hale gelir.

Olgiim degeri diiserken, 6lciim degeri algilama araliginin sonu ile SP2 kapatma noktasi
arasinda oldugu siirece anahtarlama gikisi aktiftir. Olciim degeri SP2 kapatma noktasinin
altina inerse, anahtarlama ikisi devre dii kalir.

Window Mode
Schaltzustand
4 —»| Hyst |«— —>| Hyst |«—
SSC Window
0= h » Messwert
0 inaktiv aktiv inaktiv
sP2 sP1

Pencere modunda, anahtarlama ¢ikisi icin SP1 ve SP2 anahtarlama noktalari ayarlanir.
Anahtarlama penceresi (SP1 ile SP2 arasindaki aralik) ve histerezis, algilama aralig
dahilinde olmalidir.

Olctim dederi artarken, lciim degeri algilama araliginin bast ile SP2 pencere sinin arasinda
oldugu siirece anahtarlama cikisi aktif degildir. Oliim deder, histerezis eklenen SP1
pencere sinirini asana kadar anahtarlama cikisi aktif kalir. Bunun {izerinde, anahtarlama
clkisi tekrar devre disidr.

Olctim dederi diiserken, l¢iim degeri algilama araliginin sonu ile SP1 pencere sinin arasin-
da oldugu siirece anahtarlama gikisi aktif degildir. Olciim degeri, histerezis cikartilarak SP2
pencere sinirnin altina inene kadar anahtarlama gikisi aktif kalir. Bunun altinda, anahtarla-
ma cikisi tekrar devre disidr.

510 modunda parametrelendirme hakkindaki diger bilgiler icin bkz. Bolim ,Parametreler”.

ESS 076 isletme kilavuzu

Baglanti tiirii M12 yuvarlak konektgr, IEC 61076-
2-101, 4 pin, A kodlamali, 10-Link
icin maks. kablo uzunlugu 20 m ve
SI0 modu icin maks. kablo uzunlugu

30m

M12 yuvarlak konektor, IEC 61076-2-
101, 4 pin, A kodlamali

Oliim toleransi +0,5A +0,5A

CATIIN < 300V
(Bina tesisatindaki dlctimler: Sabit tiiketiciler, dagitici baglantilan, ...)

Ol¢iim kategorisi

Elektriksel koruma nlemleri Ters kutup baglama korumasi, kisa devreye dayanikli, asir gerilim

korumasl

Ortam kosullan

Depolama sicakligi -40 bis +85 °C (-40 bis +185 °F)

Kullanim/depolama nemi maks. % 90 bagil nem (yogusmasiz)

Kullanim sicakhg -40 bis +80 °C (-40 bis +176 °F)

Koruma tipi IP30

Kirlenme derecesi 2

Kullanim yiiksekligi max. 4000 m

6 MONTAJ

Montaj, cihazin arka tarafindaki bir klips izerinden direkt olarak 35 mm DIN raya (sapkall
ray montajl EN 60715) veya alternatif olarak STEGO-Fix Plus aksesuar (vidall, yapistirmall
veya miknatisli sabitlemeyle) araciidiyla gerceklesir.

o Not Liitfen montaj sirasinda kullanim alaninin sinirlamalarina dikkat edin.

Installation / Montage

Dismantling / Demontage
=




Kurulum
Olgiilecek akim hatty, kilit fonksiyonlu bir Klemens iticisiyle cihaza sabitlenir.

/N

Uyan!
Olctilecek akim hatti temel yalitimlr olmalidir.

Montaj konumu
Asagi dogru bir elektrik baglantisiyla (M12 fi) herhangi bir dikey montaj konumu 6nerilir.

7 ELEKTRIK BAGLANTISI

(ihaz sadece, iilkede gecerli akim besleme direktiflerine uyularak bir elektrik teknisyeni
tarafindan monte edilmelidir.Sensr, su normlardan birine uygun olarak bir SELV glic
kaynagiyla beslenmelidir: IEC 60950-1, IEC 623681 veya IEC 61010-1.

/A

7.1 FISDUZENI

Uyan! Cihazin kurulumundan énce sistem gerilimsiz duruma getirilmeli
ve tekrar agmaya karsi emniyete alinmalidir.

1 +24vDC =

2 o—il—l (4...20 mA)
3 GNDo—

4 10-Link / SI0-Mode

2

PIN 10-Link Analog

1 +24VDC +24VDC
2 n/a 4..20mA
3 GND GND

4 10-Link / SI0-Mode n/a
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7.2 BAGLANTI ORNEKLERI

10-Link versiyonu

Fieldbus pLC

Fan
Smart Sensor Strom 10-Link Master

£S5076

Heater

Smart Sensor Strom
£S5 076

4...20 mA versiyonu (analog)

Heater

Smart Sensor Strom
£SS076

8 DEVREYEALMA

8.1 10-LINKVERSIYONU

(ihazin parametrelendirilmesi icin, USB 10-Link Master bulunan bir PC veya uygun sekilde
yapilandinimis bir 10-Link ortami gereklidir. Cihaz hem 10-Link modunda hem de SIO
modunda (standart /0 modu) calistinlabilir

» SBilgisayan, yazilimi ve Master's hazirlayin (ilgili cihazlann kullanma kilavuzlarina
dikkat edin)

(ihazi USB 10-Link Master'a baglayin

I0DD dosyasini su linkten indirin: https.//www.stego-group.com/de/downloads
veya https://ioddfinder.io-link.com/

10DD dosyasint kontrol yaziliminiza yikleyin.

(ihazi parametrelendirin (dider bilgiler icin bkz. "0-Link parametreleri" bolimii)
510 modunda isletim: USB 10-Link Master'r cikartin ve cihazi calistirin.

(ihazin yapilan parametrelendirmeyi kabul edip etmedidini kontrol edin, gerekirse
sensor tekrar okunmalidir

VVVYyVY VY

8.2 4..20 MAVERSIYONU (ANALOG)

(ihaz direkt olarak M12 fisle kontrol6riin veya bir 6l¢tim cihazinin (analog) girilerine
baglayin.
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9 10-LINK PARAMETRELERI

9.1 GENELVERILER

Uretici adi STEGO Elektrotechnik GmbH
Uretici ID 0x04C6 /1222d

Uretici URL wwwstego.de

UriinID £SS07600.2-0

(ihazID 400

10-Link versiyonu 11

Bit orani om2

Min. cevrim stiresi 10 ms

SI0 modu evet

Veri tutma evet

Desteklenen profiller

Smart Sensor profili SSP4.1.1, Common profile, Identification and Diagnosis, Measurement Data Channel (standard resolution)

Not: Uretici ID (Vendor ID) ve cihaz ID kendi PLC sisteminizde referanslanmissa, cihaziniz daha sonraki bir modelle degstirilmis olsa dahi, bagli cihaz tipinin dogru, 10-Link

veri kaydinin etkinlestirismis oldugu ve uygulamanizin calistigi garanti edilmistir.

9.2 TANIMLAMA

(ihaz bilgileri, senstriin elektronik tip etiketinde yer alir. Bu bilgiler sadece okunabilir ve dedistirilemez. I0-Link cihazinin yeniden baglanmasi veya iletisimin her yeni baslangicinda, 10Link
Master portu 10-Link cihazinin tanimlama verilerinin ayarlanmis dogrulama islemini gerceklestirir.

Parametre adi Agiklama Endeks Alt endeks Veri tipi Varsayilan deger
Vendor Name Uretici adi 16 0x00 StringT [ 64] STEGO Elektrotechnik GmbH
Vendor Text Uretici metni 17 0x00 StringT [ 64] www.stego.de
Product Name (ihaz adi 18 0x00 StringT [ 64] £SS076
Product ID (ihazin ID numarasi 19 0x00 StringT [ 64] £SS 07600.2-00
Product Text (ihaz agiklamas! 20 0x00 StringT [ 64] Smart Sensor Strom
Serial Number Seri numaras 21 0x00 StringT [16]
Hardware Revision Donanim stirimi 22 0x00 StringT [ 64]
Firmware Revision Firmware sirimii 23 0x00 StringT [ 64]
Application-specificTag 24 0x00 StringT [32] oxx
Function Tag (ihazi fonksiyona 6zel bilgilerle tanimlama. 25 0x00 Stringl [32] o
Location Tag (ihaz konuma bagli bilgilerle tanimlama. 26 0x00 StringT [32] xxx
9.3 PARAMETRELER
|0-Link modunda, tiim parametreler hem devreye alma sirasinda hem de calisma devam ederken kontrolGr tizerinden degistirilebilir.
(]
| Not: Parametrelerin calisma sirasinda dedistirilmesi, sistemin calisma seklini etkileyebilir.
PARAMETRELER (GENEL)
Parametre adi Agklama Endeks Alt endeks Bit ofseti Veri tipi Deger
Unit for electric current Pencere modunda tek deger 6gretme (Single Value Teach) dmegi. 66 0x00 UlntegerT_8 A(0),
mA (1)
Fabrika ayari: 0
Unit Code Fiziksel birimin benzersiz kodunu gdsterir. 0x00 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Time to save electric energy Hesaplanan elektrik enerjisini depolamak icin gerekli zaman araligi 67 0x00 UlntegerT_16 0...3600
girisi. (okuma-yazma)
Mains voltage Mains voltage to calculated electric power 77 0x00 UlntegerT_16 0..600
Teach Select Bir 6gretme yonteminin uygulanmasi gereken anahtarlama sinyali 58 0x00 UlntegerT_8 Default Channel (0),
kanalini gosterir. (okuma-yazma) SSCI(1),
SSC2(2),
Teach Result Sonug bayraginin giincel durumu dahil olmak tizere, 6grenme 59 0x00 RecordT
islemninin tam sonug bilgilerini gdsterir. (sadece okuma)
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PARAMETRE ADI

Parametre adi LYCETE] Alt endeks Bit ofseti Veri tipi
Process Data Input (sadece okuma) 40 0x00 RecordT
MDC - Measurement Value Sensdriin giincel 6lctim dederini gsterir. 0x01 16 IntegerT_16 0t0 10000
No measurement data (32764 ),
Out of range (-) (-32760),
Outof range (+) (32760)
SSC.1-Switching Signal Bir nesnenin veya bir esik degerin altindaki/tsttindeki bir 6lctim 0x03 0 BooleanT false = Low
degerinin algilama durumunu gdsterir. true = High
55C.2 - Switching Signal Bir nesnenin veya bir esik degerin altindaki/tstiindeki bir lgiim 0x04 1 BooleanT false = Low
dederinin algilama durumunu gdsterir. true = High
MDC Data Information 10-Link iletisim kanali iizerinden aktarilan dl¢iim verile- | 16512 0x00 RecordT
ribilgilerinin tanimlayiaisi. (sadece okuma)
Lower Value Olgiim araliginin alt degeri 0x01 56 IntegerT_32 0
Upper Value Olgiim araliginin tist degeri 0x02 24 IntegerT_32 10.000
Unit Code fiziksel birimin standartlastinimis kodu 0x03 8 UlntegerT_16 1209 [A],
1211 [mA]
Scale Akim proses verilerinin otomatik islenmesi icin bir arpanin (10 0x04 0 IntegerT_8 -2fir A,
temeliile) st (istleri) (faktor, esittir 10scale) 1firmA

SMART SENSOR PROFILE (SSP) PARAMETRESI

Parametre adi

LYETE]

Endeks

Alt endeks

Veri tipi

Einzelwerte

$SC.1 Param 1. anahtarlama sinyali kanalinin hedef degerlerini tanimlar. (okuma/ 60 0x00 RecordT
yazma)
Setpoint SP1 Anahtarlama sinyali kanalinin 1. hedef degerini belirler. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Anahtarlama sinyali kanalinin 2. hedef degerini belirler. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
SSC.1 Config 1. anahtarlama sinyali kanalinin konfigiirasyon parametrelerini 61 0x00 RecordT
tanimlar. (okuma/yazma)
Logic SSCanahtarlama sinyalinin proses verilerindeki mantiksal gdsterimini tanimlar. 0x01 UlntegerT_8 0 =High active,
1= Low active
Mode SSCanahtarlama sinyalinin degerlendirme modunu belirler. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1=Single point,
2 =Window,
3=Two point
Hysteresis Anahtarlama noktalarindaki histerezisi tanimlar. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000
$SC.2 Param 2. anahtarlama sinyali kanalinin hedef degerlerini tamimlar. (okuma/ 62 0x00 RecordT
yazma)
Setpoint SP1 Anahtarlama sinyali kanalinin 1. hedef degerini belirler. 0x01 IntegerT_32 0t0 10000
Setpoint SP2 Anahtarlama sinyali kanalinin 2. hedef degerini belirler. 0x02 IntegerT_32 0t0 10000
$SC.2 Config 2. anahtarlama sinyali kanalinin konfigiirasyon parametrelerini 63 0x00 RecordT
tamimlar. (okuma/yazma)
Logic SSCanahtarlama sinyalinin proses verilerindeki mantiksal gdsterimini tanimlar. 0x01 UlntegerT_8 0 =High active,
1= Low active
Mode SSCanahtarlama sinyalinin degerlendirme modunu belirler. 0x02 UlntegerT_8 0= Deactivated,
1= Single point,
2 =Window,
3 =Two point
Hysteresis Anahtarlama noktalarindaki histerezisi tanimlar. 0x03 IntegerT_32 0t0 1000

Bir hedef deger (SP1, SP2); giincel degerin tespitini, aralik kontroliinii, hedef dederin hesaplanmasini ve etkinlestirilmesini tetikleyen tek bir komut izerinden ayarlanir. Ogretme islemi

sirasinda, 6gretme dederinin tutarli sekilde belirlenmesini garanti etmek icin 6lciim degeri sabit olmalidir. (bkz. Bolim ,Komutlar”)

Tek nokta modunda tek deger dgretme (Single Value Teach) drnegi

Command reaction:
Teach SP1“

Pencere modunda tek deger dgretme (Single Value Teach) ornegi.

Command reaction:
Teach SP2“
,Teach SP1“
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9.4 TESHIS VERILERI

Teshis verileri, sensdrin ve denetlenen ortamin durumu hakkinda stirekli olarak bilgiler gnderir. Bu sirada, 10-Link cihaz tarafindan tetiklenen olaylar, parametre verilerinin aktarimasini
durdurur (8ncelikli teshis verileri). Teshis verileri sadece okunabilir (sadece okuma).

TESHIS VERILERI (GENEL)

Parametre adi LYETE] Endeks ‘ Alt ‘ Bit of seti ‘ Veri tipi Tek degerler
endeks
Error Count Hata sayaci 32 0x00 UlntegerT_16
Device Status Cihaz durumu 36 0x00 UlntegerT_8
Device is OK 0
Maintenance required 1
Out of specification 2
Functional check 3
Failure 4
Detailed Device Status Cihaza bagh ek bilgiler (hatalar/uyarilar/mesajlar) 37 0x00 ArrayT [6]
Detailed Device Status [1] Hatalarin/uyanlanin/mesajlanin ¢iktisi 0x01 120 OctetStringT [3] bkz. Boliim., Olaylar ve mesajlar”
Detailed Device Status [2] 0x02 9% OctetStringT [3]
Detailed Device Status [3] 0x03 72 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [4] 0x04 48 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [5] 0x05 24 OctetStringT [3]
Detailed Device Status [6] 0x06 0 QOctetStringT [3]
Operating Hours (alisma saati sayaci (temel birim 0,001 saat) 75 0x00 UlntegerT_32 0
Power-On Counter (alistirma sayaci 76 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Power Elektrik enerjisini hesaplama giicii. 78 0x00 UlntegerT_32 0
Electric Energy Dedisken, zaman icindeki yiik tiiketimini gosterir. 79 0x00 UlntegerT_32 0
SSC.1 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.1. Resetable with 80 0x00 IntegerT_32 0
system command.
SSC.2 Counter Counter for counting active ==> inactive of SSC.2. Resetable with 81 0x00 IntegerT_32 0
system command.

Parameter Config Fault Collection Hatali parametrelendirilen indekslerin listesi 512 0x00 ArrayT
Parameter config fault collection - index [1] 1 144 UlntegerT_16 0K (0),
Parameter config fault collection - index 2] 2 128 UlntegerT_16 SSC.1 Param, Index (60),
Parameter config fault collection - index [3] 3 12 UlntegerT_16 55C1 Config, Index (61),
Parameter config fault collection - index [4] 4 9% UlntegerT_16 S5C2Param, Index (62)

= SSC.2 Config, Index ( 63),
Parameter config fault collection - index [5] 5 80 UlntegerT_16 Electric current mode, Index (6 ),
Parameter config fault collection - index [6] 6 64 UlntegerT_16 Time to save electric energy, Index ( 67),
Parameter config fault collection - index [7] 7 48 UlntegerT_16 Mains voltage to calculated electric
Parameter config fault collection - index [8] 8 Y UlntegerT_16 power (77)
Parameter config fault collection - index [9] 9 16 UlntegerT_16
Parameter config fault collection - index [10] 10 0 UlntegerT_16

DIAGNOSTIC DATA (CURRENT)

Parametre adi Agiklama ‘ Endeks ‘ Alt endeks ‘ Bit ofseti Veri tipi Factor for display
value
Electric current maximum For storing the maximum measured electrical current 90 0x00 UlntegerT_16
Histogram Time in which the actual value of this device was | 100 RecordT [h]
between this range.
0,1..49A/100......4900 mA Duration of the frequencies in the range 0.1t0 99.9 A (100 608 UlntegerT_32 0.000277778

5,0...9,9 A/5000....9900 mA 1099,900 mA)
10,0...14,9 A/ 10000...14900 mA
15,0...19,9 A/ 15000...19900 mA
20,0..24,9 A/ 20000...24900 mA 480 UlntegerT_32
25,0..29,9 A/ 25000...29900 mA 448 UlntegerT_32

1
2 576 UlntegerT_32
3
4
5
6
30,0..34,9 A /30000...34900 mA 7 416 UlntegerT_32
8
9
1
1
1
1
1
1
1
1

544 UlntegerT_32
512 UlntegerT_32

35,0..39,9A/35000...39900 mA 384 UlntegerT_32
40,0..44,9 A/ 40000...44900 mA 352 UlntegerT_32
45,0..49,9 A/ 45000...49900 mA 0 320 UlntegerT_32
50,0..54,9 A/50000...54900 mA 288 UlntegerT_32
55,0..59,9 A /55000...59900 mA 256 UlntegerT_32
60,0..64,9 A/ 60000...64900 mA 224 UlntegerT_32
65,0..69,9 A/ 65000...69900 mA 192 UlntegerT_32
70,0...74,9 A/ 70000...74900 mA 160 UlntegerT_32

~

oy}

=~

[

75,0..79,9 A/ 75000...79900 mA 6 128 UlntegerT_32
80,0..84,9 A /80000...84900 mA 7 96 UlntegerT_32
85,0..89,9 A /85000...89900 mA 18 64 UlntegerT_32
90,0..94,9 A /90000..94900 mA 19 32 UlntegerT_32
95,0..99,9 A /95000..99900 mA 20 0 UlntegerT_32
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9.5 OLAYLARVE MESAJLAR

Mesajlar, Detailed Device Status [x] dediskeni araciligiyla yayinlanir (bkz.,9.4 Teshis verileri”)..

Name ‘ Agiklama ‘ Deger araligi ‘ Type ‘ Event Code
Protocol Test Event Test amaciyla kullanilabilir ve '1" sistem komutuyla tetiklenebilir ve '2' sistem komutuyla silinebilir. false/true Warnung 6200
Protocol Test Event Test amaciyla kullanilabilir ve '3 sistem komutuyla tetiklenebilir ve '4' sistem komutuyla silinebilir. false/true Warnung 6201

Process Data Event Proses degiskenlerinin araltk asimi - Proses verileri giivensiz (asin yik) false/true Warnung 35856

SSC.1 Switching Signal SSC.1 Anahtarlama sinyali degisti false/true Warnung 6202

SSC.2 Switching Signal SSC.2 Anahtarlama sinyali degisti false/true Warnung 6205

Electric energy Elektrik enerjisinin maksimum degerine ulagildi false/true Warnung 6207

Electric current Amperaj cok yiiksek false/true Warnung 6208
Histogramm data Histogram verileri: maksimum siireye ulagildi false/true Warnung 6209
Unknown Event Code Olay kodu veya [d bilinmiyor false/true Warnung 6298

9.6 KOMUTLAR

Komutlar sadece yazilabilir (sadece yazma). Tim degerlerin sifirlanmasi icin "stego” sifresi gereklidir.

Parametre adi

Agiklama

Endeks

Alt endeks

‘ Veri tipi

Tek degerler

Production Password Uretim komutlanni kullanma sifres. (Write Only) 4000 0x00 StringT [ 16]
Production Command Uretim komutlan (sifre gerekir) ... Parametreleri sifirlamak igin iiretim komutu 4001 0x00 UlntegerT_8
kullanilir.
Store production settings Uretim ayarlarini kaydet 1
Reset production Settings Tiim dretim verilerini sifirla 2
Reset all (Max., Counter, Histogram data) Tum verileri sifirla (Maks., sayaclar, histogram verileri ..) 3
Reset all SSC.n Counter Tiim SSC.n sayaclarini sifirla 4
Reset electric current Max Olgiilen maksimum akim degerini sifirla 5
System Command Sistem komutlan 16 UlntegerT_8 0to 63,
13210 159
Device Reset Bir sicak baslatmay! tetikleme. Cihaz baslangic durumuna getirilir. Bu sirada, cihazla iletisim kesilir ve Master 128
tarafindan yeniden baslatilir
Application Reset Teknolojiye dzel uygulamanin parametreleri varsayilan dederlere ayarlanir. Tanimlama parametreleri 129
dedismeden kalir. Master'in port konfigiirasyonunda etkinlestirilmisse, Master'in veri belledine bir yiikleme
gerceklegtirilir.
Back to the Box (ihazin parametreleri, fabrika ¢ikisindaki varsayilan dederlere ayarlanir ve bir sonraki calistirmaya kadar 131
iletisim bloke edilir. Not: Cihazi dogrudan Master portundan ayinn!
System Command Teach SP1 Tek bir gretme islemindeki 1. hedef degeri belirleyin. 65
System Command Teach SP2 Tek bir gretme islemindeki 2. hedef degeri belirleyin. 66
Switch electric Current Unit System Elektrik akimmin birimini Amper'den [A] Miliampere [mA] degistirme. 250
Command
Switch electric Current Unit System Elektrik akimmin birimini Miliamper'den [mA] Amper'e [A] dedistirme. 251
Command
Reset electric energy Elektrik enerjisini sifirla 252
Reset mains voltage Sebeke gerilimini varsayilan dedere sifirla 253
Reset time to save the electric energy Elektrik enerjisini kaydetme siiresini varsayilan degere sifirla 254
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10 BAKIM VE TASFIYE NOTLAR ICIN YER

Bakim ve periyodik bakim icin hi¢bir nlem gerekli degildir. Cihaz, kullanimdan sonra,
yrtirliikteki ulusal diizenlemelere uygun ve cevreyle uyumlu sekilde tasfiye edilmelidir.

11 GARANTI

Alicinin garanti talepleri icin garanti siiresi, yeni tretilen taginir mallar ve taginir mallar
izerinde yapilan calismalar icin bir yildir; kullamilmis mallarin teslimine iliskin sézlesme-
lerde alti aydir. Garanti siresi, malin tesliminde ve fabrikada verilen hizmetler s6z konusu
oldugunda ise bu hizmetlerin kabulil ile baslar. Daha fazla bilgiyi, online olarak https://
de.stego.de/agb adresinde bulabilirsiniz

o Not Bu isletme kilavuzuna uyulmamasl, hatali kullanim, cihazda degisiklik
yapilmasi veya hasar olusmasi durumunda diretici hi¢bir sorumluluk Gistlen-
mez.
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